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Gerateaufbau - Device setup

A
Pos. Bezeichnung
A Griff
B Display
C Dreh-/Druckknopf

B D Hauptschalter (ein/aus)
Pos. Description @GD)
A Handle
B Display

C C Rotating/pressing knob
D Main switch (on/off)

Pos. Désignation

A Poignée
B Affichage
C Bouton rotatif/poussoir
D D Interrupteur principal (marche/arrét)

Pos. Denominacion &
A Asa
B Pantalla
C Mando giratorio/pulsador
D Interruptor principal (on/off)

Pos. Denominazione aD Mo3. HaumeHoBaHue

A Maniglia A Pyuka

B Display B Ovcnnen

C Pulsante/manopola C MOBOPOTHO-HaXMMHas KHOMKa

D Interruttore generale (on/off) D MaBHbIN BbIKMtoYaTeNb (BK./BbIK.)

Item Designacao Poz. Oznaczenie
A Alca A Uchwyt

B Tela B Display (Wyswietlacz)

C Botdo giratorio/de pressao C Pokretto/przycisk

D Interruptor principal (liga/desliga) D Whytacznik gtowny (wh./wyt.)

Ciagll s all Ref. Aciklamasi
Uasa A A Tasima
PRIl B B Ekran
Ll s ol i C Doéndirme/basma digmesi
(il ) {::i“ CL"Q‘ g D Sebeke kesicisi (agik/kapalr)




Pos. _Bezeichnung
E Griff-Sicherungsschraube
F Vakuumcontroller VC 10 Stativbohrung
G Stativ-Sicherungsschraube
H LUfter/LUftungsschlitze
| Schlauchanschluss Saugleitung d= 8 mm (INLET)
J Befestigung Zubehor (Emissionskondensator)
K Anschluss Vakuumcontroller VC 10 (Mini DIN)
L USB Schnittstelle
M RS 232 Schnittstelle
N Anschluss Wasserventil
0 Schlauchanschluss Druckleitung d= 8 mm (OUTLET)
P Anschluss Netzkabel
Pos. Description END
E Handle securing screw
F Vacuum controller VC 10 stand hole
G Stand securing screw
H Fan / ventilation slit
| Hose connection for suction line d= 8 mm (INLET)
J Accessory fastening (emission condenser)
K Connection for vacuum controller VC 10 (Mini DIN)
L USB interface
M RS 232 interface
N Water valve connection
0 Hose connection for pressure line d= 8 mm (OUTLET)
P Power supply cable connection
Pos. Désignation Pos. Denominacion S)
E Vis de sécurité de la poignée E Tornillo de fijacion del mango
F Alésage de statif controleur de vide VC 10 F Orificio de soporte del controlador de vacio VC 10
G Vis de sécurité du statif G Tornillo de fijacion del soporte
H Ventilateur/Fente de ventilation H Ventilador/Ranura de ventilacion
| Raccord de flexible de la conduite d’aspiration | Conexion de manguera para el conducto de aspiracion
d= 8 mm (INLET) d =8 mm (INLET)
J Fixation d'accessoire (condenseur d'émissions) J Fijacion de accesorios (condensador de emisiones)
K Prise controleur de vide VC 10 (mini DIN) K Conexion para el controlador de vacio VC 10 (mini DIN)
L Port USB L Interfaz USB
M Port RS 232 M Interfaz RS-232
N Prise vanne d'eau N Conexion para la valvula de agua
o] Raccord de flexible de la conduite de refoulement o] Conexion de manguera para el conducto de presion
d=8 mm (OUTLET) d =8 mm (OUTLET)
P Prise pour le cable réseau P Conexion para el cable de alimentacion
Pos. Denominazione (D Nos. HaumeHoBaHue
E Vite di sicurezza della maniglia E OUKCUPYIOLLMI BUHT PYYKU
F Foro stativo controller del vuoto VC 10 F OTBepcTne onAa Wratnea perynatopa sakyyma VC 10
G Vite di sicurezza dello stativo G OUKCUPYIOLLMIA BUHT LITATWBA
H Ventola/fessure di aerazione H BeHTUNATOP / BEHTUNALMOHHbIE OTBEpPCTYS
I Attacco tubo flessibile per linea di aspirazione I LUTyLep Ana NOAKIIIOYeHMA BcacblBatoLLEro
d=8 mm (INLET) Tpybonposoga d= 8 mm (INLET)
J Fissaggio accessori (condensatore di emissioni) J KpenneHue ons npuHaanexHocTeln (KOHAeHCaTop Napos)
K Attacco controller del vuoto VC 10 (Mini DIN) K PasbeM 414 NOAKIIIOYEHWA pPerynaTopa Bakyyma
L Interfaccia USB VC 10 (Mini DIN)
M Interfaccia RS 232 L USB-nopt
N Attacco valvola dell’acqua M MHTepdeiic RS 232
@) Attacco tubo flessibile linea di mandata d= 8 mm (OUTLET) N Pasbem 15 NOAKIIYEHUA BOOAHOMO KianaHa
P Attacco cavo direte 0 LLTyLep Ana NOAKIIOYEHVA HanopHoro TpybonpoBoaa
d= 8 mm (OUTLET)
P PaszbeM AN NOAKOYeHNs ceTeBOro kabens




Item Designacao Poz. Oznaczenie
E Parafuso de trava da alca E Sruba zabezpieczajaca uchwytu
F Controlador de vacuo VC 10 furo do suporte F Regulator prozniowy VC 10, otwor w statywie
G Parafuso de trava do suporte G Sruba zabezpieczajaca statywu
H Ventilador/furos de ventilagdo H Wentylator / szczeliny wentylacyjne
I Conexao para linha de succao d= 8 mm (INLET) | Przytacze przewodu ssawnego d= 8 mm (INLET)
J Fixacdo acessorios (condensador de emissao) J Mocowanie wyposazenia (kondensator emisji)
K Conexao para controlador de vacuo VC 10 (Mini DIN) K Przytacze regulatora prozniowego VC 10 (Mini DIN)
L Interface USB L Ztacze USB
M Interface RS 232 M Ztacze RS 232
N Conexao para valvula de dgua N Przytacze zaworu wody
0 Conexao para linha de descarga d= 8 mm (OUTLET) 0 Przytacze przewodu cisnieniowego d= 8 mm (OUTLET)
P Conexdo para cabo de rede P Przytacze kabla sieciowego
gl aa sl Ref. Aciklamasi
Sleall mday; b E E Tasima sabitleme vidasi
VC 10 bis 4a g0 Jula o F F Vakum kontrolér VC 10 ayaklik deligi
Jalall Ly ) Sl G G Ayaklik sabitleme vidasi
4 sl Aaid [ da g ol H H Fan / havalandirma aral@l o
(Jasdl) oo = 8 ladlly 1itl Ly Coli¥) Jua s | [ Emme hatti d hortum baglantisi = 8 mm (GIRIS)
Sy e e o e J Aksesuar baglama (emisyon kondenseri)
(] a) Clialal] J K Vakum kontrolort VC 10 baglantisi (Mini DIN)
(o= DIN) VC 10 2illl jlea (J Saill juaic Juas K L USB arayiizii
USBa=ls L\ Rs232arayuzu
RS 232 425 M N Su valfi baglantisi
olaall ?L‘j" daa s N @) Basing hatti d hortum baglantisi = 8 mm (CIKIS)
(z A ple = 8 Lkl Ladill Tty opi¥) som 55 o P GUg kaynagi kablo baglantisi
P

Bl 3550 JUS Jua s
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Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmungen der Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU
und 2011/65/EU entspricht und mit folgenden Normen und normativen Dokumenten Ubereinstimmt: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
und EN ISO 12100.

(Extrem) Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer
Verletzung fuhren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer
Verletzung flhren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicherheitshinweises zu leichter Verletzung fiihren

/N\VORSICHT | .

Weist z. B. auf Handlungen hin die zu Sachbeschadigungen fuhren kénnen.

/\ HINWEIS

Entsprechend den IKA-Verkaufs- und Lieferbedingungen betragt ~ Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf VerschleifSteile und gilt
die Gewahrleistungzeit 24 Monate. Im Gewahrleistungsfall wenden  nicht flr Fehler, die auf unsachgemaf3e Handhabung und
Sie sich bitte an lhren Fachhandler. Sie kénnen aber auch das  unzureichende Pflege und Wartung, entgegen den Anweisungen
Gerat unter Beifligung der Lieferrechnung und Nennung der  in dieser Betriebsanleitung, zurlickzufihren sind.
Reklamationsgrinde direkt an unser Werk senden. Frachtkosten

gehen zu Ihren Lasten.

H



Sicherheitshinweise

Zu lhrem Schutz

/\ HINWEIS

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor
Inbetriebnahme vollstandig und

beachten Sie die Sicherheitshinweise.

Bewahren Sie die Betriebsanleitung fur alle zuganglich auf.
Beachten Sie, dass nur geschultes Personal mit dem Gerat
arbeitet.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise, Richtlinien, Arbeits-
schutz- und Unfallverhiitungsvorschriften.

Das Gerat und alle Gerateteile durfen nicht an Menschen
oder Tieren eingesetzt werden.

personliche

Tragen Sie lhre
Schutzausriistung  entsprechend

der Gefahrenklasse des zu bear-
beitenden Mediums, ansonsten
besteht Gefahr durch spritzende
Flissigkeiten, Freiwerden von
toxischen oder brennbaren Gasen!

Setzen Sie Teile von menschlichen oder tierischen Koérpern
nicht dem Vakuum aus.

Arbeiten Sie mit dem Gerat nicht unter Wasser oder unter
Tage.

Gerdteaufbau

Die Vakuumpumpe IKA Vacstar
digital ist nicht fiir die Aufstellung

in explosionsgefahrdeten Bereichen
ausgelegt.

Stellen Sie das Gerat entsprechend dem Kapitel ,Aufstellen”
auf und schliefSen Sie die Anschlussleitungen und Schnittstellen
wie beschrieben an.

Stellen Sie das Gerat auf einer stabilen und ebenen, nicht
brennbaren Oberflache auf.

Arbeiten Sie niemals mit einem falsch angeschlossenen oder
defektem Geraten.

Stellen Sie die Vakuumpumpe in geeigneten und funktionsfa-
higen Laborabzligen auf, bzw. verlegen Sie eine Abgasleitung
dorthin. Beachten Sie dabei, dass die Abgasleitung nicht
geknickt werden darf! Die maximal zuldssige Lange der
Abgasleitung betragt 2 m!

Verhindern Sie das Auftreten von explosionsfahigen
Gemischen, gegebenenfalls Inertgas zur Bellftung und/oder
Verdlnnung anschliel3en.

Zubehor

Sicheres Arbeiten ist nur mit dem in Kapitel , Zubehor”
beschriebenen Zubehor gewahrleistet.

Beachten Sie sorgsam die Betriebsanleitung der Zusatzgerate
(z. B. Rotationsverdampfer, Vakuumcontroller), mit denen die
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital betrieben wird.

Der Druck am Gasein- und Gasauslass darf maximal 1100
mbar betragen.

Elastische Elemente kdnnen unter Vakuum zusammengedruckt
werden.

Verwenden Sie nur flexible Schlauchleitungen.

Beachten Sie Ihre Notfallmafdnahmen bei Stromausfall und
tragen Sie daflrr Sorge, dass das Gerat in einen sicheren
Zustand gefahren wird (siehe Kapitel Inbetriebnahme,
Betriebsart).

Arbeiten mit dem Gerdt

Das Austreten von Losemittel-
dampfen in die Atmosphéare kann

mit einem nachgeschalteten
Emmissionskondensator vermieden
werden.

Die Vakuumpumpe ist nicht fiir den
Betrieb mit selbstentziindlichen
Stoffen oder Stoffen, die ohne
Luftzufuhr entziindlich sind oder
Explosivstoffe geeignet.

Betreiben Sie die Pumpe nicht
im geodffneten Zustand. Ansons-
ten besteht die Gefahr schwerer
Verletzungen durch Einziehen der
Hand in sich bewegende Teile!

Das Einatmen von bzw. der Kontakt

A WARNUNG | mit Medien wie giftigen Fliissig-

keiten, Gasen, Spriihnebel, Dampfen,
Stduben oder biologischen Stoffen
kann gesundheitsgefahrdend fiir
den Anwender sein. Stellen Sie
sicher, dass alle Anschliisse dicht
und leckfrei sind, wenn mit solchen
Medien gearbeitet wird.

Die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital darf nur unter den im
Kapitel ,Technische Daten” beschriebenen Bedingungen
betrieben werden.

Verhindern Sie die Freisetzung von o.g. Stoffen. Ergreifen Sie
Schutzmal3nahmen fur Personal und Umwelt.

Beachten Sie eventuelle Wechselwirkungen oder magliche
chemische oder physikalische Reaktionen bei Arbeiten mit
Medien unter vermindertem Druck und erhéhter Temperatur.
Zwischen Medium und Gerat kénnen elektrostatische
Vorgange ablaufen und zu einer direkten Gefahrdung fihren.
Aufgrund der verbleibenden Leckage-Rate des Gerates kann
es zur Freisetzung von Medium kommen.

Uberpriifen Sie vor Inbetriebnahme, dass am Gerat alle
Gehauseteile vorhanden und befestigt sind.

Heben Sie die Pumpe nicht an, wenn der Griff locker ist, und
die Griff-Sicherungsschraube (E) lose ist oder fehlt!

Schalten Sie die Pumpe nur ein, wenn die Pumpe senkrecht
steht.

SchlieSen Sie die Schlauchanschlisse (INLET-OUTLET) und
Schnittstellen entsprechend der Beschriftung am Gerdt und
Betriebsanleitung an.

Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des evakuierten Mediums
unterhalb der Zundtemperatur desselben liegt. Durch den
Pumpvorgang (Verdichten) steigt die Temperatur des Mediums
zusatzlich an.



Beachten Sie dass |6semittelhaltige Dampfe in die Pumpe
eingesaugt werden kénnen!

Verwenden Sie die Pumpe nicht zur Druckerzeugung!
Beachten Sie den zulassigen Druck an Eingangs- und
Ausgangsseite, siehe Kapitel , Technische Daten”.

Eine Regulierung/Drosselung des Gasstromes darf nur in der
saugseitigen Leitung erfolgen!

Verwenden Sie Magnet- oder Ruckschlagventile in der
Saugleitung, falls mehrere Lasteinrichtungen vorhanden sind.
Achten Sie bei Einsatz eines Emissionskondensators auf freien
KihImittellauf!

Zum Schutz des Gerdtes

Stellen Sie die Vertraglichkeit der
A WARNUNG | mit dem Gerit verwendeten

Substanzen mit den Werkstoffen
der produktberiihrenden Teilen
des Gerates sicher, siehe Kapitel
,Produktberiihrende Teile”.

Die Spannungsangabe des Typen-
A VORSICHT | schildes muss mit der Netzspannung

tibereinstimmen.

Die Trennung des Gerates vom Stromversorgungsnetz erfolgt
nur durch Ziehen des Netz- bzw. Geratesteckers.

Die Steckdose flr das Netzkabel muss leicht erreichbar und
zuganglich sein.

Abdeckungen bzw. Teile die ohne Hilfsmittel vom Gerat
entfernt werden kénnen, mussen zum sicheren Betrieb
wieder am Gerat angebracht werden, sofern kein sonstiger
Anschluss an dieser Stelle erfolgt. Damit wird das Eindringen
von Fremdkorpern, Flussigkeiten etc. verhindert.

Ungewollt eingetragene Flussigkeiten kénnen im Leerlaufbetrieb
durch Ansaugen von Luft ausgetragen werden.

«  Vermeiden Sie Stéf3e und Schldge auf das Gerat.
+  Das Gerat darf nur von einer Fachkraft (autorisiertes Personal)

gedffnet werden

«  Das Gerat darf ohne die Erlaubnis von IKA nicht modifiziert

werden.

Um eine ausreichende Kuhlung der Vakuumpumpe IKA Vacstar
digital zu gewahrleisten, durfen LUftungsschlitze am Gehause
nicht abgedeckt werden.

«  Nur Original-Ersatzteile zur Instandhaltung verwenden, um

den zuverlassigen Betriebszustand des Gerates zu gewahrleisten.

«  Auf Wasserkondensation innen und auf3en am Gerat achten.

Das Gerat zuerst erwarmen, falls es aus einer kalten Umgebung
hereingebracht wurde.

+  Befestigen Sie die Vakuumpumpe niemals Uber einem Heizbad.
« Achten Sie darauf, dass Uber die Saugleitung der Pumpe

keine Feststoffe und/oder FlUssigkeiten in die Membran der
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital eingetragen werden. Dies
beschadigt die Membran sowie andere Innenteile der
Pumpe. Die Forderleistung wird reduziert und der Enddruck
nicht mehr erreicht. Es kdnnen im inneren Ablagerungen
entstehen, welche die Lebensdauer verklrzen und Leckstellen

verursachen!
Auspacken
Auspacken
+  Packen Sie das Gerat vorsichtig aus.
«  Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf
(Post, Bahn oder Spedition).
Lieferumfang
Membran-Vakuumpumpe IKA Vacstar digital Schalldampfer /

Netzkabel Laptop % .
Verbindungskabel — —
MVP 10.100
Betriebsanleitung

USB A - USB B Kabel e m ( g@ Garantiekarte
Vakuumschlauch 1 m &




Bestimmungsgemaller Gebrauch

Verwendung
Das Gerat darf nicht verwendet
A WARNUNG | werden fiir:
- Evakuieren von biologischen
Lebensraumen,

- Evakuieren von explosiven,
korrosiven o0.a. Gasvolumen,

- Durchsatz/Verwendung von
Fliissigkeiten!

Das Gerat ist nicht geeignet fiir:

- das Aufpumpen von Gegenstanden
- das Pumpen von Flissigkeiten

- Explosionsgefahrdeten Bereichen
- unter Wasser

- unter Tage

Die Labor Membran-Vakuum Pumpe IKA Vacstar digital wird zum
Erzeugen eines Vakuums in Kombination mit anderen Laborgeraten
verwendet.

Zur definierten Vakuumregelung wird ein zusatzlicher Vakuumregler
IKA VC 10 oder IKA Rotationsverdampfer RV 10 auto benétigt.

Einzelbetrieb

Die Vakuumpumpe kann ohne Controller betrieben werden.

Uber die einstellbare Drehzahl kann die Férderleistung eingestellt
werden. Generell gilt, je kleiner das zu evakuierende Volumen,
desto kleiner sollte die Drehzahl eingestellt sein. Der Enddruck
wird nicht geregelt.

Betrieb mit Zubehor

Zusammen mit dem von IKA empfohlenen Zubehor ist die
Vakuumpumpe IKA Vacstar digital geeignet fir das geregelte
Evakuieren auf einen definierten Enddruck z. B. zum Betrieb eines
IKA Rotationsverdampfers.

Des Weiteren fur klassische Separations- bzw. Filtrations- oder
Trocknungsaufgaben im Labor .

Mit einem geeigneten Vakuumcontroller (z. B VC 10) oder mit
einem Rotationsverdampfer (z. B. RV 10 auto) kann die Vacstar
digital automatisiert betrieben werden, so kénnen zum Beispiel
automatische Siedepunkterkennung, programmierte Druck-Zeit
Kurven oder Programme aus der Lésemittelbibliothek gefahren
werden.

Verwendungszweck: Tischgerat

Verwendungsgebiet (nur im Innenbereich)

Das Gerat ist fur den Gebrauch in Wohnbereichen und allen
anderen Bereichen geeignet.

Der Schutz fir den Betreiber ist nicht mehr gewahrleistet:

- wenn Veranderungen am Gerat oder an Gerateteilen durch
Dritte vorgenommen werden!
« wenn das Gerat entgegen den Sicherheitshinweisen betrieben

ird!
+ wenn das Gerat mit Zubehor betrieben wird, welches nicht wird
vom Hersteller geliefert oder empfohlen wird!
Wissenswertes
Das Austreten von Losemitteldampfen Generell empfiehlt es sich, die
in die Atmosphare kann mit einem A VORSICHT | Pumpe am Ende eines Prozesses
nachgeschalteten Emmissionskon- im Leerlauf zu betreiben (Leerlauf-
densator vermieden werden. betrieb, ca. 3 bis max. 5 Minuten)
d . b b um eventuell Riickstédnde in der
Besondere Vorsicht ist beim Arbeiten Pumpe ZUu Verdréngen_
A VORSICHT | mit Gasmischungen geboten, die . oo
kondensierbare Gase enthalten (z. gelul;ten_ Sie Itnerzu gegebenenfalls
B. Losemittel). Der Einsatz von en Rezipienten. .
Membranpumpen mit solchen II~E|!1tfernde_n Sie |mI n_1anue||en Betrieb
Gasen fiihrt zu deren Kondensati- ierzu die Saugleitung.
g:ré?: V\I;;:,Lt?:]r?;:r '\:’Igg(upuunr:‘k%erﬁrgg; Beachten Sie die Betriebsanweisungen
ein Druck aufgebaut, der wieder- A HINWEIS der entsprechenden Gerite.

um die Leistungsfahigkeit und Le-
bensdauer der Membranen und
Ventile beeinflusst.

Gelangt Fliissigkeit bzw. Kondensat
in die Vakuumkammern, wird der
angegebene minimale Arbeitsdruck
nicht mehr erreicht.

Verwenden Sie zum Schutz der
inneren Ventile und Membranen
vor Fliissigkeit einen vorgeschal-
teten Kondensatabscheider z. B.:
Woulff’'sche Flasche).

Membran-Vakuumpumpen sind oszillierende Verdrangerpumpen.
Die Membrane erzeugen durch Expandieren des Volumens der
Vakuumkammer einen Unterdruck, der bewirkt, dass Luft in die
Kammer eingesaugt wird. Durch anschlieende Kompression wird
die Luft aus der Vakuumkammer gepresst. Das Umschalten zwischen
Eingang und Ausgang wird Uber Membranventile gesteuert.

Die physikalische Einheit fir den Druck ist 1 Pascal [Pa].
Umgangssprachlich wird oft noch die Einheit Millibar [mbar]
benutzt.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa
1 Pa = 10” bar
1 Pa =0,01 mbar



In der Vakuumtechnik unterscheidet man zwischen unterschiedlichen
Bereichen.

Grobvakuum: 10° bis 102 Pa (1000 bis 1 mbar)
Feinvakuum: 102 bis 10" Pa (1 bis 10° mbar)
Hochvakuum: 107" bis 10° Pa (103 bis 107 mbar)
Ultrahochvakuum < 10° Pa ( < 107 mbar)

Die periodischen Bewegungen der Membrane erzeugen ein
Vakuum am Pumpeneingang. Membran-Vakuumpumpen arbeiten
im Grobvakuum bis zu 10% Pa. Kleinere Drlcke kénnen mit diesen
Pumpen nicht realisiert werden.

Zur Erzeugung von Fein-, Hoch und Ultrahochvakuum mussen
beispielsweise dlgedichtete Vakuumpumpen, Schraubenpumpen,
Diffusionspumpen oder Turbomolekularpumpen eingesetzt
werden. Membran-Vakuumpumpen werden hierbei oft als
Vorstufenpumpen genutzt.

Das Komprimieren und Entspannen von Luft erzeugt ein Gerausch.
Die Pumpe wird umso leiser, je weniger Luft transportiert wird.
Das hat zur Folge, dass das Betriebsgerausch im Normalbetrieb mit
Absinken des Druckes reduziert wird.

Ein montierter Abluftschlauch mit Schalldéampfer dient ebenfalls
zur Gerauschreduzierung.

Im automatischen drehzahlgeregelten Betrieb reduziert die
Pumpe ihre Drehzahl bei Erreichen des Sollwertes. Bei entsprechend
kleiner Leckrate des Gesamtsystems, wird die Drehzahl sogar auf
Lnull” geregelt.

Bei Kombination mit dem Vakuumcontroller VC 10 oder dem
Rotationsverdampfer mit integriertem Vakuumcontroller RV 10
auto kann die Pumpe sowohl fir “Zwei-Punkt-Regelung”
(Ventilgesteuert) oder ,, Analoge-Drehzahl-Regelung” von Vakuum
eingesetzt werden.

Zwei-Punkt-Regelung

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung unterbrochen.
Bedingt durch die minimale zeitliche Differenz von dem Zeitpunkt
ab Detektion des Druckwertes, Sollwertabgleich zum Schalten
eines Vakuumventiles, sowie der Saugleistung des vakuumerzeu-
genden Systems, wird der eingestellte Sollwert leicht unterschritten.
Steigt der Druck im System aufgrund naturlicher Leckrate wieder an,
offnet das Ventil die Saugleitung.

Schematische Darstellung einer Zwei-Punkt-Vakuumregelung

Analog-Drehzahl-Regelung

Bei dieser Regelung wird die Drehzahl der Pumpe und damit ihre
Saugleistung reduziert, je naher der gemessene Druckwert bei
dem Sollwert liegt. Ist der Sollwert erreicht, lauft die Pumpe nur
noch entsprechend der Leckrate des Systems. Leises Arbeiten,
prazise Vakuumregelung und hohe Lebensdauer der beweglichen
Pumpenteile sind damit méglich. Mit dieser Regelungsart ist eine
exakte automatische Siedepunkterkennung moglich, das bedeutet,
das System sucht und halt im automatischen Modus den Siede-
punkt des Losemittels.

Schematische Darstellung einer Drehzahl-Vakuumregelung

mbar mbar
V'S V'S
t t
Aufstellen
Beachten Sie den generellen Hinweis,  Die Anschlisse sind als Schlaucholive ausgefiihrt. Sichern Sie die
A HINWEIS | den Rezipienten (Last/VakuumgefaR/  Schisuche gegebenenfalls mit Schlauchklemmen.

Glaskiihler) immer an seiner hochsten
Stelle mit der Saugleitung zu
verbinden. So vermindern Sie das
Risiko von Fliissigkeitseintrag in
die Vakuumpumpe.

Flussigkeit in den Pumpenkammern
verschlechtert die Pumpeneigen-
schaften.

Schlie3en Sie die Schlauchanschliisse
(INLET/OUTLET) und Schnittstellen
entsprechend der Beschriftung an
der Pumpe und Betriebsanleitung
an.

Verlegen Sie die Schlduche so, dass kein Kondensat in die Pumpe
flieSen kann.

Achten Sie darauf, dass Luft ungehindert in die Luftungsschlitze (H)
eintreten kann.

Installieren Sie in der Saugleitung vor dem Ansaugstutzen der
Pumpe einen Kondensatabscheider (z. B. Woulff'sche Flasche) zum
Schutz vor eindringender Flissigkeit.

Im Fall von angesaugten Losemittelddmpfen hilft ein der Pumpe
nachgeschalteter Emmisionskondensator (Zubehor) sie zu kondensieren,
und verhindert die Freisetzung in die Atmosphare.




Anschluss der Schnittstellen

Beachten Sie die jeweiligen An-
schliisse (siehe Fig. 1).
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O: Schlauchanschluss d=8 mm OUTLET

Verbinden Sie diesen Anschluss mit einem Vakuumschlauch zu
dem Emissionskondensator, oder bringen Sie am Schlauchende
einen Schalldampfer an.
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Verlegen Sie das Ende des Schlau-
ches in den Laborabzug!

Achten Sie auf freien Auslass
druckseitig!

Verwenden Sie druckseitig keine
Drossel und verschlieBen Sie den
Auslass nicht! SchlieBen Sie die
Abgasleitung an diesen Anschluss an.

K: Anschluss Vakuumcontroller VC 10 (Mini DIN)

Sie kénnen die Vakuumpumpe und den Vakuumcontroller VC 10
oder den Rotationsverdampfer RV 10 auto mit dem analogen
Verbindungkabel MVP 10.100 fir eine exakte drehzahlgeregelte
Vakuumregelung verbinden.

Der Vakuumcontroller erkennt die Pumpe und schaltet auf den
Drehzahl-Vakuumregel-Modus. Die Zwei-Punkt-Regelung ist
deaktiviert.

L: USB Schnittstelle

Verbinden Sie die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital durch das USB
A - USB B Kabel mit einem PC. Uber das IKA Softwaretool FUT
konnen eventuell vorhandene Geratesoftware-Updates geladen
werden.

M: RS 232 Schnittstelle

Sie kdnnen die Vakuumpumpe IKA Vacstar digital Uber ein RS 232
Schnittstellenkabel mit einem PC verbinden. Die Pumpe kann mit
der Laborgeratesoftware labworldsoft® im Verbund mit anderen
Gerdten betrieben werden. Weitere Informationen siehe Kapitel
.Schnittstellen und Ausgange”.

N: Anschluss Wasserventil

Verbinden Sie das optionale Wasserdrosselventil RV 10.5001 mit
der Membran-Vakuum-Pumpe. Uber das Wasserventil wird der
Wasserzufluss zum Emissionskondensator gesteuert. Das Ventil
wird gedffnet sobald die Pumpe eingeschaltet ist.

l: Schlauchanschluss Saugleitung d= 8 mm INLET

SchlieSen Sie die Saugleitung an diesen Anschluss an.

Verbinden Sie diesen Anschluss mit einem Vakuumschlauch zu
dem Rezipienten (Rotationsverdampfer-Kihler, Laborreaktor etc.).

P: Anschluss Netzkabel

Uberprifen Sie die Spannungsangabe auf dem Leistungsschild mit
der vorhandenen Netzspannung. Schliel3en Sie das Netzkabel zur
Spannungsversorgung an.

Konfiguration

Beachten Sie die Betriebsanleitun-
gen der Gerate.
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Zwei-Punkt-Regelung:
IKA Vacstar digital im Einzelbetrieb

Vakuumerzeugung ohne Controller durch einfaches Absaugen,
keine Vakuum-Sollwert-Regelung moglich.

Veranderung der Pumpgeschwindigkeit durch manuelle Einstellung
der Drehzahl am Dreh-/Druckknopf (C) der Vakuumpumpe.

Manuelles Betatigen des Vakuumventils oder Kugelhahn.
Eine grobe Vakuumregelung ist z. B. mit den Vakuum Regelventilen
VCV 1 und VCV 2 durch Beimischung von Fremdluft moéglich.
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1 Rezipient (Last, z.B. Rotations-
verdampfer, Reaktor)

2 Vakuumabscheider (z. B.
Woulff'sche Flasche)
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IKA Vacstar digital mit Vakuumcontroller VC 10

Betrieb mit optionalem Wasserventil
RV 10.5001 in Verbindung mit VC
2.4 nicht maglich.

Beachten Sie die Betriebsanleitung
des Vakuumcontrollers VC 10!

/\ HINWEIS

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Saugleitung tber das im

VC 10 integrierte Vakuumventil geschlossen. Eine Veranderung der
Pumpgeschwindigkeit durch manuelle Einstelluna der Drehzahl
ist moglich.

Bei Verwendung der optional erhaltlichen Pumpenabschaltung
VC 2.4 (Pos. 6) wird die Pumpe bei Erreichen des Sollwertes
abgeschaltet (Betriebsart B).

Diese Geratekonfiguration ist auch ohne die Pumpenabschaltung
VC 2.4 moglich. Die Pumpe lauft durch. Fir eine gute Regelung
sollte die Pumpe mit kleiner Drehzahl betrieben werden.
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verdampfer, Reaktor)
Vakuumabscheider (z. B.
Woulff'sche Flasche)
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Vakuumventil/Kugelhahn
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Drehzahlregelung

IKA Vacstar digital mit Vakuumcontroller VC 10 oder Rotationsver-
dampfer RV 10 auto

Beachten Sie die Betriebsanleitung
der Gerate.
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Automatische Einstellung der Betriebsart ,Drehzahlregelung”
sobald das analoge Verbindungskabel MVP 10.100 (Pos. 8) die
Pumpe mit dem Vakuumcontroller oder Rotationsverdampfer
verbindet.

Bei Erreichen des Sollwertes wird die Drehzahl der Pumpe automatisch,
bis auf minimal ,,0 U/min” reduziert. Ist der Sollwert erreicht, saugt
die Pumpe entsprechend der Leckrate des Vakuumsystems.
Automatische Siedepunkterkennung ist moglich.
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Inbetriebnahme

Beachten Sie die Betriebsanleitun-
gen der Gerate.
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Uberprifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebene Spannung
mit der verfligbaren Netzspannung Ubereinstimmt. Wenn diese
Bedingungen erfullt sind, ist das Gerat nach Einstecken des
Steckernetzteiles betriebsbereit.

Die verwendete Steckdose muss
@ 4—% @ geerdet sein (Schutzleiterkontakt).

Andernfalls ist sicherer Betrieb nicht gewahrleistet oder das Gerat
kann beschadigt werden.
Beachten Sie die in den ,Technischen Daten” aufgeflhrten
Umgebungsbedingungen.

Einschalten

1. Schalten Sie das“Gerét am Hauptschalter (D) ein. Zur Moglichkeit
der optischen Uberprifung werden alle Displaysegmente
angezeigt.

8.8.8.6.

2. Anzeige der Softwareversionsnummer (Beispiel Vers. 1.00).

110
L

3. Anzeige der eingestellten Betriebsart (A; B).
(Werkseinstellung Betriebsart A)

H

Die Betriebsart kann beim Einschalten verandert werden.

Betriebsart A:

In dieser Betriebsart wird bei Beendigung des laufenden
Vorgangs oder bei der Abschaltung des Gerats der eingestellte
Sollwert nicht gespeichert.

Nach Netzunterbrechung kein automatischer Neustart.

Betriebsart B:

In dieser Betriebsart wird bei Beendigung des laufenden
Vorgangs oder bei Abschaltung des Gerats der eingestellte
Sollwert gespeichert, der Wert kann gedndert werden.

Die Betriebsart B wird insbesondere in Kombination mit der
Pumpenabschaltung VC 2.4 bendtigt.

Nach Netzunterbrechung automatischer Neustart.

Betriebsart dndern:

1. Durch gleichzeitiges Drucken des Dreh-/Druckknopfes
(Q) und Einschalten des Gerates am Hauptschalter (D)
konnen Sie zwischen den zwei Betriebsarten wahlen.

H
b

Im Einzelbetrieb bzw. Zwei-Punkt-Betrieb in Kombination mit dem
Vakuumcontroller VC 10 kann die Solldrehzahl durch Drehen des
Dreh-/Druckknopfes (C) eingestellt werden. Durch Dricken wird
die Pumpe gestartet, durch erneutes Drlicken wieder gestoppt.
Der Regelbetrieb (Gerat lauft) wird durch ein blinkenden Punkt im
Display (B) angezeigt.

Einschalten mit mehreren Schnittstellen

Wird die Pumpe Uber das analoge Verbindungskabel MVP 10.100
mit dem Vakuumcontroller VC 10 oder dem Rotationsverdampfer
RV 10 auto betrieben, wird im Display (B) ,VC 10" angezeigt.

UL 10

Ist der Vakuumcontroller mit einem PC verbunden, erscheint im
Display (B) ,PC".

P L

Ausschalten
Schalten Sie das Gerat am Hauptschalter (D) aus.

Ziehen Sie den Netzstecker um das
@ g % Gerat vom Netz zu trennen!




Schnittstellen und Ausgange

Beachten Sie hierzu die Systemvor-
aussetzungen sowie die Betriebs-
anleitung und Hilfestellungen der
Software.
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Das Gerat kann im Modus ,Remote” Uber RS 232 oder USB-
Schnittstelle mit der Laborsoftware labworldsoft® betrieben wer-
den. Die Schnittstelle RS 232 (M) auf der Geratertickseite, aus-
gerustet mit einer 9-poligen SUB-D-Buchse, kann mit einem PC
verbunden werden. Die Pins sind mit seriellen Signalen belegt.

USB Schnittstelle

Der Universal Serial Bus (USB) ist ein serielles Bussystem zur Verbin-
dung des Gerates mit dem PC. Mit USB ausgestattete Gerate kon-
nen im laufenden Betrieb miteinander verbunden (Hot-Plugging)
und angeschlossene Gerate und deren Eigenschaften automatisch
erkannt werden.

Die USB-Schnittstelle dient in Verbindung mit labworldsoft® zum
.Remote”-Betrieb und flr das Update der Firmware mit Hilfe des
,Firmware Update Tools".

Installation

Bevor das Gerat durch das USB-Datenkabel mit dem PC verbunden
wird, muss der USB-Treiber installiert werden.

Der USB-Treiber kann von der Webseite heruntergeladen werden:

Serielle Schnittstelle RS 232 (V 24)

Konfiguration:

« Die Funktion der Schnittstellen-Leitungen zwischen Gerat
und Automatisierungssystem sind eine Auswahl aus den in
der EIA-Norm RS 232, entsprechend DIN 66020 Teil 1 spezi-
fizierten Signale.

«  FuUr die elektrischen Eigenschaften der Schnittstellen-Leitun-
gen und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm RS
232, entsprechend DIN 66259 Teil 1.

.+ Ubertragungsverfahren: Asynchrone Zeicheniibertragung im
Start-Stop Betrieb.

+  Ubertragungsart: Voll Duplex.

«  Zeichenformat: Zeichendarstellung gemafs Datenformat in
DIN 66022 fir Start-Stop Betrieb. 1 Startbit; 7 Zeichen bits;
1Paritatsbit (gerade = Even); 1 Stopbit.

-+ Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 Bit/s.

«  Datenflusssteuerung: none

«  Zugriffsverfahren: Eine Datenlbertragung vom Gerat zum
Rechner erfolgt nur auf Anforderung des Rechners.

Befehlssyntax und Format

Flr den Befehlssatz gilt folgendes:

«  Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das
Gerat (Slave) geschickt.

- Das Gerat sendet ausschlielRlich auf Anfrage des Rechners.
Auch Fehlermeldungen kénnen nicht spontan vom Gerat an
den Rechner (Automatisierungssystem) gesendet werden.

+  Die Befehle werden in GrofSbuchstaben Ubertragen.

+  Befehle und Parameter sowie aufeinanderfolgende Parame-
ter werden durch wenigstens ein Leerzeichen getrennt (Code:
hex 0x20).

«  Jeder einzelne Befehl (incl. Parameter und Daten) und jede
Antwort werden mit CRLF abgeschlossen (Code: hex 0x20
hex 0x0d hex 0x0A) und haben eine maximale Lange von 50
Zeichen.

- Das Dezimaltrennzeichen in einer FlieSkommazahl ist der
Punkt (Code: hex Ox2E).

Die vorhergehenden Ausfuhrungen entsprechen weitestgehend
den Empfehlungen des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfeh-
lungen zur Ausfihrung von elektrischen Steckverbindungen fir
die analoge und digitale Signaltbertragung an Labor-MSR-Einzel-
geraten. Rev.1.1).

Die NAMUR-Befehle und die zusatzlichen IKA- spezifischen Befeh-
le dienen nur als Low Level Befehle zur Kommunikation zwischen
Gerdt und PC. Mit einem geeigneten Terminal bzw. Kommunika-
tionsprogramm konnen diese Befehle direkt an das Gerat Ubertra-
gen werden.

NAMUR Befehle Funktion

IN_NAME Geratename lesen

IN_PV_4 Aktuellen Drehzahlwert lesen

IN_SP_4 Nenndrehzahlwert lesen

OUT_SP_4 Nenndrehzahlwert einstellen

START_4 Evakuierung starten

STOP_4 Evakuierung stoppen

RESET Auf Normalbetrieb umschalten

OUT_NAME Geratenamen einstellen

OUT_SP_42@n Setzen der WD-Sicherheitsdrehzahl
mit Echo des gesetzten Wertes

OUT_WD1@m Watchdog-Modus 1

ouT_WD2@m Watchdog-Modus 2

“Watchdog” Funktion, Uberwachung des seriellen Daten-
flusses

Findet nach der Aktivierung dieser Funktion (siehe Namur Befeh-
le), innerhalb der gesetzten Uberwachungszeit (, Watchdogzeit”),
keine erneute Ubertragung dieses Befehles vom PC statt, so
wird die Evakuierungs Funktion entsprechend dem eingestellten
.Watchdog”-Modus abgeschaltet, oder auf vorher gesetzte Soll-
werte weitergeregelt. Zur Unterbrechung der Ubertragung kann
es z.B. durch Betriebssystemabsturze, Stromausfall am PC, oder
Unterbrechung des Verbindungskabels zum Gerat kommen.

.Watchdog”= Modus 1

Tritt das WD1-Ereignis ein, so wird die Evakuierungs Funktion aus-
geschaltet und es wird ER 2 angezeigt. Setzen der Watchdogzeit
auf m (20...1500) Sekunden, mit Echo der Watchdogzeit. Dieser
Befehl startet die Watchdogfunktion und muss immer innerhalb
der gesetzten Watchdogzeit gesendet werden.

.Watchdog”= Modus 2

Tritt eine Unterbrechung der Datenkommunikation (langer als die
eingestellte Watchdogzeit) auf, so wird der Drehzahlsollwert auf
die gesetzte WD-Sicherheitssolldrehzahl gesetzt. Die Warnung PC
2 wird angezeigt. Das WD2 Ereignis kann mit OUT_WD2@0 zu-
rickgesetzt werden - dadurch wird auch die Watchdogfunktion
gestoppt.

Setzen der Watchdogzeit auf m (20...1500) Sekunden, mit Echo
der Watchdogzeit. Dieser Befehl startet die Watchdogfunktion
und muss immer innerhalb der gesetzten Watchdogzeit gesendet
werden.




Zubehor: PC 1.1 Kabel (Device to PC)
Erforderlich zur Verbindung der 9-poligen Buchse mit einem PC.
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USB A - USB B Kabel
Erforderlich zur Verbindung der USB-Schnittstelle (L) mit einem PC.
USB B USB A
Fig. 11

Verbindungskabel MVP 10.100

Erforderlich zur Verbindung von VC 10 und RV 10 auto mit der Membran-Vakuumpumpe IKA Vacstar digital (Drehzahlbetrieb).
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Fig. 12

Wartung und Reinigung

Das Gerat ist wartungsfrei. Es unterliegt lediglich der naturlichen
Alterung der Bauteile und deren statistischer Ausfallsrate.

Q> ®

Reinigen Sie das IKA Gerat nur mit diesen von IKA freigegebenen
Reinigungsmitteln:

Ziehen Sie den Netzstecker vor dem
Reinigen.

Verschmutzung Reinigungsmittel

Farbstoffe Isopropanol

Baustoffe Tensidhaltiges Wasser, Isopropanol
Kosmetika Tensidhaltiges Wasser, Isopropanol

Nahrungsmittel Tensidhaltiges Wasser

Brennstoffe Tensidhaltiges Wasser

Bitte fragen Sie bei IKA nach

Nicht genannte Stoffe

+  Tragen Sie zum Reinigen der Gerate Schutzhandschuhe.

«  Elektrische Gerate durfen zu Reinigungszwecken nicht in das
Reinigungsmittel gelegt werden.

«  Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

«  Falls andere als die empfohlenen Reinigungs- oder Dekon-
taminationsmethoden angewendet werden, fragen Sie bitte
bei IKA nach.

Ersatzteilbestellung

Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

«  Geratetyp

«  Fabrikationsnummer des Gerates, siehe Typenschild

»  Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteiles, siehe
Ersatzteilbild und -liste unter www.ika.de

Reparaturfall
Bitte senden Sie nur Gerate zur Reparatur ein, die gereinigt
und frei von gesundheitsgefdhrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,,Unbedenklichkeitsbescheinigung”
bei IKA an, oder verwenden Sie hierzu den download Ausdruck
des Formulares auf der IKA Website www.ika.de

Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der Originalverpackung
zurick. Lagerverpackungen sind fir den RUckversand nicht
ausreichend. Verwenden Sie zusatzlich eine geeignete Transport-
verpackung.



Fehlermeldungen

Wenn ein Fehler auftritt, wird dieser durch einen Fehler im Display (B) angezeigt, z. B. Error 4.

Gehen Sie dann wie folgt vor:

+  Gerat am Gerateschalter ausschalten,
+  Korrekturmaldnahme treffen,

«  Gerat wieder einschalten.

Fehler Ursache Begriindung MaBnahme

Error 3 Uberhitzung (overheat) Pumpe lauft nicht Pumpe ausschalten, vom Netz trennen,
abkuhlen lassen.

Error 4 Motor blockiert/Uberlast Pumpe lauft nicht Pumpe ausschalten, vom Netz trennen

(motor blocked/overload) Pumpe abkuhlen lassen.

Vakuumsystem auf Normaldruck beltften.

Error 8 Hall Sensor defekt Pumpe lauft nicht Service

Error 9 BLP Selbsttest/EEPROM Fehler Pumpe lauft nicht Service

Keine Anzeige | Pumpen-Membran defekt Minimaler Druck und Saugleistung | Service

werden nicht erreicht

Wartungskit anfordern

Keine Anzeige | Membranventil defekt

Minimaler Druck und Saugleistung
werden nicht erreicht

Service
Wartungskit anfordern

Keine Anzeige | Flussigkeit in den Pumpkammern

Minimaler Druck und Saugleistung
werden nicht erreicht

Pumpe trocken laufen lassen (Leerlauf-
betrieb)

Lasst sich der Fehler durch die beschriebenen MafSnahmen nicht beseitigen oder wird ein anderer Fehlercode angezeigt:

«  Wenden Sie sich bitte an die Serviceabteilung,

«  Senden Sie das Gerat mit einer kurzen Fehlerbeschreibung ein.

«  Vakuumcontroller IKAVC 10

«  Vakuum Regelventil IKA VCV 1 und VCV 2
«  Ruckschlagventil IKAVC 10.300

+  Vakuumschlauch IKAVH.SI.8

. PC 1.1 Kabel (RS 232)

Produktberiihrende Teile

Zubehor

«  Wartungskit

«  Vakuum Sicherheits Emmissionskondensator VSE 1
+  Woulfsche Flasche/Wasserventil Set VSW1

FUr weiteres Zubehor siehe www.ika.de

Benennung Material |
Anschluf3stutzen PPS
Verbindungssttck PPS
Verteiler PPS
Kopfstuck PPS
Membranventil FFPM

Membran NBR/PTFE

Klemmstlck PPS




Technische Daten

Einheit Wert
Forderleistung max. m3/h 1,32
Forderleistung max. I/min 22
Endruck mbar 2
Saugstufen 4
Zylinder 4
Anschlussdurchmesser Saugseite mm 8
Anschlussdurchmesser Druckseite mm 8
Gasballastventil nein
Eingangsdruck min. mbar 2
Eingangsdruck max. mbar 1030
Siedepunkterkennung nein
Losemittelbibliothek nein
Zweipunktregelung ja
Analog-Drehzahl-Vakuum-Regelung ja
Einstellmoglichkeit Drehzahl Drehknopf-/Druckknopf
Drehzahl min. rpm 285
Drehzahl max. rpm 1200
Anzeige LED
Vakuumsensor nein
Bellftungsventil nein
Kondensatabscheider nein
Emissionskondensator nein
Produktbertihrendes Material PTFE, FFPM, PPS, NBR
Gehdausewerkstoff Alu-Guss beschichtet
Reinraum geeignet nein
Explosionsgeschitzt nein
Breite mm 150
Tiefe mm 370
Hohe mm 375
Gewicht kg 11,5
Zulassige Umgebungstemperatur min. °C 5
Zulassige Umgebungstemperatur max. °C 40
Zulassige relative Feuchte % 80
Schutzart nach DIN EN 60529 IP 20
RS 232 Schnittstelle ja
USB Schnittstelle ja
Analogausgang nein
Spannung \' 100-240
Frequenz Hz 50/60
Gerateaufnahmeleistung w 130
Gerateaufnahmeleistung Standby w 1,5
Gleichspannung VvDC 24




Einheit Wert
Schutzklasse I
Uberspannungskategorie I
Verschmutzungsgrad 1
Einsatz Gber NN max. m 2000
Firmware update ja

Gemittelte Werte.
Technische Anderung vorbehalten!






Source language: German
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Warning symbols ...................
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We declare under our sole responsibility that the product to which this declaration relates is in conformity with directives 2014/35/EU,
2006/42/EC, 2014/30/EU and 2011/65/EU and conforms with the following standards or normative documents: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 and EN ISO 12100.

Indicates an (extremely) hazardous situation, which, if not avoided, will result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not avoided, can result in injury.

/\ CAUTION

Indicates practices which, if not avoided, can result in equipment damage.
/\ NOTE

According to IKA's Terms and Conditions of sale and delivery, this ~ The warranty does not cover wearing parts, nor defects that are
product is covered by a warranty for a period of 24 months. Please  the result of improper use, insufficient care and maintenance or
contact your dealer for any warranty claims. If you wish, you can  failure to follow the instructions in this operating manual.

send the device directly to our factory. Please provide the sales

invoice and state the reasons for your guarantee claim. In this

case, you are responsible for shipping and handling costs.



Safety instructions

For your protection

/\ NOTE

Please read the instruction manual
in full before use and follow the

safety instructions.

Keep the instruction manual in a place where it can be
accessed easily.

Ensure that only trained staff use the device.

Be sure to comply with all safety instructions, directives and
all matters of health, safety and accident prevention in the
workplace.

The device and all parts of the device must not be used on
people or animals.

Always wear personal protective
DANGER equipment in accordance with the

hazard class of the media being
worked with - otherwise there are
dangers due to spraying liquids,
and release of toxic or flammable
gases.

Do not expose human or animal body parts to vacuum.
Do not work with the device underwater or underground.

Device configuration

The vacuum pump IKA Vacstar
digital is not designed to be set up

.

in potentially explosive atmospheres.

Set up the device in accordance with the chapter “Setting up”
and connect the connection lines and interfaces as described.
Set up the device on a stable, even, non-flammable surface.

Never work with a faulty or incorrectly connected device.
Set up the vacuum pumps in appropriate and functioning
extractor hoods, or set up an exhaust gas line to them. Ensure
that the exhaust gas line cannot be kinked! The maximum
permitted exhaust gas line length is 2 metres.

Prevent occurence of explosive mixtures; if appropriate
connect inert gas for ventilation and/or thinning.

Accessories

.

Safe operation can only be ensured when working with
accessories as described in the “Accessories” section.
Carefully observe the operating instructions for additional
devices (e.g. rotary evaporators, vacuum controllers), with
which the vacuum pump IKA Vacstar digital is operated.
The pressure at the gas inlet and outlet must not exceed
1100 mbar.

Elastic elements may be pressed together under vacuum.
Only use flexible hose lines.

Observe your emergency measures for power failure and
ensure that the device is put in a safe state (see the chapter:
Commissioning, Operating mode).

Work with the device

You can prevent the release of
solvent vapours into the atmosphere

using a downstream emission
condenser.

The vacuum pump is not suitable
for use with self-igniting materials,
materials that are flammable without
an air supply, or explosive materials.

Do not operate the pump while it is
open. Otherwise there is a danger
of severe injuries as a hand may be
pulled into the moving parts.

/\ WARNING

Inhaling or coming into contact
with media such as poisonous

liquids, gases, spray mists, vapours,
dusts or biological materials can
endanger the health of the user.
Ensure that all connections are
well sealed and free of leaks if you
are working with such media.

The vacuum pump IKA Vacstar digital must only be operat-
ed under the conditions described in the chapter “Technical
data”.

Prevent release of the materials listed above. Take measures
to protect staff and the environment.

Pay attention to possible interactions or chemical or physical
reactions when working with media at reduced pressure and
increased temperature.

There can be electrostatic processes between the medium
and the device which can lead to direct danger.

Some medium may be released due to the residual leakage
rate of the device.

Before commissioning check that all the housing parts are
present and fastened to the device.

Do not lift the pump if the handle is loose and the handle
securing screw (E) is loose or missing!

Only switch the pump on if the pump is standing vertically.
Connect the hose connections (INLET-OUTLET) and interfaces
in accordance with the labelling on the device and the
operating instructions.

Ensure that the temperature of the evacuated medium
is below its ignition temperature. The pumping process
(compression) increases the temperature of the medium
additionally.

Ensure that vapours containing solvent can be sucked into
the pump.

Do not use the pump to create pressure.

Observe the permitted pressure at the inlet and outlet side;
see the chapter “Technical data”.

The gas flow must only be regulated/throttled in the suc-
tion-side line.

Use a solenoid valve or a check valve in the suction line if
there are several load units.

When using an emission condenser ensure that the coolant
is flowing freely.




Protection of the device

/\ WARNING

/\ CAUTION

Ensure that the substances used
with the device are compatible
with the materials of the device
parts that come into contact with
the product; see the chapter “Product
contact parts”.

The specified settings on the rating
plate must coincide with the actual
power supply.

+  The device is only disconnected from the power supply when
the power or device plug is removed.

«  The socket for the power supply cable must be easy to access.

«  Covers or parts that can be removed from the device without
tools must later be refitted to ensure safe operation, unless
anything else is connected at this point. This will prevent the
infiltration of foreign objects, liquids and other contaminants.

« Unwanted liquids that have entered can be removed by
extracting air during no-load operation.

«  Avoid knocks or impact to the device.

Unpacking

The device must only be opened by trained, skilled personnel
(who have been authorised to do s0).

The device must not be modified without authorisation from
IKA.

To ensure sufficient cooling for the vacuum pump IKA
Vacstar digital, the ventilation slits on the housing must not
be covered.

Only use original replacement parts for maintenance to
ensure that the device works reliably.

Watch out for water condensation inside and outside the
device. Warm up the device first, if it has been brought in
from a cold environment.

Never fasten the vaccum pump over a heating bath.

Ensure that no solids and/or liquids can enter the diaphragm
of the vacuum pump IKA Vacstar digital through the suction
line of the pump. This damages the diaphragm and other
internal parts of the pump. This reduces delivery capacity and
the final pressure can no longer be achieved. Deposits may
be produced in the interior, reducing service life and causing
leaks.

Unpacking

« Unpack the device carefully.
+  Any damage should be notified immediately to the shipping
agent (post office, railway network or transport company).

Scope of delivery

Diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital

Power supply cable
Laptop Euro
Power supply cable
Laptop GB

Power supply cable
Laptop CH

e~

Silencer /

Connecting cable MVP
10.100

USB A - USB B cable

e ——aEE]

Operating instructions

Warranty card

Vacuum hose 1m

&




Correct use

Use

The device must not be used for:

- evacuating biological habitats,

- evacuating explosive, corrosive
or similar gases,

- throughput/use of liquids

/\ WARNING

The device is not suitable for:

- pumping up objects

- pumping liquids

- use in potentially explosive
atmospheres

- underwater

- underground

The laboratory diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital is used
together with other laboratory devices to create a vacuum.

For specific vacuum control, an additional vacuum controller IKA
VC 10 or IKA rotary evaporator RV 10 auto is required.

Standalone operation

The vacuum pump can be operated without a controller.

The delivery capacity can be set using the adjustable speed.
Generally speaking, the smaller the volume to be evacuated, the
lower the speed should be. The final pressure is not controlled.

Operation with accessories

Along with the accessories recommended by IKA, the vacuum
pump IKA Vacstar digital is suitable for controlled evacuation to a
specified final pressure e.g. for operating an IKA rotary evaporator.
It can also be used for classical separation, filtration or drying in
the laboratory.

With an appropriate vacuum controller (e.g. VC 10) or with a ro-
tary evaporator (e.g. RV 10 auto), the Vacstar digital can be oper-
ated automatically, for automatic boiling point detection, sched-
uled pressure-time curves or programs from the solvent library, for
example.

Intended use: Tabletop device

Area of use (only indoors)

The device is suitable for use in residential areas and all other
areas.

The safety of the user cannot be ensured:
« if the device is used in conjunctions with accessories not
made or recommended by the manufacturer!

«  if modifications are made to the device or parts of the device
by third parties!

+ if the device is operated in contravention of the safety
instructions!

Useful information

You can prevent the release of

m solvent vapours into the atmosphere
using a downstream emission
condenser.

Special care must be taken when
working with gas mixtures that
include condensable gases (e.g.
solvents). If diaphragm pumps are
used with such gases they condense
in the pump’s air flow. This leads
to a build-up of pressure in the
vacuum chamber, which in turn
influences the effectiveness and
service life of the diaphragms and
valves.

/\ CAUTION

If liquid or condensate enters the
vacuum chambers, the specified
minimum working pressure is no
longer achieved.

To protect the inner valves and
diaphragms against liquid, use an
upstream condensate separator,
such as a Woulff bottle.

It is generally recommended that
you run the pump with no load at
the end of the process (no-load
operation, approx. 3 up to max. 5
minutes) to dispel any residues in
the pump.

/\ CAUTION

If applicable, vent the recipient.
To do this, remove the suction line
during manual operation.

Observe the operating instructions
of the relevant devices.

/\ NOTE

Diaphragm vacuum pumps are oscillating displacement pumps.
The diaphragms expand the volume of the vacuum chamber to
produce an underpressure, which sucks air into the chamber. The
air is then pressed out of the vacuum chamber by subsequent
compression. Changes between the inlet and outlet are controlled
by diaphragm valves.

The physical unit for pressure is 1 Pascal [Pa].

However people often still use the unit millibar [mbar] colloquially.
1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa
1 Pa = 107 bar
1 Pa =0.01 mbar



A distinction is made between different ranges in vacuum tech-
nology.

Rough vacuum:
Fine vacuum: 102 to 10" Pa
High vacuum: 10" to 10° Pa
Ultra high vacuum < 10® Pa

10°to 10% Pa 1000 to 1 mbar)
1to 10 mbar)
107 to 107 mbar)

< 107 mbar)

P

The periodic movements of the diaphragms create a vacuum at
the pump inlet. Diaphragm vacuum pumps work with a rough
vacuum of up to 102 Pa. Lower pressures cannot be achieved with
these pumps.

To create fine, high and ultra high vacuums, oil-sealed vacuum
pumps, screw pumps, diffusion pumps or turbomolecular pumps
must be used, for example. Diaphragm vacuum pumps are often
used as pumps for the preliminary stage in these contexts.

Compressing and releasing the pressure on air creates a noise. The
pump is quieter the less air is transported. This means that there
is less operating noise during normal operation if the pressure is
reduced.

A fitted exhaust hose with a sound absorber can also be used to
reduce noise.

In automatic operation with controlled speed the pump reduces
its speed when it reaches the target value. If the leakage rate in the
entire system is low enough, the speed may even be set to “zero”.

When combined with the vacuum controller VC 10 or the rotary
evaporator with integrated vacuum controller RV 10 auto, the
pump can also be used for “two-position control” (valve-con-
trolled) or “analogue speed control” of the vacuum.

Two-position control

When the target value is reached, the suction line is interrupted.
Due to the small delay between the times when the pressure
value is detected, when comparison is made with the target value,
when a vacuum valve is switched off and when the suction line
of the vacuum-producing system are switched off, it is easy to go
below the set target value. If the pressure in the system goes up
again due to a natural leakage rate, the suction line valve opens.

Schematic view of two-position vacuum control

mbar
A

Analogue speed control

With this control, the speed of the pump, and therefore its suction
power, is reduced the closer the measured pressure reaches the
target value. Once the target value is reached, the pump only
operates according to the leakage rate of the system. This enables
quiet functioning, precise vacuum control and a long service life
for the moving pump parts. Exact automatic boiling point recognition is
possible with this type of control, meaning that the system reaches
and keeps the solvent at its boiling point in automatic mode.

Schematic view of speed vacuum control

mbar
oS

Setting up

Ensure that you follow the general
rule, that the recipient (load/vacuum
container/glass condenser) should
always be connected to the suction
line at its highest point. This reduces
the risk of liquids entering the
vacuum pump.

/\ NOTE

Liquid in the pump chambers
makes the pump properties worse.

Connect the hose connections
(INLET/OUTLET) and interfaces in
accordance with the labelling on
the pump and the operating
instructions.

The connections are barbed hose connectors. Ensure that the hoses
have hose clips if applicable.

Lay the hoses in such a way that no condensate can flow into the
pump.

Ensure that the air can enter the ventilation slit (H) unhindered.

Install a condensate separator (e.g. a Woulff bottle) in the suction
line before the intake spigot of the pump to protect against water
coming in.

If solvent vapours are sucked in, an emission condenser (accessory)
after the pump helps to condense it, and prevents it being released
into the atmosphere.




Connection of interfaces

/\ NOTE

O: Hose connection d= 8 mm OUTLET

Link this connection to the emission condenser with a vacuum
hose, or fit a sound absorber to the end.

Put the end of the hose in the
A NOTE extractor hood!

Observe the relevant connections
(see Fig. 1).

Check there is a free outlet on the
pressurised side!

Do not use a throttle on the
pressurised side and do not close
the outlet! Connect the exhaust
line to this connection.

K: Connection for vacuum controller VC 10 (Mini DIN)

You can connect the vacuum pump and the vacuum controller
VC 10 or the rotary evaporator RV10 auto with the analogue
connection cable MVP 10.100 for precise speed-controlled vacuum
control.

The vacuum controller detects the pump and switches to
speed-vacuum control mode. Two-position control is deactivated.

L: USB interface

Connect the vacuum pump IKA Vacstar digital to a PC with a USB
A - USB B cable. Any device software updates can be loaded using
the IKA FUT software tool.

M: RS 232 interface

You can connect the IKA Vacstar digital vacuum pump to a PC
using an RS 232 interface cable. The pump can be operated in
conjunction with other devices with labworldsoft® laboratory
device software. For further information see the chapter “Interfaces
and outputs”.

N: Water valve connection

Connect the optional water throttle valve RV 10.5001 to the
diaphragm vacuum pump. The water flow to the emission
condensor is controlled using the water valve. The valve is opened
as soon as the pump is switched on.

l: Hose connection for suction line d= 8 mm INLET

Connect the suction line to this connection.

Link this connection to the recipient (rotary evaporator condenser,
laboratory reacor etc.) with a vacuum hose.

P: Power supply cable connection

Check that the voltage information on the rating plate matches
your mains supply. Connect the power supply cable to supply
electricity.

Configuration
/\ NOTE

Two-position control:
IKA Vacstar digital in standalone operation

Observe the operating instructions
for the devices.

Vacuum created without a controller through simple suction, no
vacuum target value control possible.

The pump speed can be changed by manually setting the speed
using the rotating/pressing knob (C) of the vaccum pump.

Manual activation of the vacuum valve or ball valve.
Rough vacuum control is possible, for example, with the vacuum
control valves VCV 1 and VCV 2, by mixing in air from outside.

5

1 Recipient (load, e.g. rotary evap-
orator, reactor)

2 Vacuum separator (e.g. Woulff
bottle)

5 Vacuum valve/ball valve

7 Emission condenser
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\
.
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IKA Vacstar digital with vacuum controller VC 10

/\ NOTE

Cannot be operated with optional
water valve RV 10.5001 in conjunction
with VC 2.4.

Refer to the operating instructions
for the vacuum controller VC 10!

When the target value is reached, the suction line is closed by the
vacuum valve integrated in the VC 10. The pump speed can be
changed by manually setting the speed.

When using the optional pump cut-out unit

VC 2.4 (ref. 6) the pump is switched off when the target value is
reached (operating mode B).

This device configuration is also possible without the pump
cut-out unit VC 2.4. The pump runs on. For good control, the
pump should be operated at a low speed.

vent || VC 10
};{Q A .
load AN & pump
l vc|2.4 (/\ W
2 | )
pd

orator, reactor)

Vacuum separator (e.g. Woulff
bottle)

Vent valve

Pressure sensor

Vacuum valve/ball valve

Pump cut-out unit VC 2.4
Emission condenser
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Speed regulation

IKA Vacstar digital with vacuum controller VC 10 or rotary evaporator
RV 10 auto

/\ NOTE

Automatc setting of the operating mode “Speed regulation” as
soon as the analogue connecting cable MVP 10.100 (ref. 8)
connects the pump with the vacuum controller or rotary evaporator.

Observe the operating instructions
for the devices.

When the target value is reached, the pump speed is automatical-
ly reduced to a minimum of “O rpm”. Once the target value is
reached, the pump applies suction according to the leakage rate
of the vacuum system. Automatic boiling point recognition is
possible.

1 Recipient (load, e.g. rotary evapo-
rator, reactor)

24 VDC
vent j 1157230V
load pump IN
VC 10/ RV10 control auto B
)
MVP10 digital |
| I \ L.
| 2 | 8 7./ N c
1 | S I %ﬂ,\ HE
i 1 ! D
i | —— Tep
‘ T
! 1 =
|
e
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2 Vacuum separator (e.g. Woulff
bottle)

7 Emission condenser

8 Analogue connecting cable MVP
10.100
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== signal / power
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————————
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Commissioning

Observe the operating instructions
for the devices.

/\ NOTE

Check if the voltage specified on the type plate matches the avail-
able mains voltage. If these conditions are met, the device is ready
for operation when it is plugged in to the mains.

The socket used must be earthed
@ 4‘% @ (grounded contact).

Otherwise safe operation is not guaranteed or the device may be
damaged.
Observe the ambient conditions indicated under “Technical data”.

Switching on

1. Switch on the device using the main switch (D). All display
sements are shown to enable a visual check.

8.8.8.8.

2. Software version number display (e.g. vers. 1.00).

.U U

3. Operating mode display (A; B). (Factory setting: Operating

mode A)

The operating mode can be changed when you switch on the
device.

Operating mode A:

In this operating mode, the set target value is not saved when
the current run comes to an end or the device is switched off.
No automatic restart after mains power is cut off.

Operating mode B:

In this operating mode, the set target value is saved when the
current run comes to an end or the device is switched off, and
the value can be changed.

Operating mode B is required particularly in combination with
the pump cut-out unit VC 2.4.

Automatic restart after mains power is cut off.

Changing operating mode:

1. Press the rotating/pressing knob (C) and switch on the
device at the main switch (D) at the same time to change
between the two operating modes.

N
b

In standalone operation or two-position operation in combination
with the vacuum controller VC 10 the target speed can be set by
turning the rotating/pressing knob (C). Push to start the pump and
push again to stop it. A flashing light on the display (B) indicates
when the device is running.

Switching on with several interfaces

If the pump is operated via the analogue connecting cable MVP
10.100 with the vacuum controller VC 10 or the rotary evaporator
RV 10 auto, “VC 10" is shown on the display.

L e
0 I

If the vacuum controller is connected to a PC, “PC" is shown on
the display (B).

P L

Switching off

Switch off the device using the main switch (D).

Unplug the appliance from the
@ -’:DK @ mains socket to disconnect it from

the mains.




Interfaces and outputs

Please comply with the system
requirements together with the
operating instructions and help
section included with the software.

/\ NOTE

The device can be operated in “Remote” mode via an RS 232 or
USB interface using the laboratory software labworldsoft®. The RS
232 interface (M) at the back of the device is fitted with a 9-pole
SUB-D jack which can be connected to a PC. The pins are assigned
serial signals.

USB Interface

The Universal Serial Bus (USB) is a serial bus system which allows
the device to be connected to the PC. Devices that support USB
can be connected to each other whilst they are running (hot
plugging) and provide automatic recognition of the connected
devices and their properties.

Use the USB interface in conjunction with labworldsoft® for
operation in “Remote” mode and for updating the firmware using
the “Firmware update tool”.

Installation

Before the device is connected with the PC using the USB data
cable, the USB driver must be installed.

The USB driver can be downloaded from the website:

Serial interface RS 232 (V 24)

Configuration:

«  The functions of the interface circuit between the device and
the automation system are a selection from the signals
specified in the EIA standard RS232 as per DIN 66020 Part 1.

«  Standard RS 232, corresponding to DIN 66259 Part 1 is valid
for the electric characteristics of the interface circuits and
assignment of signal states.

«  Transmission process: Asynchronous character transmission
in start-stop operation.

«  Transmission type: Full duplex.

«  Character format: Character composition according to data
format in DIN 66022 for start-stop operation. 1 start bit, 7
character bits, 1 parity bit (even), 1 stop bit.

«  Transmission speed: 9600 Bits/s.

- Data flow control: none

«  Access method: Data transmission from the device to the
computer only occurs after a request from the computer.

Command syntax and format

The following points should be noted for the instruction set:

«  Commands are generally sent from the computer (master) to
the device (slave).

+  The device only responds to requests from the computer.
Even error messages are not send spontaneously from the
device to the computer (automation system).

«  The commands are transmitted in captial letters.

+ Commands and parameters, as well as consecutive parameters,
must be separated by at least one space (code: hex 0x20).

«  Each individual command (including parameters and data)
and all responses are completed with CRLF (code: hex 0x20
hex 0x0d hex 0xOA) and can have a maximum length of 50
characters.

+  The dot is used for decimal separators in a floating-point
value (code: hex Ox2E).

The details given above generally comply with the recommen-
dations of NAMUR (NAMUR recommendations for the design of
electrical plug-in connectors for analogue and digital signals in
laboratory MSR devices. Rev. 1.1).

The NAMUR commands and the additional IKA-specific
commands are only used as low-level commands for communication
between the device and the PC. With an appropriate terminal or
communication program, these commands can be transmitted
directly to the device.

NAMUR commands Function

IN_NAME Read device name

IN_PV_4 Read current speed value

IN_SP_4 Read rated speed value

OUT_SP_4 Adjust the rated speed value

START_4 Start evacuation

STOP_4 Stop evacuation

RESET Switch to normal operating mode

OUT_NAME Set device name

OUT_SP_42@n Setting WD safety limit speed with
set value echo

OUT_WD1@m Watchdog mode 1

OUT_WD2@m Watchdog mode 2

“"Watchdog” functions; monitoring of the serial data flow

If, once this function has been activated (see NAMUR commands),
there is no retransmission of the command from the computer
within the set time (“watchdog time”), the Evacuation function is
switched off in accordance with the set “watchdog” mode or is
returned to previously set target values. The data transmission may
be interrupted by, for example, a crash in the operating system,
a power failure in the PC or an issue with the connection cable
between the computer and the device.

"Watchdog” mode 1

If event WD1 should occur, the evacuation function is switched
off and ER 2 is displayed. Set watchdog time to m (20 - 1,500)
seconds, with watchdog time echo. This command launches the
watchdog function and must be transmitted within the set wat-
chdog time.

"Watchdog” mode 2

If there is an interruption in data communications (longer than the
set watchdog time), the speed target value is changed to the set
WD safety speed limit. The warning PC 2 is displayed. The WD2
event can be reset with OUT_WD2@O0 - this also stops the watch-
dog function.

Set watchdog time to m (20 - 1,500) seconds, with watchdog
time echo. This command launches the watchdog function and
must be transmitted within the set watchdog time.




Accessories: PC 1.1 cable (device to PC)
Required for connecting the 9-pin socket to a PC.

1 =] = 5
6 2 9 2
° 5 = = 6 1
10 o 1
RxD 2 © 2RxD
TxDz e 8 iTxD
GND 5 © 5GND
6 O O 6
RTS 7 © 7RTS Fig. 10
CTss8 © 8CTS
90 o 9
USB A - USB B cable
Required for connecting the USB interface (L) to a PC.
USB B USB A
Fig. 11
Connecting cable MVP 10.100
Required for connecting VC 10 and RV 10 auto with the diaphragm vacuum pump IKA Vacstar digital (speed operation).
| |
= e =g —— =)
Fig. 12

Maintenance and cleaning

The device is maintenance-free. However it is subject to natural
wear and tear on parts and their statistical failure rate.

_':D“ @ Unplug from the mains before cleaning.

Only clean the IKA device using these IKA-approved cleaning
agents:

| Dirt Cleaning agent

Dyes Isopropy! alcohol

Building materials | Water containing detergent, isopropanol

Cosmetics Water containing detergent, isopropanol
Food Water containing detergent
Fuels Water containing detergent

Other materials Please ask IKA

«  Wear protective gloves when cleaning the devices.

+ Do not place electrical appliances into the cleaning agents for
cleaning purposes.

«  Ensure no liquid enters the device during cleaning.

»  Please consult with IKA before using any cleaning or
decontamination methods not specifically recommended.

Ordering spare parts

When ordering spare parts, please make sure to indicate the

following:

+  Device type

+  Device manufacturing number; see rating plate

+  Reference number and description of spare part; see spare
part diagram and list at wwwv.ika.de.

Repairs

Please only send devices in for repair that have been
cleaned and are free of materials which might present
health hazards.

For this, use the “certificate of compliance” form which you
can obtain from IKA or can download a version for printing from
the IKA website www.ika.de

If your appliance requires repair, return it in its original packaging.
Storage packaging is not sufficient. also use appropriate transport
packaging.



Error codes

If an error occurs, this is shown in an error on the display (B), e.g. Error 4.
Proceed as follows:

+  Switch the device off on the device switch,

+  Take corrective measure,

+  Switch device back on.

Error Cause Reason Solution
Error 3 Overheat The pump does not run Switch off the pump, disconnect it from the mains,
let it cool down.
Error 4 Motor blocked/overload The pump does not run Switch off the pump, disconnect it from the mains
Let the pump cool down.
Ventilate the vacuum system to normal pressure.
Error 8 Hall sensor defective The pump does not run Service
Error 9 BLP self-test/EEPROM error The pump does not run Service
No display | Pump diaphragm defective Minimum pressure and suction | Service
rate are not achieved Request a maintenance kit
No display | Diaphragm valve defective Minimum pressure and suction | Service
rate are not achieved Request a maintenance kit
No display | Liquid in the pump chambers | Minimum pressure and suction | Let the pump run dry (no-load operation)
rate are not achieved

In the event that the fault cannot be eliminated using the measures described or another error code is displayed:

«  Please contact the Service Department,
+  Send the device and a brief description of the fault.

Accessories
+  Vacuum controller IKAVC 10 .
+  Vacuum control valve IKA VCV 1 and VCV 2 .
+  Check valve IKAVC 10.300 .

+  Vacuum hose IKAVH.SI.8
. PC 1.1 cable (RS 232)

Maintenance kit
Vacuum safety emission condenser VSE 1
Woulff bottle/water valve set VSW1

For further accessories see www.ika.de

Product contact parts

Name Material |
Connection spigot PPS
Connection piece PPS
Distributor PPS
Head piece PPS
Diaphragm valve FFPM
Diaphragm NBR/PTFE
Clamp PPS




Technical data

Base unit Value
Delivery capacity max. m3/h 1.32
Delivery capacity max. L/min 22
Final pressure mbar 2
Suction steps 4
Cylinder 4
Connection diameter suction side mm 8
Connection diameter pressure side mm 8
Gas ballast valve no
Inlet pressure min. mbar 2
Inlet pressure max. mbar 1030
Boiling point recognition no
Solvent library no
Two-position control yes
Analogue speed-vacuum control yes
Speed setting option rotating/pressing knob
Speed min. rpm 285
Speed max. rpm 1200
Display LED
Vacuum sensor no
Vent valve no
Condensate separator no
Emission condenser no
Product contact material PTFE, FFPM, PPS, NBR
Housing material Cast alu, coated
Appropriate for clean room no
Explosion-proof no
Width mm 150
Depth mm 370
Height mm 375
Weight kg 11.5
Permitted ambient temperature min. °C 5
Permitted ambient temperature max. °C 40
Permitted relative humidity % 80
Protection class according to DIN EN 60529 IP 20
RS 232 interface yes
USB interface yes
Analogue output no
Voltage \Y 100-240
Frequency Hz 50/60
Power consumption w 130
Standby power consumption w 1.5
DC VDC 24




Base unit Value
Protection class I
Overvoltage category I
Degree of contamination 1
Use above max. sea level m 2000
Firmware update yes

Average values.
Subject to technical changes
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Nous déclarons, sous notre seule responsabilité, que ce produit est conforme aux dispositions des directives 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE et 2011/65/UE ainsi qu'aux normes et documents normatifs suivants : EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 et EN I1SO 12100.

Situation (extrémement) dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la
mort ou des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des consignes de sécurité peut causer la mort ou des
blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non-respect des prescriptions de sécurité peut causer des blessures

/N\ PRUDENCE | graves.

Indique par exemple les actions qui peuvent conduire a des dommages matériels.

/\ REMARQUE

Conformément aux conditions de vente et de livraison d’'IKA, la  La garantie ne s'étend pas aux pieces d’usure et n'est pas valable
garantie s'étend sur une période de 24 mois. En cas de demande  pour les erreurs causées par une manipulation non conforme, un
de garantie, s'adresser au distributeur. Il est également possible  entretien et une maintenance insuffisants ou le non-respect des
d’expédier |'appareil accompagné de la facture et de la raison de instructions du présent mode d’emploi.

la réclamation directement a notre usine. Les frais de port sont a

la charge du client.

W
w



Consignes de sécurité

Pour votre sécurité

Lisez entiéerement le mode d’emploi

A REMARQUE| avant la mise en service et respectez

les consignes de sécurité.

Conservez le mode d’emploi de maniére a ce qu'il soit accessible
a tous.

Veillez a ce que seul un personnel formé travaille avec
I'appareil.

Respectez les consignes de sécurité, les directives, ainsi que
les mesures de prévention des accidents.

L'appareil et ses pieces ne doivent pas étre utilisés sur les
personnes ou les animaux.

Portez votre équipement de
protection personnelle en fonction

de la classe de danger du milieu a
traiter, en raison du danger présenté
par les projections de liquides et
les dégagements de gaz toxiques
ou inflammables !

Ne soumettez pas au vide des parties du corps de personnes
ou d'animaux.
N'utilisez pas I'appareil sous |'eau ou sous terre.

Structure de 'appareil

La pompe a vide IKA Vacstar digital
n‘est pas concue pour étre installée

dans les zones a atmosphére explosive.

Mettez I'appareil en place conformément au chapitre
« Installation », et raccordez les cables et les interfaces
comme décrit.

Placez I'appareil sur une surface stable, plane et non inflammable.
Ne travaillez jamais avec un appareil mal raccordé ou défectueux.

Placez la pompe a vide dans une hotte de laboratoire adaptée
et fonctionnelle ou raccordez-la a une conduite d'évacuation
de la fumée. Veillez a ne pas couder la conduite d’évacuation !
La longueur de la conduite d'évacuation ne doit pas dépasser
2m!

Evitez la formation de mélanges explosibles, raccordez
éventuellement un gaz inerte pour la ventilation et/ou pour
la dilution.

Accessoires

La sécurité du travail n’est garantie qu’en utilisant les
accessoires décrits au chapitre « Accessoires ».

Respectez attentivement le mode d’emploi des appareils
additionnels (p. ex. évaporateur rotatif, contréleur de vide)
avec lesquels la pompe a vide IKA Vacstar digital fonctionne.
La pression a I'entrée et a la sortie du gaz ne doit pas dépasser
1100 mbar.

Les éléments élastiques peuvent étre comprimés sous |'effet
du vide.

Utilisez exclusivement des conduites flexibles.

En cas de panne électrique, suivez vos mesures d’urgence et
assurez-vous de placer l'installation dans un état sQr (voir le
chapitre Mise en service, Mode de fonctionnement).

Utilisation de I'appareil

La sortie de vapeurs de solvants
dans I'atmosphére peut étre évitée

avec un condenseur d’évacuation
placé en aval.

La pompe a vide n’est pas concue
pour une utilisation avec les
substances auto-inflammables,
les substances inflammables
en |'absence d’'apport d’air ou les
substances explosives.

Ne faites jamais fonctionner la
pompe quand elle est ouverte.
Sinon, il y a un risque de blessures
graves en cas d’insertion de la
main dans des piéces rotatives !

L'inhalation ou le contact avec des

AAVERTlSSEMENT milieux tels que les liquides

toxiques, les gaz, les brouillards de
pulvérisation, les vapeurs, les
poussiéres ou les substances
biologiques peut étre dangereux
pour la santé de [I'utilisateur.
Assurez-vous de ['étanchéité de
tous les raccords lors de I'utilisation
de ces milieux.

La pompe a vide IKA Vacstar digital doit étre exploitée
exclusivement dans les conditions décrites au chapitre
« Caractéristiques techniques ».

Empécher le dégagement des substances susmentionnées.
Prenez des mesures de protection pour le personnel et
I'environnement.

Tenez compte des éventuelles interactions ou réactions
chimiques ou physiques, lors de la manipulation de milieux
sous pression réduite et température accrue.

Des processus électrostatiques peuvent se produire entre le
milieu et I'appareil et engendrer un danger.

En raison du taux de fuite résiduel de I'appareil, un relargage
du milieu peut se produire.

Avant la mise en service, vérifier que toutes les pieces du
carter sont présentes et fixées sur I'appareil.

Ne soulevez pas la pompe si la poignée est desserrée et si la
vis de sécurité de la poignée (E) est dévissée ou manquante !
Activez la pompe uniguement si la pompe est a la verticale.
Reliez les raccords de flexibles (INLET-OUTLET) et les interfaces
conformément aux inscriptions sur I'appareil et aux indications
du mode d’emploi.

Assurez-vous que la température du milieu évacué se trouve
sous la température d'inflammation. Le processus de pompage
(compactage) fait encore monter la température du milieu.
Attention, des vapeurs contenant des solvants peuvent étre
aspirées dans la pompe !



» Nutilisez pas la pompe pour générer de la pression !

«  Respectez la pression autorisée coté entrée et coté sortie, voir
le chapitre « Caractéristiques techniques ».

«  Une régulation/un rétrécissement du flux de gaz n’est autorisé(e)
que dans la conduite cote aspiration !

Utilisez plusieurs électrovannes ou clapets antiretour dans
la conduite d’aspiration en cas d’utilisation de plusieurs
dispositifs de charge.

En cas d'utilisation d'un condenseur d’émissions, veillez a
I"écoulement libre du liquide de refroidissement !

Pour protéger I'appareil

Assurez-vous de la compatibilité
AAVER'"SSEMENT des substances utilisées avec
I'appareil avec les matériaux des
piéces de I'appareil en contact
avec le produit, voir le chapitre
« Pieces en contact avec le produit ».

L'indication de la tension sur la
A PRUDENCE | plaque signalétique doit coincider

avec la tension du secteur.

«  Pour débrancher I'appareil du secteur, tirez sur la fiche secteur
de I'appareil.

« La prise de courant utilisée pour le cable secteur doit étre
facile d'acces.

«  Les caches et les pieces qui peuvent étre retirés de I'appareil
sans outillage, doivent étre remontés sur I'appareil pour
garantir la sécurité, dés lors qu’aucun autre raccordement n’a
lieu a cet endroit. Ceci permet d'éviter I'infiltration de liquides
ou la pénétration de corps étrangers.

«  Les liquides aspirés par inadvertance peuvent étre évacués en
aspirant de l'air.

Evitez les coups et les chocs sur I'appareil.

Seul le personnel qualifié (autorisé) est habilité a ouvrir
I'appareil

L'appareil ne doit pas étre modifié sans I'autorisation d'IKA.

Pour permettre un refroidissement suffisant de la pompe a
vide IKA Vacstar digital, les fentes d'aération du carter ne
doivent pas étre couvertes.

Pour la remise en état, utilisez exclusivement des pieces
détachées d’origine, afin de garantir la fiabilité de I'appareil.

Tenir compte de la condensation de I'eau a I'intérieur et a
I'extérieur de I'appareil. Réchauffer d'abord I'appareil s'l
vient d'un environnement froid.

Ne raccordez jamais la pompe a vide a un bain de thermos-
tatisation.

Veillez a ce qu'aucun corps solide et/ou liquide ne pénétre
dans la membrane de la pompe a vide IKA Vacstar digital via
la conduite d'aspiration. Cela endommagerait la membrane
et d'autres pieces internes a la pompe. Le débit s’en trouverait
réduit et la pression finale ne serait plus atteinte. Des dépbts
peuvent apparaitre a l'intérieur de |'appareil, ce qui en réduit
la durée de vie et provoque des fuites !

Déballage

Déballage

«  Déballez I'appareil avec précaution.

+  En cas de dommages, établissez immédiatement un constat
correspondant (poste, chemin de fer ou transporteur).

Contenu de la livraison

Pompe a vide a membrane IKA Vacstar digital

Silencieux /

Cable secteur d’ordina-
teur portable %

Cable de connexion
MVP 10.100

CableUBA-USBB | oy Bl 7]

Mode d’emploi

Carte de garantie

Flexible de vide 1 m &




Utilisation conforme

Utilisation

Ne pas utiliser I’appareil pour :

- L'évacuation d’espaces vitaux
biologiques,

- L'évacuation de volume de gaz
explosifs, corrosifs ou autres,

- Le passage/I’utilisation de liquides !

/I\ AVERTISSEMENT

L'appareil n'est pas adapté pour :
- le pompage d’objets

- le pompage de liquides

- les zones a atmosphére explosive
- sous |'eau

- en extérieur

La pompe a vide a membrane de laboratoire IKA Vacstar digital sert
a générer du vide en combinaison avec d’autres appareils de
laboratoire.
Pour la régulation définie du vide, un régulateur de vide supplé-
mentaire IKA VC 10 ou un évaporateur rotatif IKA RV 10 auto est
nécessaire.

Fonctionnement individuel

La pompe a vide peut fonctionner sans contréleur.

La vitesse de rotation réglable permet d'ajuster le debit. De
maniére générale, plus le volume a évacuer est petit, plus la vitesse
de rotation doit étre faible. La pression finale n’est pas régulée.

Fonctionnement avec des accessoires

En combinaison avec les accessoires recommandeés par IKA, la
pompe a vide IKA Vacstar digital est adaptée a |'évacuation régulée
sur une pression finale définie, p. ex. pour le fonctionnement d'un
évaporateur rotatif IKA.

En outre, elle sert aux opérations classiques de séparation, de
filtration ou de séchage en laboratoire.

Avec un contréleur de vide adapté (p. ex. VC 10) ou avec un
évaporateur rotatif (p. ex. RV 10 auto) la Vacstar digital peut
fonctionner de maniére automatisée, ainsi une détection
automatique du point d'ébullition, des courbes pression-temps
ou des programmes provenant de la bibliotheque des solvants
peuvent étre exécutés.

Utilisation prévue : Appareil de table

Domaine d’utilisation (uniquement en intérieur)

L'appareil peut étre utilisé dans toutes les zones residentielles et
tous les autres secteurs.

L'utilisateur n'est plus protége :

«  sil'appareil est utilisé avec des accessoires non fournis ou non
recommandés par le fabricant !

«  sides modifications ont été apportées par un tiers a I'appareil
ou a des pieces de |'appareil !

« si l'appareil est utilisé sans respecter les consignes de
sécurite !

Informations utiles

La sortie de vapeurs de solvants

m dans I'atmosphére peut étre évitée
avec un condenseur d’évacuation
placé en aval.

Une prudence particuliere s‘impose
lors des travaux avec des mélanges
gazeux qui contiennent des gaz
condensables (p. ex. vapeur d'eau
ou solvants). L'utilisation des
pompes a membrane avec de tels
gaz entraine leur condensation
dans le flux d'air de la pompe. Ceci
génére une pression dans la
chambre de vide qui réduit la
performance et la durée de vie des
membranes et soupapes.

/\ PRUDENCE

Si du liquide ou du condensat
pénétre dans les chambres de vide,
la pression de service minimale
indiquée n’est plus atteinte.

Pour protéger les soupapes
intérieures et les membranes du
liquide, utilisez un séparateur de
condensat placé en amont (par
exemple : flacon de Woulfe).

De maniére générale, il est recom-
mandé de laisser tourner la pompe a

/\ PRUDENCE

vide a la fin d'un processus (marche
a vide pendant 3 a 5 minutes maxi)
afin d’'évacuer les éventuels résidus
présents dans la pompe.

Pour ce faire, ventilez le récipient
si besoin.

En mode manuel, retirez la conduite
d’aspiration.

Tenez compte des instructions
d'utilisation des appareils concernés.

/\ REMARQUE

Les pompes a vide a membrane sont des pompes d’évacuation
oscillantes. Les membranes générent par expansion du volume
dans la chambre de vide une dépression qui a pour effet I'arrivée
d'air dans la chambre. La compression qui suit chasse I'air de la
chambre de vide. La commutation entre I'entrée et la sortie est
commandée via des soupapes a membrane.

L'unité physique de la pression est 1 Pascal [Pa].

On utilise aussi couramment |'unité millibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 10” bar

1 Pa =0,01 mbar



Dans la technique de vide, on distingue différents secteurs.

Vide grossier :  10° 4 10% Pa (100021 mbar)
Vide fin : 1024 10" Pa (134103 mbar)
Vide poussé : 10" a 10° Pa (10° a 107 mbar)
Ultravide <10® Pa ( < 107 mbar)

Les mouvements périodiques de la membrane génerent un vide a
I'entrée de la pompe. Les pompes a vide a membrane fonctionnent
en vide grossier jusqu'a 10? Pa. Ces pompes ne permettent pas
d’obtenir des pressions plus faibles.

Pour générer du vide fin, du vide pousse et de I'ultravide, il faut
utiliser des pompes a vide étanches a I'huile, des pompes a vis, des
pompes a diffusion ou des pompes turbomoléculaires. Les pompes
a vide a membrane servent souvent ici de pompes d’entrée.

La compression et la détente de I'air générent un bruit. La pompe
est d'autant plus silencieuse que la quantité d'air transporté est
faible. Ceci a pour conséquence que le bruit de fonctionnement
en mode normal baisse parallelement a la pression.

Un flexible d'évacuation a silencieux sert également a la réduction
du bruit.

En mode automatique a vitesse de rotation régulée, la pompe
reduit sa vitesse de rotation quand elle atteint la valeur théorique.
Si le taux de fuite du systeme est faible, la vitesse de rotation est
méme régulée sur « z&ro ».

En cas de combinaison avec le controleur de vide VC 10 ou
I'évaporateur rotatif a contréleur de vide intégré RV 10 auto, la
pompe peut aussi bien servir a la « régulation a deux points »
(commande par soupape) qu’a la «régulation analogique de la
vitesse de rotation » du vide.

Régulation a deux points

Une fois la valeur de consigne atteinte, la conduite d’aspiration
est fermée. En raison du délai minimal entre la détection de la
valeur de pression et la comparaison avec la valeur théorique pour
commuter une vanne de vide ainsi que la puissance d‘aspiration
du systeme générant le vide, la valeur théorique définie n'est pas
tout a fait atteinte. Sila pression augmente encore dans le systeme
en raison du taux de fuite naturel, la vanne ouvre la conduite
d’aspiration.

lllustration schématique d’une régulation du vide a deux points

Régulation analogique de la vitesse de rotation

Avec cette régulation, la vitesse de rotation de la pompe, et donc
la puissance d'aspiration, est réduite a mesure que la valeur de
pression mesurée s'approche de la valeur théorique. Une fois la
valeur de consigne atteinte, la pompe ne tourne plus qu’en fonction
du taux de fuite du systéme. Cette régulation se caractérise par un
fonctionnement silencieux, la précision de la régulation du vide
et une grande longévité des pieces mobiles de la pompe. Ce type
de régulation permet la détection automatique précise du point
d’ébullition, ce qui signifie que le systéme cherche et maintient en
mode automatique le point d"ébullition du solvant.

lllustration schématigue d'une régulation du vide asservie au régime

mbar
2 e
t t
Installation
Tenez compte de la consigne générale  Les raccords sont de type olive de flexible. Si besoin, fixez les
AREMARQUE de toujours relier le récipient flexibles avec des colliers.

(charge/récipient a vide/refroidisseur
de verre) a la conduite d’aspiration
en son point le plus haut. Vous
réduisez ainsi le risque d’infiltration
de liquide dans la pompe a vide.

La présence de liquide dans les
chambres de la pompe impacte né-
gativement les caractéristiques de
la pompe.

Reliez les raccords de flexibles
(INLET-OUTLET) et les interfaces
conformément aux inscriptions
sur la pompe et aux indications du
mode d’'emploi.

Installez les flexibles de maniere a empécher linfiltration de
condensat dans la pompe.
Veiller a garantir I'entrée libre de I'air dans les fentes d'aération (H).

Installez dans la conduite d'aspiration un dispositif de séparation
du condensat (p. ex. flacon de Woulfe) devant le raccord
d’aspiration de la pompe, pour éviter I'infiltration de liquide.
En cas d'aspiration de vapeurs de solvants, un condenseur
d’'émissions, installé en aval de la pompe (accessoire), contribue a
les condenser et empéche leur relargage dans I'atmosphere.




Raccordement des interfaces

Tenez compte des raccords concernés
(voir Fig. 1).

/\ REMARQUE

O : Raccord de flexible d= 8 mm OUTLET

Utilisez ce raccord pour relier un flexible de vide au condenseur
d’émissions ou installer un silencieux a I'extréemité du flexible.

Installez I'extrémité du flexible
/\ REMARQUE

dans la hotte de laboratoire !

Veillez a une évacuation libre coté
pression !

Coté  pression, n’utilisez pas
d’'étrangleur et ne refermez pas I'éva-
cuation ! Reliez la conduite d’évacua-
tion de la fumée a ce raccord.

K : Prise contréleur de vide VC 10 (mini DIN)

Vous pouvez relier la pompe a vide et le controleur de vide VC 10
ou |'évaporateur rotatif RV 10 auto avec le cable de connexion
analogique MVP 10.100 pour obtenir une régulation précise du
vide asservie au régime.

Le contrbleur de vide détecte la pompe et commute sur le mode
de régulation du vide asservie au régime. La régulation analogique
a deux points est désactivée.

L : Port USB

Reliez la pompe a vide IKA Vacstar digital a un PC avec le cable
USB A - USB B. L'outil logiciel IKA FUT permet de charger
d’éventuelles mises a jour du logiciel de |'appareil.

M : Port RS 232

Vous pouvez relier la pompe a vide IKA Vacstar digital a un PC, via
un cable d'interface RS 232. La pompe peut fonctionner avec le
logiciel d'appareils de laboratoire labworldsoft® en combinaison
avec d'autres appareils. Vous trouverez d’autres informations au
chapitre « Interfaces et sorties ».

N : Prise vanne d'eau

Reliez la vanne d'étranglement d’eau optionnelle RV 10.5001 a la
pompe a vide a membrane. La vanne d'eau permet de piloter le
débit de I'eau vers le condenseur a émissions. La vanne s'ouvre des
que la pompe est activée.

| : Raccord de flexible de la conduite d'aspiration d= 8 mm INLET
Reliez la conduite d'aspiration a ce raccord.

Utilisez ce raccord pour relier un flexible de vide au récipient
(refroidisseur d'évaporateur rotatif, raccord de laboratoire, etc.).

P : Prise pour le cable réseau

Comparez l'indication de tension sur la plaque de puissance a la
tension réseau disponible. Raccordez le cable réseau a I'alimentation
en tension.

Configuration

Respectez les modes d'emploi des
appareils.

/\ REMARQUE

Régulation a deux points :
IKA Vacstar digital en mode individuel

Génération de vide sans controleur par simple aspiration, aucune
régulation possible de la valeur théorique de vide.

Il est possible de modifier manuellement la vitesse de la pompe
avec le bouton rotatif/poussoir (C) de la pompe a vide.

Actionnement manuel de la vanne de vide ou du robinet a boisseau
sphérique.

Une régulation grossiere du vide est, p. ex., possible avec les
vannes de régulation VCV 1 et VCV 2 en ajoutant de Iair.

5

il
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1 Récipient (charge, p. ex. évapo-
rateur rotatif, réacteur)

2 Séparateur de vide (p. ex.
flacon de Woulfe)

5 Vanne de vide/robinet a bois-
seau sphérique

7 Condenseur d'émissions
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IKA Vacstar digital avec contréleur de vide VC 10

Fonctionnement impossible avec la
vanne d’eau optionnelle RV 10.5001
en combinaison avec le VC 2.4.

Respectez le mode d‘emploi du
controleur de vide VC 10!

/\ REMARQUE

Une fois la valeur théorique atteinte, la conduite d’aspiration est
fermée via la vanne de vide intégrée dans le VC 10. Il est possible
de modifier manuellement la vitesse de la pompe.

En cas d'utilisation de la coupure de pompe optionnelle VC 2.4
(rep. 6), la pompe se coupe une fois la valeur théorique atteinte
(mode de fonctionnement B).

Cette configuration de I'appareil est aussi possible sans le dispositif
de coupure de la pompe IKA VC 2.4. La pompe tourne. Pour une
bonne régulation, la pompe doit tourner a une vitesse réduite.

VC 10

vent |

24\/DC-||

pump

1 Récipient (charge, p. ex. évapora-
teur rotatif, réacteur)

2 Séparateur de vide (p. ex. flacon

de Woulfe)

Vanne de ventilation

Capteur de pression

Vanne de vide/robinet a boisseau

sphérique

Coupure de la pompe VC 2.4

Condenseur d’émissions
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Régulation de régime

IKA Vacstar digital avec contréleur de vide VC 10 ou évaporateur
rotatif TV 10 auto

Respectez les modes d'emploi des
appareils.

/\ REMARQUE

Réglage automatique du mode « Régulation du régime », des lors
que le cable de connexion analogique MVP 10.100 (rep. 8) relie la
pompe au contréleur de vide ou a I'évaporateur rotatif.

Une fois la valeur théorique atteinte, le régime de la pompe est
réduit automatiquement a « 0 tr/min ». Si la valeur théorique est
atteinte, la pompe tourne en fonction du taux de fuite du systeme.
La détection automatique du point d'ébullition est possible.
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Mise en service

Respectez les modes d’emploi des
appareils.

/\ REMARQUE

Veérifiez si la tension indiquée sur la plaque signalétique et la
tension du réseau disponible correspondent. Si ces conditions sont
remplies, I'appareil est prét a fonctionner une fois le bloc secteur
branché.

O|«=D—

La prise utilisee doit étre mise a la
terre (contact a conducteur de
protection).

Sinon, le fonctionnement sr n'est pas garanti ou |'appareil risque
de subir des dommages.

Veuillez tenir compte des conditions ambiantes stipulées dans les
« Caractéristiques techniques ».

Mise en marche

1. Allumez I'appareil au moyen de l'interrupteur principal (D).
Tous les segments d’affichage apparaissent pour le controle
visuel.

0.8.8.8.

2. Affichage de la version du logiciel (exemple Vers. 1.00).

|I_II—I
Uy

3. Affichage du mode de fonctionnement défini (A ; B).
(Réglage d'usine mode A)

H

Le mode de fonctionnement peut étre modifié a la mise en
marche.

Mode de fonctionnement A :

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur théorique définie
n'est pas mémorisée a la fin du processus en cours ou a la
coupure de |'appareil.

Pas de redémarrage automatique apres la coupure de courant.

Mode de fonctionnement B :

Dans ce mode de fonctionnement, la valeur théorique définie
est mémorisée a la fin du processus en cours ou a la coupure
de I'appareil, la valeur peut étre modifiée.

Le mode de fonctionnement B est nécessaire en particulier en
combinaison avec la coupure de pompe VC 2.4.

Redémarrage automatique apres coupure de courant.

Modification du mode de fonctionnement :

1. En appuyant simultanément sur le bouton rotatif/
poussoir (C) et en allumant I'appareil avec I'interrupteur
principal (D), vous pouvez choisir I'un des deux modes de

fonctionnement.

En fonctionnement individuel ou a deux points, en combinaison
avec le contréleur de vide VC 10, il est possible de régler la vitesse
de consigne en tournant le bouton rotatif/poussoir (C). Appuyer
pour démarrer la pompe et appuyer a nouveau pour |'arréter. Le
mode de régulation (appareil en marche) est indiqué par un point
clignotant a I'affichage (B).

Mise en marche avec plusieurs interfaces

Si la pompe est reliee au contréleur de vide VC 10 ou a
I"évaporateur rotatif RV 10 avec le cable de connexion MVP 10.100,
I'affichage (B) indique « VC 10 ».

UL 10

Si le controleur de vide est relié a un PC, I'écran affiche (B) « PC ».

- L

Arrét
Eteignez I'appareil au moyen de l'interrupteur principal (D).

Tirez sur la fiche secteur pour
@ *% @ débrancher I'appareil |




Ports et sorties

Respectez la configuration minimale
requise, le mode d’emploi et les
aides du logiciel.

/\ REMARQUE

L'appareil peut fonctionner en mode « Remote » par les interfaces
RS 232 ou USB avec le logiciel de laboratoire labworldsoft®. Le
port RS 232 (M) au dos de I'appareil, doté d'une prise SUB-D a
9 poles, peut étre relié a un PC. Les broches sont affectées de
signaux en série.

Port USB

L'USB (Universal Serial Bus) est un systeme de bus en série
permettant de relier I'appareil au PC. Les appareils dotés d'un port
USB peuvent étre reliés entre eux au cours du fonctionnement
(hot-plugging) et les appareils reliés, ainsi que leurs caractéristiques,
étre détectés automatiquement.

Le port USB sert en combinaison avec labworldsoft® pour le
fonctionnement en mode « Remote » et la mise a jour du
micrologiciel a I'aide de « I'outil de mise a jour de micrologiel ».

Installation

Avant de relier I'appareil au PC avec un cable de données USB,
installer le pilote USB.

Le pilote USB peut étre téléchargé a la page web suivante :

Port série RS 232 (V 24)

Configuration :

- La fonction des cables d'interface entre I'appareil et le
systeme d’automatisation est une sélection des signaux
spécifiés dans la norme EIA RS 232, conformément a la partie
1 de la norme DIN 66020.

« Les caractéristiques électriques des circuits d'interface et
I'affectation des états des signaux sont régies par la norme
RS 232, conformément a la partie 1 de la norme DIN 66259.

«  Procédure de transmission : Transmission asynchrone de
caracteres en mode start/stop.

«  Type de transmission : Duplex intégral.

«  Formats de caracteres : Caracteres conformes au format de
données stipulé dans la norme DIN 66022 pour le mode
Start-Stop. 1 bit de démarrage ; bits 7 caractéres ; 1 bit de
parité (pair = Even) ; 1 bit d'arrét.

«  Vitesse de transmission : 9 600 bits/s.

«  Commande du flux de données : aucune

«  Procédure d'accés : Un transfert de données de I'appareil vers
I'ordinateur nest exeécuté que sur requéte de I'ordinateur.

Syntaxe de commande et format

Tenir compte des points suivants concernant le jeu d'instructions :

+  Les commandes sont en général envoyées de |'ordinateur
(maitre) a I'appareil (esclave).

- Lappareil n"émet que sur demande de I'ordinateur. Egalement,
les messages d’erreur ne sont pas spontanément transmis par
I'appareil a I'ordinateur (systeme d'automatisation).

«  Les commandes sont transmises en majuscules.

«  Les commandes, parametres et les suites de parametres sont
séparés par au moins un espace (code hex 0x20).

+  Chaque commande (y compris les parameétres et les données)
et chaque réponse se termine par CRLF (code : hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A) et a une longueur maximale de 50 caracteres.

«  Leséparateur décimal d'un nombre en virgule flottante est le
point (code : hex Ox2E).

Les explications précédentes sont globalement conformes aux
recommandations du cercle de travail NAMUR (recommandations
NAMUR relatives a I'exécution de connexions électriques pour le
transfert de signaux analogiques et numériques a des appareils de
laboratoire individuels MSR. Rév. 1.1).

Les commandes NAMUR et les commandes supplémentaires
spécifiques a IKA servent uniquement de commandes de bas
niveau pour la communication entre I'appareil et le PC. Avec un
terminal ou un programme de communication approprié, ces
instructions peuvent directement étre transmises a |'appareil.

Commandes NAMUR Fonction

IN_NAME Lire le nom de I'appareil

IN_PV_4 Lire la vitesse actuelle

IN_SP_4 Lire la vitesse nominale

OUT_SP_4 Régler la vitesse nominale

START_4 Démarrer |'évacuation

STOP_4 Arréter |'évacuation

RESET Commuter sur le mode normal

OUT_NAME Définir le nom de I'appareil

OUT_SP_42@n Réglage de la vitesse de securité du WD
avec écho de la valeur fixée

OUT_WD1@m Mode Watchdog 1

ouT_WD2@m Mode Watchdog 2

Fonction « Watchdog », surveillance du flux de données
sériel

Si, aprés activation de cette fonction (voir les commandes Namur),
dans la période de surveillance définie (« délai du watchdog »), la
commande n‘est pas a nouveau transmise par le PC, la fonction
évacuation est arrétée suivant le mode « Watchdog » réglé,
ou sont remises sur leurs valeurs théoriques précédentes. Le
transfert peut étre interrompu par exemple par un bug du systeme
d’exploitation, une coupure de courant au niveau du PC ou une
déconnexion du cable de raccordement a I'appareil.

« Watchdog » — mode 1

Si I'événement WD1 se produit, la fonction d'évacuation est
désactivée et ER 2 s'affiche. Régler le délai du Watchdog sur m
(20 a 1500) secondes, avec écho du délai du watchdog. Cette
commande déclenche la fonction watchdog et doit toujours étre
envoyée dans le délai défini pour le watchdog.

« Watchdog » — mode 2

Sila communication des données est interrompue (plus longtemps
que le délai défini pour le Watchdog), la vitesse de consigne
est réglée sur la vitesse de consigne de sécurité WD définie.
L'avertissement PC 2 s'affiche. L'événement WD2 peut étre
réinitialisé avec OUT_WD2@O0. Ceci arréte la fonction Watchdog.
Régler le délai du Watchdog sur m (20 a 1500) secondes, avec
écho du délai du watchdog. Cette commande déclenche la
fonction watchdog et doit toujours étre envoyée dans le délai
défini pour le watchdog.



Accessoires : Cable PC 1.1 (Device to PC)
Requis pour connecter la douille a 9 péles a un PC.
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90 o9
Cable USB A - USB B
Requis pour connecter le port USB (L) a un PC.
Fig. 11
Cable de connexion MVP 10.100
Requis pour la connexion de VC 10 et RV 10 auto avec la pompe a vide a membrane IKA Vacstar digital (mode régime).
] |
£ =SS i =g —— =)
Fig. 12

Entretien et nettoyage

L'appareil est sans entretien. Il n'est soumis qu’au vieillissement
naturel des composants et a leur taux de panne statistique.

O+~ @

Nettoyez I'appareil IKA uniquement avec les produits nettoyants
autorisés par IKA :

Débranchez la fiche secteur avant le
nettoyage.

Type d’encrassement Produit de nettoyage

Colorants Isopropanol

Matériaux de
construction

Eau tensioactive, isopropanol

Cosmétiques Eau tensioactive, isopropanol

Aliments Eau tensioactive

Eau tensioactive
Consultez IKA

Combustibles

Substances non
mentionnées

«  Portez des gants de protection pour nettoyer les appareils.

«  Ne jamais déposer les appareils électriques dans du produit
de nettoyage pour les nettoyer.

+  Lors du nettoyage, aucune humidité ne doit pénétrer dans
I'appareil.

«  En cas d'utilisation de méthodes de nettoyage et de décon-
tamination autres que celles recommandées, interrogez IKA.

Commande de pieces de rechange

Pour la commande de piéces de rechange, fournir les indications

suivantes :

«  Type d'appareil

« Numéro de fabrication de I'appareil, voir la plaque signalétique

«  Référence et désignation de la piece de rechange, voir
les illustrations et la liste des pieces de rechange sous
www.ika.de

Réparation
Veuillez n'envoyer a la réparation que des appareils
nettoyés et exempts de substances toxiques.

Utilisez pour cela le formulaire « Certificat de régularité » fourni
par IKA ou imprimez le formulaire téléchargeable sur le site Web
d’'IKA www.ika.de.

Si une réparation est nécessaire, retournez |'appareil dans son
emballage d'origine. Les emballages de stockage ne sont pas
suffisants pour les retours. Utilisez en plus un emballage de transport
adapté.



Messages d’erreurs

Si une erreur survient, celle-ci est signalée a I"écran (B) par un code d’erreur, p. ex. Error 4.
Procédez alors comme suit :
«  Arrétez I'appareil en appuyant sur l'interrupteur,
+  Prenez une mesure corrective,
«  Rallumez I'appareil.

Défaut Cause Explication Mesure
Error 3 Surchauffe (overheat) La pompe ne tourne pas Couper la pompe, la débrancher et la
laisser refroidir.
Error 4 Moteur blogué/surcharge La pompe ne tourne pas Couper la pompe, la débrancher
(motor blocked/overload) Laisser refroidir la pompe.
Purger le circuit de vide pour I'amener a
la pression normale.
Error 8 Capteur d'effet Hall défectueux La pompe ne tourne pas Service (Entretien)
Error 9 Autotest BLP/Erreur EEPROM La pompe ne tourne pas Service (Entretien)
Pas d'affichage | Membrane de pompe défec- Pression et puissance d’aspiration | Service (Entretien)
tueuse minimales non atteintes Demander le kit d’entretien
Pas d'affichage | Vanne a membrane défectueuse | Pression et puissance d'aspiration | Service (Entretien)
minimales non atteintes Demander le kit d’entretien
Pas d'affichage | Liquide dans les chambres de la Pression et puissance d'aspiration | Laisser la pompe tourner a sec (mode

pompe

minimales non atteintes

marche a vide)

Si l'erreur ne peut pas étre éliminée a I'aide des mesures décrites ou si un autre code d’erreur s'affiche :

Contactez le service d’assistance,
Expédiez I'appareil avec une bréve description de I'erreur.

«  Contrdleur de vide IKAVC 10

«  Vanne de régulation du vide IKA VCV 1 et VCV 2

«  Clapet anti-retour IKAVC 10.300
+  Flexible de vide IKAVH.SI.8
«  (Cable PC 1.1 (RS 232)

Accessoires

+  Kit d’entretien

+  Condenseur d'émission de sécurité a vide VSE 1
+  Kit flacon de Woulfe/vanne d'eau VSW1

Pour d'autres accessoires, voir www.ika.de

Pieces en contact avec le produit

Dénomination Matériau |

Manchon de raccordement PPS
Raccord PPS
Répartiteur PPS
Piece de téte PPS
Vanne a membrane FFPM

Membrane NBR/PTFE
Elément de serrage PPS




Caractéristiques techniques

Unité Valeur
Débit maxi m3/h 1,32
Débit maxi I/min 22
Pression finale mbar 2
Etages d'aspiration 4
Veérins 4
Diametre raccord c6té aspiration mm 8
Diameétre raccord c6té refoulement mm 8
Vanne de lest d'air Non
Pression d’entrée min. mbar 2
Pression d’entrée max. mbar 1030
Détection du point d'ébullition Non
Bibliotheque de solvants Non
Régulation a deux points Oui
Régulation analogique du vide asservie au régime oui
Possibilité de réglage de la vitesse Bouton rotatif/poussoir
Vitesse de rotation min. rpm 285
Vitesse de rotation max. rpm 1200
Affichage LED
Capteur de vide Non
Vanne de ventilation Non
Séparateur de condensat Non
Condenseur d'émissions Non
Matériau en contact avec le produit PTFE, FFPM, PPS, NBR
Matériau du boitier Revétement fonte d'aluminium
Convient a I'utilisation en chambre propre Non
Protégé contre les explosions Non
Largeur mm 150
Profondeur mm 370
Hauteur mm 375
Poids kg 11,5
Température ambiante min. autorisée °C 5
Température ambiante max. autorisée °C 40
Humidité relative admissible % 80
Type de protection selon DIN EN 60529 IP 20
Port RS 232 Oui
Port USB Oui
Sortie analogique Non
Tension \") 100-240
Fréquence Hz 50/60
Consommation de |'appareil w 130
Consommation de I'appareil en veille w 1,5
Tension continue VvDC 24




Unité Valeur
Classe de protection I
Classe de surtension I
Degré d'encrassement 1
Utilisation au-dessus du niveau de la mer max. m 2000
Mise a jour du micrologiciel oui

Valeurs déterminées.
Sous réserve de modifications techniques !
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Declaramos bajo nuestra propia responsabilidad que este producto cumple las disposiciones de las directivas 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE y 2011/65/UE y es conforme con las normas y los documentos normativos siguientes: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
y EN'1SO 12100.

Situacion (extremadamente) peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede
PELIGRO provocar la muerte o una lesion grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar la muerte
0 una lesion grave.

) Situacion peligrosa en la que la no observacion de las advertencias de seguridad puede provocar una lesion
/I\ PRECAUCION | feve.

Alude, por ejemplo, a acciones que pueden provocar dafios materiales.
/\ NOTA

Segun las condiciones de venta y suministro de IKA, la garan-  La garantia no se aplica a piezas de desgaste ni tampoco a errores
tia tiene una duracién total de 24 meses. Si se produce un caso  que tengan su causa en un manejo inadecuado o en un cuidado y
de garantia, pongase en contacto con su proveedor, o bien envie  mantenimiento insuficientes que no cumplan lo dispuesto en estas
el aparato directamente a nuestra fabrica adjuntando la factura  instrucciones de uso.

y mencionando las causas de la reclamacién. Los costes de

transporte correrdn a su cargo.

H
~N



Advertencias de seguridad

Para su proteccion

/\ NOTA

Lea por completo las instrucciones
de uso antes de poner en servicio

el aparato y observe las advertencias
de seguridad.

Guarde este manual de instrucciones en un lugar accesible
para todos.

Asegurese de que solo personal cualificado utilice el aparato.
Observe las advertencias de seguridad, las directivas y las
normativas en materia de seguridad laboral y prevencion de
accidentes.

Ni el aparato ni sus componentes pueden utilizarse con
personas ni animales.

Utilice el equipo de proteccion
PELIGRO personal de acuerdo con la clase

de peligro del fluido que vaya a
procesar, pues la salpicadura de
liquidos y la emision de gases toxicos
o inflamables entrafian riesgos
para el usuario.

No exponga partes del cuerpo de personas o animales al va-
cio.
No utilice el aparato debajo del agua ni en sitios subterraneos.

Diseno del aparato

La bomba de vacio IKA Vacstar
PELIGRO digital no esta concebida para su

instalacion en zonas expuestas a
riesgo de explosion.

Emplace el aparato conforme a lo descrito en el capitulo
“Instalacion” y conecte los conductos de conexion y las interfaces
tal como describe en las instrucciones.

Instale el aparato sobre una superficie estable, plana y no
inflamable.

No trabaje nunca con aparatos que no estén conectados
correctamente o que estén defectuosos.

Coloque la bomba de vacio bajo una campana de laboratorio
apropiada que funcione correctamente, o bien instale un
conducto de gases de escape. Tenga en cuenta a este respecto
que el conducto de gases de escape no puede doblarse. La
longitud maxima permitida del conducto de gases de escape
es de 2 metros.

Evite que se produzcan mezclas explosivas y, de ser necesario,
conecte gas inerte para la ventilacion o la dilucion.

Accesorios

La seguridad del funcionamiento solo estd garantizada si se
utilizan los accesorios descritos en el capitulo “Accesorios”.
Observe atentamente las instrucciones de uso de los aparatos
accesorios (como el evaporador rotativo o la bomba de vacio)
con los que se utiliza la bomba de vacio IKA Vacstar digital.
La presion en la entrada y la salida de gas no puede superar
los 1100 mbar.

Los elementos elasticos pueden comprimirse si existe vacio.
Utilice Unicamente conductos de manguera flexibles.
Observe las medidas de emergencia generales en el caso de
un corte en el suministro eléctrico y asegurese de que el
aparato se utilice en un estado seguro (consulte el apartado
dedicado al modo de funcionamiento del capitulo “Puesta en
servicio”).

Trabajo con el aparato

La emision de vapores de disolvente
PELIGRO a la atmésfera puede evitarse con

un condensador de emisiones
postconectado.

La bomba de vacio no esta concebida
para el funcionamiento con
sustancias autoinflamables, ni
tampoco con sustancias que puedan
inflamarse sin alimentacion de aire
ni con sustancias explosivas.

No utilice la bomba si esta abierta.
De lo contrario, existe el riesgo de
sufrir lesiones por la introduccion
de la mano en los componentes
moviles internos.

La inhalacion o el contacto con

AADVERTENCU'\ fluidos como liquidos téxicos, gases,

aerosoles, vapores, polvos o
sustancias bioldgicas puede resultar
perjudicial para la salud del usuario.
Asi pues, siempre que manipule
tales fluidos, asegurese de que todas
las conexiones estén bien apretadas
y sean estancas.

La bomba de vacio IKA Vacstar digital solo puede utilizarse
en las condiciones descritas en el capitulo “Datos técnicos”.
Del mismo modo, evite la liberacion de las sustancias
mencionadas antes. Mantenga medidas de proteccion
apropiadas, tanto para el personal como para el medio
ambiente.

Tenga en cuenta las posibles interacciones y las reacciones
quimicas o fisicas que pueden producirse cuando trabaje con
fluidos a presion reducida y temperatura elevada.

Entre el fluido y el aparato pueden producirse procesos
electrostaticos, lo que puede entrafar ciertos riesgos.
Debido a la tasa de fuga residual del aparato, puede producirse
una liberacion de fluido.

Antes de la puesta en servicio, asegurese de que todos los com-
ponentes del aparato estén presentes y fijados en el aparato.
No eleve la bomba si el mango esta suelto y el tornillo de
fijacion del mango (E) se ha aflojado o falta.

Encienda la bomba unicamente si la bomba se encuentra en
posicion vertical.

Conecte las conexiones de manguera (INLET/OUTLET) y las
interfaces conforme a las etiquetas que aparecen en el aparato
y en el manual de instrucciones.

Asegurese de que la temperatura del fluido evacuado se
encuentra por debajo de la temperatura de encendido de
este. Con el proceso de bombeo (compactacion), aumenta
también la temperatura del fluido.



Tenga en cuenta que los vapores que contienen disolventes
pueden aspirarse hacia la bomba.

No utilice la bomba para generar presion.

Tenga en cuenta la presion permitida en los lados de entrada
y salida; consulte el capitulo “Datos técnicos”.

La regulacion/estrangulacion de la corriente de gas solo

puede realizarse en el conducto del lado de aspiracion.

+  En el caso de que existan varios dispositivos de carga, utilice

las valvulas electromagnéticas o de retencion en el conducto
de aspiracion.

+  Siva a utilizar un condensador de emisiones, tenga cuidado

con la salida libre de refrigerante.

Para proteger el aparato

Asegurese de que las sustancias
AADVERTENGA utilizadas con el aparato sean

compatibles con los materiales de
los componentes del aparato que
entran en contacto con el producto;
consulte a tal fin el apartado
“Componentes que entran en con-
tacto con el producto”.

. La tension especificada en la placa
A PRECAUCION | de caracteristicas debe coincidir

con la tension de la red eléctrica.

Para desconectar el aparato de la red eléctrica, basta con
desenchufar el cable de alimentacion de la toma de corriente.
La toma de corriente para el cable de alimentacién debe
encontrarse en un lugar facilmente accesible.

Las cubiertas o piezas que se pueden quitar del aparato sin
utilizar herramientas se deben colocar de nuevo en el mismo
para garantizar un funcionamiento seguro, a menos que no
exista una conexion especial a este respecto, ya que, de este
modo, se evita la penetracion de cuerpos extrafios, liquidos,
etc.

Los liquidos que se introducen de forma no deseada pueden
descargarse en el modo de marcha en vacio aspirando aire.

+  Evite que el aparato sufra golpes o impactos.
+  La apertura del aparato debe correr a cargo exclusivamente

de personal técnico debidamente autorizado.

« El aparato no puede modificarse de ningun modo sin el

permiso de IKA.

« Con el fin de garantizar una refrigeracion suficiente de la

bomba de vacio IKA Vacstar digital, no cubra nunca las ranuras
de ventilacion de la carcasa.

+  Utilice siempre componentes de repuesto originales para las

tareas de mantenimiento y reparacion, pues solo asi podra
garantizar el funcionamiento fiable del aparato.

+ Tenga cuidado con la condensacion de agua que se forma

dentro y fuera del aparato. Si ha traido el aparato de un
entorno frio, espere primero a que se atempere.

+  No fije nunca la bomba de vacio por encima de un bafo

calefactor.

«  Asegurese de que no puedan penetrar sustancias solidas ni

liquidas en la membrana de la bomba de vacio IKA Vacstar
digital a través del conducto de aspiracion de la bomba, pues
esto puede dafar dicha membrana y otros componentes
internos de la bomba. Ademas, con ello se reduce la potencia
de bombeo y ya no es posible alcanzar la presion final, por lo
que pueden acumularse depdsitos en el interior que acortan
la vida util y provocan la aparicién de puntos de fuga.

Desembalaje

Desembalaje

»  Desembale el aparato con cuidado.

+  Siobserva algun desperfecto, realice de inmediato un registro
completo de los hechos y notifiquelos como corresponda
(correos, ferrocarril o empresa de transportes).

Volumen de suministro

Bomba de vacio de membrana IKA Vacstar digital Amortiguador acustico /

Cable de alimentacion -

para el portatil
Cable de conexion — —
MVP 10.100

Instrucciones de uso

Cable USB A - USB B , ,
able B i E@ Tarjeta de garantia

Tubo de vacio de 1
metro




Uso previsto

Utilizacion

No utilice el aparato para los fines

que se indican a continuacion:

- evacuar habitats biologicos,

- evacuar gases explosivos, corrosivos
o similar,

- circulacion/uso de liquidos.

/I\ ADVERTENCIA

El aparato no es apropiado para

las operaciones siguientes:

- inflar objetos;

- bombear objetos;

- uso en zonas expuestas a riesgo
de explosion;

- empleo bajo el agua.

- empleo bajo tierra.

La bomba de vacio de membrana para laboratorio IKA Vacstar
digital se utiliza para generar un vacio en combinacion con otros
aparatos de laboratorio.

Para la regulacion definida del vacio se necesita un regulador de va-
cio adicional IKA VVC 10 o un evaporador rotativo IKA RV 10 auto.

Uso individual

La bomba de vacio puede utilizarse sin controlador.

La potencia de bombeo puede ajustarse con el sistema regulable
del régimen de revoluciones. Por lo general, se aplica que, cuanto
menor sea el volumen que debe evacuarse, menor es también la
velocidad que debe ajustarse. La presion final no se regula.

Funcionamiento con accesorios

Junto con los accesorios recomendados por IKA, la bomba de vacio
IKA Vacstar digital resulta adecuada para la evacuacion regulada a una
presion final definida, p. ej., para utilizar un evaporador rotativo IKA.
Por otro lado, también puede emplearse para las operaciones
clasicas de separacion o filtracion, asi como para tareas de secado
en el laboratorio.

Con un controlador de vacio adecuado (como el VC 10) o un
evaporador rotativo (como el RV 10 auto), la Vacstar digital puede
utilizarse de forma automatizada, de manera que, por ejemplo,
sea posible detectar puntos de ebullicién de forma automatica,
recorrer curvas de presion-tiempo programadas o utilizar programas
de la biblioteca de disolventes.

Proposito de uso: aparato de sobremesa

Ambito de utilizacién (solo en interiores)
El aparato esta indicado para su uso en areas residenciales y en
todas las demas areas.

La seguridad del usuario no se puede garantizar en los siguientes casos:
+  sielaparato se usa con accesorios que no han sido suministrados
o recomendados por el fabricante.

«  siterceras personas realizan modificaciones en el aparato o
en determinados componentes del mismo.

- si el aparato se utiliza en contra de lo indicado en las
advertencias de seguridad.

Informacion importante

La emision de vapores de disolvente

PELIGRO a la atmoésfera puede evitarse con
un condensador de emisiones
postconectado.

Tome precauciones especiales
cuando trabaje con mezclas que
contengan gases condensables
(como disolventes), pues el uso de
bombas de membrana con tales
sustancias provoca su condensacion
en la corriente de aire de la bomba
y, €n consecuencia, genera presion
en la camara de vacio y afecta al
rendimiento y a la vida util de las
membranas y de las valvulas.

/I\ PRECAUCION

Si llega liquido o condensado a las
camaras de vacio, ya no se podra
alcanzar la presion de trabajo
minima indicada.

Con el fin de proteger las valvulas
y membranas internas frente a la
penetracion de liquido, utilice un
separador de condensado ante-
puesto, como puede ser una botella
de Woulff.

Por lo general, se recomienda de-
jar la bomba desde 3 hasta un
maximo de 5 minutos en el modo
de marcha en vacio, pues asi se
arrastraran los posibles restos que
queden en la misma.

/I\ PRECAUCION

En caso necesario, ventile también
los recipientes que correspondan.

Si esta en el modo manual, retire
a tal fin el conducto de aspiracion.

Observe siempre las instrucciones
de uso de los aparatos que corres-

/\ NOTA

pondan.

Las bombas de vacio de membrana son bombas oscilantes de
desplazamiento positivo. Al expandir el volumen de la camara de
vacio, la membrana crea una depresion que hace que el aire se
aspire hacia la camara. Después, con la compresién que tiene
lugar en la fase siguiente, el aire se empuja fuera de la camara
de vacio. El cambio entre entrada y salida se controla a través de
valvulas de membrana.

La unidad fisica para la presion es 1 Pascal [Pa].

En el ambito coloquial, con frecuencia se utiliza también la unidad
milibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =107° bar

1 Pa =0,01 mbar



En la técnica de vacio, se diferencia entre distintas areas.

Vacio bajo: de 10°a 102 Pa  (de 1000 a 1 mbar)
Vacio medio: de102a10"Pa ( de1a 103 mbar)
Vacio alto: de10"a 10°Pa (de 10° a 107 mbar)
Vacio ultra-alto <1 0°Pa ( < 107 mbar)

Los movimientos periddicos de la membrana crean un vacio en la
entrada de la bomba. Las bombas de vacio de membrana funcionan
con un vacio bajo de hasta 10% Pa, por lo que las presiones mas
pequefias no se pueden gestionar con estas bombas.

Para crear vacio medio, alto y ultra-alto, es preciso utilizar, por
ejemplo, bombas de vacio selladas con aceite, bombas de tornillo,
bombas de difusion o bombas turbomoleculares. En este caso, las
bombas de vacio de membrana se utilizan con frecuencia como
bombas de fase previa.

La compresion y la distension de aire generan ruido. Cuanto menor
aire se transporte, mas silenciosa es la bomba. En consecuencia,
el ruido de servicio se reduce durante el funcionamiento normal
disminuyendo la presion.

Asimismo, también puede montarse una manguera de aire de
escape con amortiguador para reducir el nivel de ruido.

En el modo de funcionamiento automatico y regulado por velocidad,
la bomba disminuye su réegimen de revoluciones cuando se alcanza
el valor nominal. Cuando la tasa de fugas del sistema global es
también pequena, la velocidad se regula incluso a “cero”.

Si se combina con el controlador de vacio VC 10 o con el evaporador
rotativo con controlador de vacio RV 10 auto integrado, la bomba
puede utilizarse tanto para la “regulacion de dos puntos” (controlada
por valvulas) como para la “regulacion analdgica por velocidad”
del vacio.

Regulacion de dos puntos

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracién se
interrumpe. En funcion de la diferencia temporal minima respecto
al momento de deteccion del valor de presion, asi como de la
compensacion del valor nominal para conmutar una vélvula de
vacio y de la potencia de aspiracion del sistema generador de
vacio, se alcanza un valor ligeramente inferior al valor nominal
configurado. Si la presion del sistema vuelve a aumentar debido
a una tasa de fugas natural, la valvula abre el conducto de
aspiracion.

Representacion esquematica de una regulacion de dos puntos del vacio

Regulacion analégica por velocidad

En este modo de regulacion, la velocidad de la bomba vy, en
consecuencia, su potencia de aspiracion, se reducen cuanto mas
cerca esta el valor de presion medido del valor nominal. Si se
alcanza el valor nominal, la bomba funciona solo segun la tasa de
fugas del sistema, lo que permite conseguir una regulacion precisa
del vacio y una larga vida util de los componentes moviles de la
bomba. Con este tipo de regulacién, es posible realizar una
deteccion automatica y exacta del punto de ebullicion, es decir, el
sistema busca el punto de ebullicién del disolvente y lo mantiene
en el modo automatico.

vacio

Representacién esquematica de una regulacion del

controlada por velocidad

mbar mbar
VN V|
t t
Instalacion

Observe siempre la indicacion
general de conectar siempre el
recipiente (carga, recipiente de
vacio, refrigerador de vidrio) con el
conducto de aspiracion por su
parte mas alta, pues asi evitara el
riesgo de que se introduzca liquido
en la bomba de vacio.

La presencia de liquido en las
camaras de la bomba empeora las
propiedades de esta.

Conecte las conexiones de manguera
(INLET/OUTLET) y las interfaces
conforme a las etiquetas que
aparecen en la bomba y en el
manual de instrucciones.

/\ NOTA

Las conexiones presentan un disefio de conector de manguera.
En caso necesario, fije las mangueras con abrazaderas adecuadas.
Tienda las mangueras de manera que se excluya la posibilidad de
que llegue condensado a la bomba.

Asegurese de que el aire pueda entrar sin obstaculos por las ranuras
de ventilacion (H).

Con el fin de proteger la bomba contra la penetracion de liquido,
instale un separador de condensado (como puede ser una botella
de Woulff) en el conducto de aspiracion, delante de la tubuladora
de aspiracion de la bomba.

En el caso de que se hayan aspirado vapores de disolvente, la
incorporacion de un condensador de emisiones postconectado
(accesorios) puede ayudar a condensarlos y a evitar que se liberen
a la atmosfera.




Conexion de las interfaces

/\ NOTA

O: Conexion de manguera d = 8 mm (OUTLET)

Conecte esta conexion con una manguera de vacio a un condensador
de emisiones, o bien incorpore un amortiguador acustico en el
extremo de la manguera.

/\ NOTA

Tenga en cuenta las conexiones
correspondientes (véase Fig. 1).

Tienda el extremo de la manguera
en la campana de laboratorio.

Asegurese de que la salida esté
libre en el lado de presion.

No utilice una valvula estranguladora
en el lado de presion y no cierre
la salida en ningun caso. Conecte
el conducto de gases de escape a
esta conexion.

K: Conexion para el controlador de vacio VC 10 (mini DIN)

Puede conectar la bomba de vacio y el controlador de vacio VC 10
o el evaporador rotativo RV 10 auto con el cable de conexién
analdégico MVP 10.100 para lograr una regulacion exacta del vacio
controlada por velocidad.

El controlador de vacio detecta la bomba y conmuta al modo de
regulacion del vacio por velocidad. La regulacién de dos puntos
esta desactivada.

L: Interfaz USB

Conecte la bomba de vacio IKA Vacstar digital con un PC a traves
del cable USB A - USB B. La herramienta de software IKA FUT
permite cargar las actualizaciones de software que puedan existir
para el aparato.

M: Interfaz RS-232

Puede conectar la bomba de vacio IKA Vacstar digital con un PC a
través de un cable de interfaz RS-232. La bomba puede utilizarse
en combinacion con otros aparatos si se emplea el software para
aparatos de laboratorio labworldsoft®. Para obtener mas informacion,
consulte el capitulo “Interfaces y salidas”.

N: Conexion para la valvula de agua

Conecte la valvula de estrangulacion de agua opcional RV 10.5001
con la bomba de vacio de membrana. El flujo de agua al condensador
de emisiones se controla a través de la valvula de agua. La valvula
se abre en cuanto la bomba se enciende.

l: Conexion de manguera para el conducto de aspiracién d =8 mm
(INLET)

Conecte el conducto de aspiracion a esta toma de conexion.
Conecte esta conexién con una manguera de vacio a un recipiente
(refrigerador de evaporador rotativo, reactor de laboratorio, etc.).

P: Conexion para el cable de alimentacion

Revise los datos de tension que aparecen en la placa de caracteristicas
y asegurese de que coinciden con la tension de la red eléctrica dis-
ponible. Conecte el cable de alimentacién a la red de suministro.

Configuracion

/\ NOTA

Regulacion de dos puntos:
IKA Vacstar digital en el modo de funcionamiento individual

Observe las instrucciones de uso
de los aparatos.

El vacio se genera sin controlador a través de una aspiracion sencilla;
no es posible una regulacion del valor nominal del vacio.

La velocidad de bombeo se modifica mediante el ajuste manual de
la velocidad en el mando giratorio/pulsador (C) de la bomba de
vacio. La valvula de vacio o la llave esférica se accionan manualmente.

Una regulacion aproximada del vacio es posible, por ejemplo, con
las valvulas de regulacion de vacio VCV 1y VCV 2 mediante la
mezcla de aire externo.

5

il
P

1 Recipiente (carga, por ejemplo,
evaporador rotativo o reactor)

2 Separador de vacio (por
ejemplo, botella de Woulff)

5 Valvula de vacio/Llave esférica

7 Condensador de emisiones
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IKA Vacstar digital con controlador de vacio VC 10

/\ NOTA

El funcionamiento con valvula de
agua opcional RV 10.5001 no es po-
sible en combinacion con el VC 2.4.

Observe las instrucciones de uso
del controlador de vacio VC 10.

Cuando se alcanza el valor nominal, el conducto de aspiracién se
interrumpe a traves de la valvula de vacio integrada en el VC 10.
Es posible realizar una modificacion de la velocidad de bombeo
mediante el ajuste manual de la velocidad.

load AN 5‘&

Si se utiliza la unidad de desconexion de la bomba disponible de
forma opcional VC 2.4 (Pos. 6), la bomba se desconecta cuando se
alcanza el valor nominal (modo de funcionamiento B).

Esta configuracion del aparato también es posible sin la unidad de des-
conexién de la bomba VC 2.4. La bomba sigue funcionando. Para una
buena regulacion, la bomba debe utilizarse con una velocidad reducida.

vent | VC 10

s -—

pump

evaporador rotativo o reactor)

2 Separador de vacio (por
ejemplo, botella de Woulff)

3 Valvula de ventilacion

4 Sensor de presion

5 Valvula de vacio/Llave esférica

6 Unidad de desconexion de la
bomba VC 2.4

7 Condensador de emisiones
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Regulacion de la velocidad

IKA Vacstar digital con controlador de vacio VC 10 o evaporador
rotativo RV 10 auto

/\ NOTA

El modo de funcionamiento “Regulacién de la velocidad” se
ajusta automaticamente en cuanto el cable de conexion analdgico
MVP 10.100 (Pos. 8) conecta la bomba con el controlador de
vacio o el evaporador rotativo.

Observe las instrucciones de uso
de los aparatos.

Cuando se alcanza el valor nominal, la velocidad de la bomba se
reduce automaticamente hasta un minimo de “0 rpm”. Si se
alcanza el valor nominal, la bomba aspira conforme a la tasa de
fugas del sistema.

Es posible la deteccion automatica del punto de ebullicion.
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1 Recipiente (carga, por ejemplo,
evaporador rotativo o reactor)

2 Separador de vacio (por
ejemplo, botella de Woulff)
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Puesta en servicio

Observe las instrucciones de uso de
los aparatos.

/\ NOTA

Asegurese de que la tension indicada en la placa de caracteristicas
coincide con la tension de red disponible. Si se cumplen estas
condiciones, el aparato queda listo para el funcionamiento después
de enchufar el blogue de alimentacién a la red eléctrica.

La toma de corriente utilizada
Ol«D—

debe estar conectada a tierra
(conductor protector).

De lo contrario, no se puede garantizar un funcionamiento seguro
y el aparato puede sufrir dafos.

Observe siempre las condiciones ambientales indicadas en el
apartado “Datos técnicos”.

Encendido

1. Encienda el aparato con el interruptor principal (D). Para
poder realizar una comprobacion optica, se muestran todos
los segmentos de la pantalla.

0.8.8.8.

2. Aparece el niumero de version de software (por ejemplo,

version 1.00).

L

3. Se muestra el modo de funcionamiento ajustado (A; B).
El aparato se entrega de fabrica configurado para el modo A.

H

El modo de funcionamiento puede modificarse al encender el
aparato.

Modo de funcionamiento A:

En este modo de funcionamiento, al finalizar el proceso en
curso o al desconectar el aparato, el valor nominal ajustado
no se almacena.

Después de una interrupcion de la corriente, no se produce un
reinicio automatico.

Modo de funcionamiento B:

En este modo de funcionamiento, al finalizar el proceso en
curso o al desconectar el aparato, el valor nominal configurado
se almacena; ademas, el valor puede modificarse.

El modo de funcionamiento B se necesita sobre todo en
combinacion con la unidad de desconexion de la bomba
VC2.4.

Después de una interrupcion de la corriente, se produce un
reinicio automatico.

Cambiar modo de funcionamiento:

1. Pulse al mismo tiempo el mando giratorio/pulsador (C) y
encienda el aparato con el interruptor principal (D) para
elegir uno de los dos modos de funcionamiento.

N
b

En el modo individual o en el modo de dos puntos en combinacion
con el controlador de vacio VC 10, la velocidad nominal debe
ajustarse girando el mando giratorio/pulsador (C). Al pulsarlo, la
bomba se pone en marcha y, al volverlo a pulsar, se vuelve a dete-
ner. El modo de regulacion (el aparato esta en funcionamiento) se
muestra mediante un punto intermitente en la pantalla (B).

Encendido con varias interfaces

Si-una bomba se utiliza a través del cable de conexion analdgico
MVP 10.100 con el controlador de vacio VC 10 o con el evaporador
rotativo RV 10 auto, en la pantalla (B) se muestra “VC 10".

UL 10

Si el controlador de vacio esta conectado con un PC, en la pantalla
(B) aparece “PC".

- L

Desconexion
Apague el aparato con el interruptor principal (D).

Desenchufe el conector para
QP !

desconectar el aparato de la red
eléctrica.




Interfaces y salidas

Tenga en cuenta los requisitos del
sistema, asi como las instrucciones
de uso y la ayuda del software.

/\ NOTA

El equipo puede utilizarse en el modo “remoto” a traves de la
interfaz RS232 o USB con el software de laboratorio labworldsoft®.
La interfaz RS-232 (M) que se encuentra en la parte posterior del
equipo esta equipada con una clavija SUB-D de 9 patillas y puede
conectarse a un PC. Las patillas tienen asignadas sefiales en serie.

Interfaz USB

El bus serie universal (USB) es un sistema de bus en serie que
permite conectar el aparato con el PC. Los equipos equipados con
USB pueden conectarse entre si mientras estan en funcionamiento
(conexion en caliente), por lo que los equipos conectados y sus
propiedades se detectan de forma automatica.

En combinacion con el software labworldsoft®, la interfaz USB
sirve para el funcionamiento “remoto” y para actualizar el firmware
con ayuda de la “herramienta de actualizacion de firmware”.

Instalacion

Antes de conectar el aparato con el PC a través del cable USB, es
preciso instalar el controlador USB.

Este controlador puede descargarse en la siguiente pagina web:

Interfaz serie RS-232 (V 24)

Configuracion:

+ La funcion de los conductos de interfaz entre el aparato y
el sistema de automatizacion representa una seleccion de
las sefiales especificadas en la norma EIA RS-232, segun
DIN 66020, parte 1.

«  Para las caracteristicas eléctricas de los conductos de interfaz
y para la asignacion de los estados de las sefiales, se aplica la
norma RS-232, segun DIN 66259, parte 1.

+  Procedimiento de transferencia: Transferencia asincrona de
caracteres en el modo de inicio y detencion.

+  Tipo de transferencia: Duplex completo.

«  Formato de caracteres: Representacion de caracteres segun
el formato de datos en DIN 66022 para el modo de inicio
y detencion. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de
paridad (par = even); 1 bit de parada.

«  Velocidad de transferencia: 9600 bits/s

«  Control de flujo de datos: Ninguno

+  Método de acceso: La transferencia de datos del aparato al
PC solo se realiza si este Ultimo envia la solicitud correspondiente.

Sintaxis de comandos y formato

Para la sentencia de comandos se aplica lo siguiente:

+  Porlogeneral, los comandos se envian del PC (Master, maestro)
al aparato (Slave, esclavo).

+  Elaparato realiza envios exclusivamente si el PC asi lo solicita.
Ni siquiera los mensajes de error pueden enviarse de forma
espontanea del aparato al PC (sistema de automatizacion).

+  Los comandos se transfieren en mayusculas.

+  Los comandos, los parametros y los parametros consecutivos
se separan mediante al menos un espacio en blanco (cédigo:
hex 0x20).

« Cada comando individual (incluidos los parametros y los
datos) y cada respuesta se finalizan con CRLF (cédigo: hex
0x20 hex 0x0d hex 0x0A) y tienen una longitud maxima de
50 caracteres.

+  El separador decimal en un numero de punto flotante es el
punto (cédigo: hex 0x2E).

Las ejecuciones anteriores corresponden mayoritariamente a las
recomendaciones del grupo de trabajo NAMUR (recomendaciones
NAMUR para la ejecucién de conexiones de enchufe eléctricas
para la transferencia de sefiales analodgicas y digitales en aparatos
individuales de medicion, control y regulacion para uso en laboratorio,
rev. 1.1).

Los comandos NAMUR y los comandos adicionales especificos de
IKA sirven solo como comandos de bajo nivel (Low Level) para
la comunicacion entre el aparato y el PC. Con un terminal o un
programa de comunicacién adecuados, estos comandos pueden
transferirse directamente al aparato.

Comandos NAMUR Funcion

IN_NAME Leer nombre del aparato

IN_PV_4 Leer valor de velocidad actual

IN_SP_4 Leer valor de velocidad nominal

OUT_SP_4 Ajustar valor de velocidad nominal

START_4 Iniciar evacuacion

STOP_4 Detener evacuacion

RESET Cambiar al modo de funcionamiento normal

OUT_NAME Ajustar nombre del aparato

OUT_SP_42@n Establecer la velocidad de seguridad WD
con eco del valor establecido

OUT_WD1@m Modo de watchdog 1

OUT_WD2@m Modo de watchdog 2

Funcion de “watchdog”, supervision del flujo de datos en
serie

Si, después de activar esta funcion (consulte los comandos NAMUR),
no se produce una nueva transferencia de este comando desde
el PC en el tiempo de vigilancia establecido (“tiempo de watchdog”),
la funcion de evacuacion se desactiva conforme al modo de
“watchdog” configurado, o bien se sigue regulando a los valores
nominales establecidos con anterioridad. Un bloqueo del sistema
operativo, asi como un corte en el suministro eléctrico, un fallo de
corriente en el PC o un defecto en el cable de conexion, pueden
provocar una interrupcion en la transmision.

Modo de “Watchdog” 1

Si se produce el evento WD, la funcién de evacuacion se desactiva
y se muestra el error ER 2. Establezca el tiempo de watchdog a
m (20 a 1500) segundos, con eco del tiempo de watchdog. Este
comando inicia la funcion de watchdog y debe enviarse siempre
dentro del tiempo de watchdog establecido.

Modo de “Watchdog” 2

Si se produce una interrupcion en la comunicacion de datos (mas
larga que el tiempo de watchdog ajustado), el valor de velocidad
nominal se establece a la velocidad nominal de seguridad WD.
También se muestra la advertencia PC 2. El evento WD2 puede
restablecerse con OUT_WD2@0, lo que hace que la funcion de
watchdog también se detenga.

Establezca el tiempo de watchdog a m (20 a 1500) segundos, con
eco del tiempo de watchdog. Este comando inicia la funcién de
watchdog y debe enviarse siempre dentro del tiempo de watchdog
establecido.




Accesorios: Cable PC 1.1 (dispositivo a PC)
Necesario para conectar la clavija de 9 patillas con un PC.

1 = = 5
6 2 9 4
o 5 = = 6 1
10 o 1
RxD 2 2RxD
Tng pe iTxD
6 O 6
RT: .
i L Fig. 10
90 o 9
Cable USB A - USB B
Necesario para conectar la interfaz USB (L) con un PC.
USB B USB A
Fig. 11

Cable de conexion MVP 10.100

Necesario para conectar el VC 10 y el RV 10 auto con la bomba de vacio de membrana IKA Vacstar digital (funcionamiento controlado

por velocidad).
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Fig. 12

Mantenimiento y limpieza

El aparato no necesita mantenimiento. Solo esta sujeto al desgaste
y deterioro naturales de sus componentes y a su estadistica de
fallos.

Q> @

Limpie los aparatos IKA Unicamente con los detergentes autoriza-
dos por este fabricante.

Desenchufe el conector antes de
proceder a la operacion de limpieza.

| Suciedad Detergentes

Tintes Isopropanol

Materiales Agua con componentes
tensioactivos, isopropanol

Cosméticos Agua con componentes
tensioactivos, isopropanol

Alimentos Agua con componentes tensioactivos

Combustibles | Agua con componentes tensioactivos

Materiales no Péngase en contacto con IKA para

mencionados conocer mas detalles al respecto.

+  Use guantes protectores durante la limpieza de los aparatos.
+  Los aparatos eléctricos no deben introducirse en el detergente
para propositos de limpieza.

- Evite que penetre humedad en el aparato durante las
operaciones de limpieza.

«  Siutiliza métodos de limpieza o descontaminacion diferentes
a los recomendados, pongase en contacto con IKA para
obtener mas detalles.

Pedido de piezas de repuesto

Al realizar un pedido de piezas de recambio indique lo siguiente:

« Tipo de aparato

+  Numero de serie del aparato; consulte a tal fin la placa de
caracteristicas

«  Para conocer el numero de posicion y la descripcion de la
pieza de recambio; visite la pagina www.ika.de.

Reparacion

Los aparatos que requieren reparacion deben enviarse
limpios y sin sustancias que constituyan un riesgo para
la salud.

Solicite a tal fin el formulario “Certificado de no objecion” a
IKA, o bien descargue dicho formulario en la pagina web de IKA,
ubicada en la direccion wwwv.ika.de

Devuelva el aparato que requiere reparacion en su embalaje original.
Los embalajes para almacenamiento no son suficientes para la
devolucion. Utilice ademas un embalaje de transporte adecuado.



Mensajes de error

Cuando se produce un fallo, en la pantalla (B) aparece un cédigo de error, como puede ser “Error 4”.
Proceda tal como se indica a continuacién:

«  Apague el aparato con el interruptor.

«  Tome las medidas correctivas que procedan.
«  Vuelva a encender el aparato.

Errores Causa Justificacién Medida

Error 3 Sobrecalentamiento (overheat) | La bomba no funciona. Apague la bomba, desconéctela de la
red y espere a que se enfrie.

Error 4 Motor bloqueado/Sobrecarga | La bomba no funciona. Apague la bomba y desconéctela de

(motor blocked/overload) la red.

Espere a que la bomba enfrie.
Ventile el sistema de vacio a la presion
normal.

Error 8 Sensor Hall defectuoso La bomba no funciona. Llame al servicio técnico.

Error 9 Comprobacion automatica La bomba no funciona. Llame al servicio técnico.

BLP/Error EEPROM

No se muestra nada
en la pantalla.

La membrana de la bomba
estd defectuosa.

No se han alcanzado la presion ni
la potencia de aspiracion minimas.

Llame al servicio técnico.
Solicite un kit de mantenimiento.

No se muestra nada

La valvula de membrana esta

No se han alcanzado la presion ni

Llame al servicio técnico.

en la pantalla. defectuosa. la potencia de aspiracion minimas. | Solicite un kit de mantenimiento.

No se muestra nada
en la pantalla.

Hay liquido en las camaras de
la bomba.

No se han alcanzado la presion ni
la potencia de aspiracion minimas.

Deje funcionar la bomba en seco
(modo de marcha en vacio).

Sino es posible eliminar el fallo aplicando las medidas descritas o si aparece otro cédigo de error, proceda tal como se indica a continuacion:
«  Contacte con el departamento de servicio técnico.
«  Envie el aparato a reparacion con una breve descripcion del error.

Accesorios
«  Controlador de vacio IKAVC 10 «  Kit de mantenimiento
+  Valvula de regulacion de vacio IKA VCV 1y VCV 2 +  Condensador de emisiones de seguridad de vacio VSE 1
«  Valvula de retencion IKAVC 10.300 +  Botella de Woulff/Juego de valvulas de agua VSW1

+  Manguera de vacio IKAVH.SI.8

+  (Cable PC 1.1 (RS-232) Para consultar mas accesorios, visite la pagina wwuwv.ika.de.

Partes en contacto con el producto

Denominacion Material |
Tubuladuras de conexion PPS
Pieza de conexion PPS
Distribuidor PPS
Cabezal PPS
Vaélvula de membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE

Pieza de sujecion PPS




Datos técnicos

Unidad Valor
Potencia de bombeo max. m3/h 1,32
Potencia de bombeo max. I/min 22
Presion final mbar 2
Niveles de aspiracion 4
Cilindro 4
Diametro de conexion en el lado de aspiracion mm 8
Didmetro de conexion en el lado de presién mm 8
Valvula de gas estabilizador No
Presion de entrada min. mbar 2
Presion de entrada max. mbar 1030
Deteccion del punto de ebullicion No
Biblioteca de disolventes No
Regulacion de dos puntos Si
Regulacion analogica del vacio por velocidad Si
Posibilidad de ajuste de la velocidad Mando giratorio/pulsador
Régimen de revoluciones minimo rpm 285
Régimen de revoluciones maximo rpm 1200
Display (Pantalla) LED
Sensor de vacio No
Valvula de ventilacion No
Separador de condensado No
Condensador de emisiones No
Material en contacto con el producto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Material de la carcasa Recubrimiento de fundicién de aluminio
Sala limpia adecuada No
Protegido contra explosiones No
Anchura mm 150
Profundidad mm 370
Altura mm 375
Peso kg 11,5
Min. temperatura ambiente admisible °C 5
Max. temperatura ambiente admisible °C 40
Humedad relativa admisible % 80
Clase de proteccién segun DIN EN 60529 IP 20
Interfaz RS-232 si
Interfaz USB Si
Salida analdgica No
Voltaje \' 100 a 240
Frecuencia Hz 50/60
Potencia consumida por el aparato w 130
Potencia consumida por el aparato en el modo de espera w 1,5
Corriente continua vCcC 24




Unidad Valor
Clase de proteccién Il
Categoria de sobretension |
Grado de contaminacion 1
Utilizacion max. sobre el nivel del mar m 2000
Si

Actualizaciéon de firmware

Valores promediados.

Reservado el derecho de introducir modificaciones técnicas.
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Dichiariamo sotto la nostra piena responsabilita che questo prodotto soddisfa le disposizioni delle direttive 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE e 2011/65/UE ed e conforme alle seguenti norme e ai sequenti documenti normativi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1

e EN ISO 12100.

PERICOLO portare alla morte o a lesioni gravi.

a lesioni gravi.

/\ CAUTELA
Indica per es. azioni che possono portare a danni a cose.
/\ NOTA

Situazione (estremamente) pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza pud

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza puo portare alla morte o

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avvertenza per la sicurezza pud portare a lesioni lievi

In base alle condizioni di vendita e fornitura IKA®, la garanzia ha  La garanzia non e estesa alle parti soggette a usura né ai vizi
una durata di 24 mesi. Per interventi coperti da garanzia rivolgersi  dovuti a movimentazione impropria e scarsa pulizia e manutenzione,

al proprio rivenditore di fiducia. In alternativa & possibile inviare lo  effettuate in contrasto con le presenti istruzioni per I'uso.
strumento direttamente alla nostra fabbrica allegando la fattura

di acquisto e specificando la ragione del reclamo. Le spese di

spedizione sono a carico del mittente.

1

H



Avvertenze per la sicurezza

Per la protezione dell’operatore

/\ NOTA

Leggere accuratamente le istruzioni
per lI'uso prima della messa in

funzione e attenersi alle avvertenze
per la sicurezza.

Custodire le istruzioni per I'uso in un luogo accessibile a tutti.
Accertarsi che I'apparecchio sia utilizzato soltanto da personale
appositamente formato.

Osservare le avvertenze per la sicurezza, le direttive, le norme
antinfortunistiche e la normativa sulla sicurezza del lavoro.
L'apparecchio e tutte le parti dell’apparecchio non devono
essere utilizzati su persone o animali.

Indossare i dispositivi di protezione
(S [€0]E0 Y individuali in base alla classe di

pericolosita del mezzo da trattare;
in caso contrario puo insorgere un
pericolo causato da spruzzi di fluidi
e dalla fuoriuscita di gas tossici o
inflammabili!

Non esporre al vuoto parti del corpo umano o di animali.
Non lavorare con |'apparecchio sott’acqua o sottoterra.

Struttura dell’apparecchio

La pompa per vuoto IKA Vacstar
PERICOLO digital non é concepita per l'instal-

lazione in zone a rischio di esplo-
sione.

Installare I'apparecchio come indicato nel capitolo ‘Installazione’
e allacciare le linee di collegamento e le interfacce come
descritto.

Collocare I'apparecchio su una superficie non infiammabile
stabile e piana.

Non lavorare mai con un apparecchio difettoso o collegato in
modo non corretto.

Installare la pompa per vuoto in cappe di laboratorio idonee
e perfettamente funzionanti oppure posare in loco una linea
di scarico. La linea di scarico non deve essere piegata! La lun-
ghezza massima consentita della linea di scarico € 2 m!
Impedire il formarsi di miscele esplosive, eventualmente colle-
gare il gas inerte al sistema di ventilazione e/o di rarefazione.

Accessori

L'uso in sicurezza € garantito solo con gli accessori descritti
nel capitolo "Accessori”

Rispettare con cura le istruzioni per I'uso degli accessori (per
es. evaporatori rotanti, controller del vuoto) con i quali viene
utilizzata la pompa per vuoto IKA Vacstar digital.

La pressione all'ingresso e all’'uscita del gas puo essere di
1100 mbar max.

In presenza di vuoto, gli elementi elastici possono subire una
compressione.

Utilizzare esclusivamente tubi flessibili.

In caso di interruzione di corrente rispettare le proprie misure di
emergenza e provvedere a portare |'apparecchio in uno stato
sicuro (ved. il capitolo Messa in funzione, modalita operativa).

Utilizzo dell’apparecchio

La fuoriuscita di vapori di solventi
dE[@0]Eo ) nell'atmosfera puod essere evitata

con un condensatore di emissioni
collegato a valle.

La pompa per vuoto non & concepita
per il funzionamento con sostanze
autocomburenti o inflammabili
senza apporto di aria oppure
sostanze esplosive.

Non utilizzare la pompa in posizione
aperta in quanto i componenti mo-
bili possono risucchiare la mano
causando gravi lesioni.

L'inalazione o il contatto con mezzi

AAWERTENZA quali liquidi tossici, gas, sostanze

nebulizzate, vapori, polveri o
materiali biologici pud causare
danni alla salute dell’'utente.
Durante la lavorazione di tali mezzi,
assicurarsi che tutti gli attacchi siano
a tenuta e senza perdite.

La pompa per vuoto IKA Vacstar digital puo essere utilizzata
esclusivamente alle condizioni descritte nel capitolo ‘Dati
tecnici’

Impedire la fuoriuscita delle sostanze sopra indicate. Adottare
misure di protezione per il personale e I'ambiente.

Prestare attenzione a eventuali interazioni o possibili reazioni
chimiche o fisiche quando si lavora con mezzi a pressione
ridotta e temperatura elevata.

Tra il mezzo e I'apparecchio possono instaurarsi processi elet-
trostatici che determinano un pericolo diretto.

Per via del tasso di perdita residuo dell’apparecchio puo co-
munque verificarsi una fuoriuscita del mezzo.

Prima della messa un funzione accertarsi che tutte le parti
della struttura dell’apparecchio siano presenti e fissate.

Non sollevare la pompa se la maniglia ¢ allentata e la vite di
sicurezza della maniglia e allentata o manca del tutto!
Accendere la pompa solo quando & in posizione verticale.
Collegare gli attacchi per tubi flessibili INLET-OUTLET) e le in-
terfacce come indicato dalle scritte apposte sull’apparecchio
e dalle istruzioni per I'uso.

Accertarsi che la temperatura del mezzo evacuato sia infe-
riore alla temperatura di accensione. Con il processo di pom-
paggio (compressione) la temperatura del mezzo aumenta
ulteriormente.

Assicurarsi che i vapori contenenti solventi possano essere
aspirati nella pompa!



« Non utilizzare la pompa per generare pressione!

«  Rispettare la pressione consentita sul lato diingresso e di usci-
ta, ved. il capitolo "Dati tecnici”

«  La regolazione/strozzamento del flusso di gas pud essere ef-
fettuata solo nella linea sul lato di aspirazione!

In presenza di piu dispositivi di carico utilizzare valvole
elettromagnetiche/di non ritorno sulla linea di aspirazione.

In caso di utilizzo di un condensatore di emissioni, accertarsi
che il refrigerante circoli liberamente!

Per la protezione dell'apparecchio

Accertarsi che le sostanze utilizzate
AAWERTENZA con |'apparecchio siano compatibili
con i materiali dei componenti
dell’apparecchio a contatto con il
prodotto; ved. il capitolo “Materiali
a contatto con il prodotto”.

La tensione indicata sulla targhetta
A CAUTELA | deve corrispondere alla tensione di

rete.

« Il distacco dell'apparecchio dalla rete di alimentazione avviene
solo estraendo la spina o il connettore dell’apparecchio.

+  Lapresa di corrente per il cavo di rete deve essere facilmente
raggiungibile e accessibile.

+ Le protezioni oppure i componenti che possono essere
rimossi dall'apparecchio senza ausili devono essere riposizionati
sull’apparecchio per garantire un funzionamento sicuro, a
meno che in tali posizioni non sia stato effettuato un altro
collegamento. In tal modo si impedisce I'intrusione di corpi
estranei, liquidi ecc.

« Iliquidi penetrati involontariamente possono essere scaricati
con funzionamento a vuoto mediante I'aspirazione dell’aria.

«  Evitare urti e colpi sull'apparecchio.

L'apertura dell’apparecchio e consentita soltanto a personale
tecnico specializzato (personale autorizzato)

L'apparecchio non pud essere modificato senza I'autorizzazione
di IKA.

Per garantire un raffreddamento sufficiente della pompa per
vuoto IKA Vacstar digital, non coprire le fessure di aerazione
presenti sul corpo dell’apparecchio.

Per i lavori di manutenzione utilizzare soltanto pezzi di ricambio
originali al fine di garantire condizioni d'uso dell’apparecchio
affidabili.

Verificare I'eventuale presenza di condensa d'acqua all'interno
e all'esterno dell’apparecchio. Se I'apparecchio proviene da
un ambiente freddo, si consiglia di riscaldarlo prima del suo
utilizzo.

Non fissare mai la pompa per vuoto sopra a un bagno
termostatico.

Accertarsi che la potenza di aspirazione della pompa non
determini la penetrazione nella membrana della pompa per
vuoto IKA Vacstar digital di sostanze solide e/o liquidi in
grado di danneggiare la membrana e altre parti interne della
pompa. La portata risulterebbe ridotta e non sarebbe pos-
sibile raggiungere la pressione finale. All'interno potrebbero
venirsi a creare depositi che riducono la durata della pompa
e causano perdite!

Disimballo

Disimballo
+  Rimuovere con cura I'imballo dall’apparecchio.

+ In caso di danni rilevare immediatamente le circostanze di

fatto (posta, ferrovia o reparto spedizioni).

Dotazione di fornitura

Pompa per vuoto a membrana IKA Vacstar digital

Cavo di rete laptop %

Silenziatore 7

Cavo di collegamento
MVP 10.100

Cavo USB A - USB B 7

Istruzioni per I'uso

Carta di garanzia

Tubo flessibile del vuoto
Tm &




Uso conforme

Utilizzo

/\ AVVERTENZA

L'apparecchio non deve essere

utilizzato per:

- I'evacuazione di habitat biologici

- I'evacuazione di volumi di gas
esplosivi, corrosivi o di altro tipo,

- la portata/l’utilizzo di liquidi!

L'apparecchio non é idoneo per:
- il gonfiaggio di oggetti

- il pompaggio di liquidi

- zone a rischio di esplosione

- l'utilizzo sott’acqua

- l'utilizzo sotto terra

La pompa per vuoto a membrana da laboratorio IKA Vacstar digital
viene impiegata per generare il vuoto in combinazione con altri
apparecchi di laboratorio.

Per la regolazione del vuoto definita € necessario un ulteriore
regolatore di vuoto IKA VC 10 o un evaporatore rotante IKA RV
10 auto.

Funzionamento in singolo

La pompa per vuoto puo essere utilizzata senza controller.

La portata puo essere impostata mediante il numero di giri regolabile.
In generale, piu il volume da evacuare é ridotto, piu il numero di
giri deve essere impostato a un valore basso. La pressione finale
non viene regolata.

Funzionamento con accessori

Insieme agli accessori consigliati da IKA, la pompa per vuoto IKA
Vacstar digital € idonea per I'evacuazione regolata a un pressione
finale definita, per es. per I'impiego di un evaporazione rotante
IKA.

Puo inoltre essere utilizzata per funzioni classiche di separazione,
filtrazione o essiccazione in laboratorio.

Con un adeguato controller del vuoto (per es. B VC 10) o con un
evaporatore rotante (per es. RV 10 auto) Vacstar digital pud essere
utilizzata in modalita automatizzata: possono quindi essere condotti,
per esempio, il riconoscimento automatico del punto di ebollizione,
curve pressione-tempo programmate o programmi tratti dalla
libreria dei solventi.

Uso previsto: apparecchio da tavolo

Ambito di utilizzo (solo interno)

L'apparecchio & adatto all’uso in spazi abitativi e in tutti gli altri
campi.

La sicurezza del gestore non € piu garantita:

«  se l'apparecchio viene azionato con accessori non forniti o
non consigliati dal produttore

Informazioni

La fuoriuscita di vapori di solventi

S [€0]E0 Y nell'atmosfera pud essere evitata
con un condensatore di emissioni
collegato a valle.

Si prega la massima cautela quando
si lavora con miscele gassose
contenenti gas condensabili (per
es. solventi). L'impiego di pompe a
membrana con gas di questo tipo
provoca la loro condensazione nel
flusso d'aria della pompa. Nelle
camere sottovuoto si viene cosi a
creare una pressione che a sua volta
influisce sull’efficienza e la durata
delle membrane e delle valvole.

/\ CAUTELA

Se nelle camere sottovuoto
penetrano liquidi o condensa, la
pressione di lavoro minima indica-
ta non viene raggiunta.

Per proteggere le valvole interne e
le membrane dal liquido, utilizzare
un separatore di condensa instal-
lato a monte, per es.: bottiglia di
Woulff).

«  seterzi apportano modifiche all’apparecchio o alle sue parti
«  se |'apparecchio viene azionato in modo contrario a quanto
specificato nelle avvertenze per la sicurezza.

importanti

In genere € consigliabile, al termine
di un processo, far funzionare la

/\ CAUTELA

pompa a vuoto (funzionamento a
vuoto, da ca. 3 a max 5 minuti) per
rimuovere gli eventuali residui
presenti nella pompa.

A tale scopo ventilare eventual-
mente i recipienti.

Nel funzionamento manuale,
rimuovere la linea di aspirazione.

Rispettare le istruzioni per l'uso

/\ NOTA

degli apparecchi corrispondenti.

Le pompe per vuoto a membrana sono pompe volumetriche oscillanti.
Con I'espansione del volume delle camere del vuoto, le membra-
ne generano una pressione negativa che determina |'aspirazione
dell'aria nelle camere. Con la successiva compressione, |'aria viene
schiacciata fuori dalle camere del vuoto. La commutazione tra
ingresso e uscita € comandato mediante le valvole a membrana.
L'unita fisica della pressione e 1 Pascal [Pa].

Nel linguaggio comune viene spesso utilizzata anche I'unita millibar
[mbar].

1 mbar = 100Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =107° bar

1 Pa =0,01 mbar



Nella tecnica del vuoto si distingue tra diversi campi.
Vuoto grossolano:  da 10°a 102Pa  (da 1000 a 1 mbar)

Vuoto fine: da102a10'Pa ( da1a103mbar)
Vuoto spinto: da10"a 10°Pa  (da 10® a 107 mbar)
Connettore,

vuoto ultraspinto <10°Pa ( <107 mbar)

I movimenti periodici della membrana producono il vuoto all’in-
gresso della pompa. Le pompe per vuoto a membrana lavorano
in vuoto grossolano fino a 10% Pa. Pressioni inferiori non possono
essere ottenute queste pompe.

Per la produzione di vuoto fine, vuoto spinto e vuoto ultraspinto
devono essere utilizzate, per esempio, pompe per vuoto a tenuta
d’olio, pompe a vite, pompe a diffusione o pompe turbomolecolari.
Le pompe per vuoto a membrana vengono spesso utilizzate come
pompe di stadio di ingresso.

La compressione e la distensione dell’aria produce un rumore.
Meno aria trasporta, pit la pompa diviene silenziosa. Ne consegue
che la rumorosita di funzionamento nella modalita di esercizio
normale si riduce con il decrescere della pressione.

Anche il montaggio di un tubo di scarico con silenziatore determina
una riduzione della rumorosita.

Nel funzionamento automatico a controllo della velocita, la pompa
riduce il numero di giri al raggiungimento del valore nominale.
Con un basso tasso di perdite del sistema complessivo, il numero
di giri viene regolato anche a ‘zero’

In combinazione con il controller del vuoto VC 10 o dell'evaporatore
rotante con controller del vuoto integrato RV 10, la pompa pud
essere utilizzata sia per la “regolazione a due punti” (comandata
da valvola), sia per la ‘regolazione analogica del vuoto in base alla
velocita’

Regolazione a due punti

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione viene
interrotta. Proprio per via della differenza temporale minima a
partire dal rilevamento del valore di pressione, della compensazione
del valore nominale per il collegamento di una valvola del vuoto e
della potenza di aspirazione del sistema di generazione del vuoto,
il valore risulta leggermente inferiore al valore nominale impostato.
Se la pressione del sistema aumenta nuovamente per via del tasso
di perdita naturale, la valvola apre la linea di aspirazione.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto a due

Regolazione analogica in base alla velocita

Con questa regolazione la velocita della pompa, e quindi la sua
potenza di aspirazione, viene ridotta piu il valore di pressione
misurato si awvicina al valore nominale. Una volta raggiunto il
valore nominale, la pompa funziona ancora in base al tasso di
perdite del sistema. Sono quindi possibili la silenziosita di lavoro,
una regolazione del vuoto accurata e un’elevata durata dei com-
ponenti della pompa. Con questo tipo di regolazione & possibile il
riconoscimento automatico esatto del punto di ebollizione, ovvero
nella modalita automatica il sistema cerca e mantiene il punto di
ebollizione del solvente.

Rappresentazione schematica di una regolazione del vuoto in base

punti

alla velocita

mbar mbar
A A
t t
Installazione

Rispettare I'avvertenza generale ri-
guardo al collegamento dei reci-
pienti (recipiente di carico/del vuoto/
condensatore refrigerato) alla linea
di aspirazione sempre nel rispettivo
punto piu alto. In tal modo si evita
il rischio che possa penetrare liquido
nella pompa per vuoto.

La presenza di liquido nelle camere
della pompa peggiora le caratteri-
stiche della pompa.

Collegare gli attacchi per tubi
flessibili INLET-OUTLET) e le in-
terfacce come indicato dalle scritte
apposte sulla pompa e dalle istru-
zioni per l'uso.

Gli attacchi sono in versione spina per tubo. Eventualmente
assicurare i tubi flessibili con fascette.

Posare i tubi in modo che la condensa non possa rifluire nella pompa.
Accertarsi che I'aria possa entrare liberamente dalle fessure di
aerazione (H).

Nella linea di aspirazione, installare un separatore di condensa (per
es. bottiglia di Woulff) a monte del manicotto di aspirazione della
pompa per la protezione dalla penetrazione di liquido.

In caso di aspirazione di vapori di solventi, un condensatore di
emissioni (accessorio) collegato a valle della pompa favorisce la
loro condensazione e impedisce che essi vengano liberati
nell’atmosfera.




Collegamento delle interfacce

/\ NOTA

O: Attacco tubo flessibile d= 8 mm (OUTLET)

Collegare questo attacco con un tubo flessibile del vuoto al
condensatore di emissioni oppure montare un silenziatore
all'estremita del tubo.

/\ NOTA

Rispettare gli attacchi corretti (ved.
Fig. 1).

Posizionare I'estremita del tubo
flessibile nella cappa di laboratorio!

Accertarsi che lo scarico sia libero
sul lato pressione!

Sul lato pressione non utilizzare
una valvola a farfalla e non chiudere
lo scarico! Collegare la linea di sca-
rico a questo attacco.

K: Attacco controller del vuoto VC 10 (Mini DIN)

E possibile collegare la pompa per vuoto e il controller del vuoto
VC 10 o I'evaporatore rotante RV 10 auto con il cavo di colle-
gamento analogico MVP 10.100 per un regolazione precisa del
vuoto a controllo di velocita.

Il controller del vuoto riconosce la pompa e passa in modalita
regolazione del vuoto in base alla velocita. La regolazione a due
punti e disattivata.

L: Interfaccia USB

Collegare la pompa per vuoto IKA Vacstar digital a un PC con il
cavo USB A - USB B. Mediante il tool software IKA FUT & possibile
caricare eventuali aggiornamenti del software dell’apparecchio.

M: Interfaccia RS 232

E possibile collegare la pompa per vuoto IKA Vacstar digital a un
PC mediante un cavo di interfaccia RS 232. La pompa puo
essere utilizzata con il software per apparecchiature di laboratorio
labworldsoft® in collegamento con altri apparecchi. Per maggiori
informazioni, ved. il capitolo “Interfacce e uscite”

N: Attacco valvola dell’acqua

Collegare la valvola a farfalla dell’acqua RV 10.5001 opzionale con
la pompa per vuoto a membrana. La valvola dell’acqua consente
di controllare il flusso d'acqua verso il condensatore di emissioni.
La valvola si apre non appena la pompa € accesa.

I: Attacco tubo flessibile per linea di aspirazione d= 8 mm (INLET)
Collegare la linea di aspirazione a questo attacco.

Collegare questo attacco con un tubo flessibile del vuoto al
recipiente (condensatore refrigerato dell’evaporatore rotante,
reattore da laboratorio, ecc.)

P: Attacco cavo di rete

Verificare che I'indicazione della tensione sulla targhetta dei dati
corrisponda alla tensione di rete presente. Collegare il cavo di rete
all'alimentazione di tensione.

Configurazione
/\ NOTA

Regolazione a due punti:
IKA Vacstar digital in funzionamento in singolo

Rispettare le istruzioni per I'uso
degli apparecchi.

Generazione del vuoto senza controller mediante semplice
aspirazione; regolazione del valore nominale del vuoto non possibile.
Variazione della velocita della pompa mediante impostazione
manuale del numero di giri sul pulsante/manopola (C) della pompa
per vuoto. Azionamento manuale della valvola del vuoto o del
rubinetto a sfera.

Una regolazione grossolana del vuoto e possibile per es. con le
valvole di regolazione del vuoto VCV 1 e VCV 2 con l'aggiunta di
aria esterna.

e
P

1 Recipiente (carico, per es. eva-
poratore rotante, reattore)

2 Separatore del vuoto (per es.
bottiglia di Woulff)

5 Valvola del vuoto/rubinetto a
sfera

7 Condensatore di emissioni
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IKA Vacstar digital con controller del vuoto VC 10

/\ NOTA

Funzionamento con valvola dell’ac-
qua opzionale RV 10.5001 in colle-
gamento con VC 2.4 non possibile.

Attenersi alle istruzioni per l'uso
del controller del vuoto VC 10!

Al raggiungimento del valore nominale la linea di aspirazione viene
chiusa tramite la valvola del vuoto integrata in VC 10. E possibile
la variazione della velocita della pompa mediante impostazione
manuale del numero di giri.

Con l'impiego del dispositivo di interruzione della pompa VC 2.4
(Pos. 6) disponibile in opzione la pompa viene arrestata al
raggiungimento del valore nominale (modalita operativa B).
Questa configurazione dell’apparecchio & possibile anche senza il
dispositivo di interruzione della pompa VC 2.4. La pompa continua
a funzionare. Per una buona regolazione la pompa deve essere
utilizzata con un numero di giri basso.

vC 10

vent |

};{Q .
load 47§1| ‘& pump

2

ratore rotante, reattore)

2 Separatore del vuoto (per es.
bottiglia di Woulff)

3 Valvola di sfiato

4 Sensore di pressione

5 Valvola del vuoto/rubinetto a sfera

6 Dispositivo di interruzione della
pompa VC 2.4

7 Condensatore di emissioni
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Regolazione della velocita

IKA Vacstar digital con controller del vuoto VC 10 o evaporatore
rotante RV 10 auto

/\ NOTA

Impostazione automatica della modalita operativa ‘Regolazione
della velocita” non appena il cavo di collegamento analogico MVP
10.100 (Pos. 8) non collega la pompa al controller del vuoto o
all’evaporatore rotante.

Rispettare le istruzioni per I'uso
degli apparecchi.

Al raggiungimento del valore nominale la velocita della pompa
viene ridotta automaticamente fino al valore minimo ‘0 giri/min"
Una volta raggiunto il valore nominale, la pompa aspira ancora in
base al tasso di perdite del sistema per vuoto.

E possibile il riconoscimento automatico del punto di ebollizione.

—

1 Recipiente (carico, per es. evapo-
ratore rotante, reattore)

2 Separatore del vuoto (per es.
bottiglia di Woulff)
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Messa in funzione

Attenersi alle istruzioni per I'uso
degli apparecchi.

/\ NOTA

Verificare se la tensione indicata sulla targhetta corrisponde alla
tensione di rete disponibile. Una volta soddisfatte tali condizioni,
dopo aver inserito |'alimentatore |'apparecchio e operativo.

La presa di corrente utilizzata deve
Ol«P—

essere messa a terra (contatto
conduttore di terra).

In caso contrario, non & garantito il funzionamento sicuro o
I'apparecchio puo danneggiarsi.
Rispettare le condizioni ambientali indicate nei ‘Dati tecnici”

Accensione

1. Accendere |'apparecchio con I'interruttore generale (D). Per
rendere possibile una verifica visiva, vengono visualizzati tutti
i segmenti del display.

0.8.8.8.

2. Visualizzazione del numero di versione del software
(nell’esempio, la versione 1.00).

L
3. \Visualizzazione del modo operativo impostato (A; B).
(Impostazione di fabbrica: modo operativo A)

H

I modo operativo pud essere modificato all’accensione.

Modo operativo A:

In questo modo operativo, al termine dell’operazione in corso
o allo spegnimento dell’apparecchio il valore nominale impostato
non viene memorizzato.

Dopo l'interruzione dell’alimentazione di rete nessun riavwio
automatico.

Modo operativo B:

In questo modo operativo, al termine dell’operazione in corso
o allo spegnimento dell’apparecchio il valore nominale im-
postato viene memorizzato; il valore puo essere modificato.

Il modo operativo B risulta necessario in particolare in
combinazione con il dispositivo di interruzione della pompa
VC2.4.

Riawvio automatico dopo l'interruzione dell’alimentazione di rete.

Modifica del modo operativo:

1. Premendo il pulsante/manopola (C) e accendendo
contemporaneamente |'apparecchio con linterruttore
generale (D) & possibile scegliere tra i due modi operativi.

N
b

Nel funzionamento in singolo o nel funzionamento con regolazione
a due punti in combinazione con il controller del vuoto VC 10
la velocita nominale pud essere impostata ruotando il pulsante/
manopola (C). Premendo una volta si awvia la pompa, premendo
una seconda volta la pompa viene arrestata. Il funzionamento
normale (I'apparecchio & in funzione) viene visualizzato con un
punto lampeggiante nel display (B).

Accensione con piu interfacce

Se la pompa viene azionata con il controller del vuoto VC 10 o con
I'evaporatore rotante RV 10 auto mediante il cavo di collegamento
MVP 10.100, il display (B) visualizza "VC 10

UL 10

Se il controller del vuoto é collegato a un PC, nel display (B)
compare PC"

- L

Spegnimento
Spegnere |'apparecchio con l'interruttore generale (D).

Estrarre la spina di rete per scolle-
@ *:DK @ gare |'apparecchio dalla rete di

alimentazione!




Interfacce e uscite

Attenersi ai requisiti di sistema,
alle istruzioni per I'uso e agli aiuti
del software.

/\ NOTA

L'apparecchio puo essere azionato in modalita “Remote” tramite
I'interfaccia RS 232 o USB con il software di laboratorio labworldsoft®.
L'interfaccia RS 232 (M), posta sul lato posteriore dell’apparecchio
e dotata di un connettore SUB D a 9 poli, pud essere collegata a
un PC. | pin sono occupati da segnali seriali.

Interfaccia USB

L'Universal Serial Bus (USB) € uno standard di comunicazione a
bus seriale che consente di collegare I'apparecchio al PC. Gli
apparecchi dotati di USB possono essere collegati tra loro durante
il funzionamento (hot-plugging) e riconoscere automaticamente i
dispositivi collegati e le loro caratteristiche.

Se unita a labworldsoft®, I'interfaccia USB consente il funzionamento
in ‘remote” e I'aggiornamento del firmware con I'ausilio del
"Firmware Update Tool

Installazione

Prima di collegare I'apparecchio al PC mediante il cavo dati USB &
necessario che sia installato il driver USB.

Il driver USB pu0 essere scaricato dalla pagina web:

Interfaccia seriale RS 232 (V 24)

Configurazione:

+  Le funzioni dei cavi d'interfaccia tra apparecchio e sistema di
automazione costituiscono una selezione dei segnali specificati
nella norma EIA RS 232, corrispondente alla DIN 66020 Parte 1.

«  Per le caratteristiche elettriche delle linee delle interfacce e
I'assegnazione degli stati di segnale si applica la norma RS
232, in conformita alla DIN 66259 Parte 1.

+  Procedura di trasferimento: trasferimento asincrono dei
caratteri nel funzionamento start-stop.

+  Tipo di trasferimento: Full Duplex.

«  Formato caratteri: rappresentazione caratteri come da formato
dati in DIN 66022 per funzionamento start-stop. 1 bit di start;
7 bit carattere; 1 bit di parita (pari = even); 1 bit di stop.

«  Velocita di trasferimento: 9600 bit/s.

«  Controllo flusso di dati: nessuno

«  Procedura di accesso: la trasmissione dati tra apparecchio e
computer awviene soltanto su richiesta del computer.

Sintassi di comando e formato

Per la frase di comando vale quanto segue:

«  Generalmente e il computer (master) a inviare i comandi
all’apparecchio (slave).

«  L'apparecchio trasmette esclusivamente su richiesta del
computer. Inoltre |'apparecchio non puo inviare spontaneamente
al computer (sistema di automazione) i messaggi di errore.

« I comandi vengono trasmessi in lettere maiuscole.

« | comandi e i parametri nonché i parametri consecutivi
vengono separati tra loro da almeno un carattere di spaziatura
(codice: hex 0x20).

« Ogni singolo comando (compresi parametri e dati) e ogni
risposta si concludono con CRLF (codice: hex 0x20 hex 0x0d
hex 0x0A) e hanno una lunghezza massima di 50 caratteri.

« Il separatore decimale in un numero a virgola mobile e il punto
(codice: hex Ox2E).

Le versioni precedenti soddisfano in larga misura le raccomanda-
zioni del gruppo di lavoro NAMUR (raccomandazioni NAMUR per
la realizzazione di collegamenti elettrici a innesto per la trasmissione
analogica e digitale del segnale a singoli apparecchi MSR da labo-
ratorio. Rev.1.1).

I comandi NAMUR e i comandi aggiuntivi specifici IKA fungono
soltanto da comandi Low Level per la comunicazione tra |'apparecchio
e il PC. Con un terminale o un programma di comunicazione
adeguati e possibile trasferire direttamente tali comandi
all’apparecchio.

Comandi NAMUR  Funzione

IN_NAME Lettura nomi apparecchi

IN_PV_4 Lettura valore di velocita corrente

IN_SP_4 Lettura valore di velocita nominale corrente

OUT_SP_4 Impostazione valore di velocita nominale

START_4 Awvio evacuazione

STOP_4 Arresto evacuazione

RESET Commutazione a funzionamento normale

OUT_NAME Impostazione nomi apparecchi

OUT_SP_42@n Impostazione velocita di sicurezza WD con
eco del valore impostato

OUT_WD1@m Watchdog modalita 1

ouT_WD2@m Watchdog modalita 2

Funzione “watchdog”, monitoraggio del flusso di dati
seriale

Se dopo aver attivato questa funzione (vedere comandi Namur),
entro il tempo di monitoraggio (“tempo di watchdog”) impostato
non ha luogo una nuova trasmissione di questo comando dal PC,
la funzione di evacuazione viene disattivata in base alla modalita
“watchdog” impostata oppure viene regolata su valori nominali
precedentemente impostati. Interruzioni della trasmissione possono
per esempio essere provocate da crash del sistema operativo,
assenza di alimentazione al PC o interruzione del cavo di collega-
mento all’apparecchio.

“Watchdog”= Modalita 1

Se si verifica I'evento WD1, viene disattivata la funzione di
evacuazione e viene visualizzato ER 2. Impostazione del tempo di
watchdog su m (20...1500) secondi, con eco del tempo di
watchdog. Questo comando avvia la funzione di watchdog e deve
essere inviato sempre entro il tempo di watchdog impostato.

“Watchdog”— Modalita 2

Se si verifica un’interruzione della comunicazione dati (di durata
superiore rispetto al tempo di watchdog impostato), il numero di
giri nominale viene portato al numero di giri nominale di sicurezza
WD impostato. Viene visualizzata |'avvertenza PC 2. L'evento WD2
puo essere annullato con OUT_WD2@O0 - cio comporta anche
I'arresto della funzione di watchdog.

Impostazione del tempo di watchdog su m (20...1500) secondi,
con eco del tempo di watchdog. Questo comando awvia la
funzione di watchdog e deve essere inviato sempre entro il tempo
di watchdog impostato.




Accessori: Cavo PC 1.1 (Device to PC)
Necessario per collegare il connettore a 9 poli a un PC.

1 = = 5
6 2 9 4
o 5 = = 6 1
10 o 1
RxD 2 2RxD
Tng pe iTxD
6 O 6
RT: .
i L Fig. 10
90 o 9
Cavo USB A - USB B
Necessario per collegare I'interfaccia USB (L) a un PC.
USB B USB A
Fig. 11

Cavo di collegamento MVP 10.100

Necessario per collegare VC 10 e RV 10 auto alla pompa per vuoto a membrana IKA Vacstar digital (funzionamento a controllo di velocita).

— ==

------- i

Fig. 12

Manutenzione e pulizia

L'apparecchio non richiede manutenzione. E soggetto unicamente
al naturale invecchiamento dei componenti e al relativo tasso di
guasto statistico.

Q> @

Pulire I'apparecchio IKA solo con i sequenti detergenti approvati
da IKA:

Prima della pulizia, estrarre la spina di
rete.

| Tipo di sporco

Detergente |

Coloranti Isopropanolo

Materiali da costruzione Acqua tensioattiva, isopropanolo

Cosmetici Acqua tensioattiva, isopropanolo

Generi alimentari Acqua tensioattiva

Combustibili Acqua tensioattiva

Sostanze non specificate Interpellare IKA

- Durante la pulizia degli apparecchi indossare guanti di
protezione.

«  Aifini della pulizia gli apparecchi elettrici non devono essere
immersi nel detergente.

«  Durante le operazioni di pulizia evitare che I'umidita penetri
nell’apparecchio.

«  Se si utilizzano metodi di pulizia e decontaminazione diversi
da quelli raccomandati, interpellare IKA.

Ordinazione dei pezzi di ricambio

Per ordinare i pezzi di ricambio indicare i seguenti dati:

+  tipo di apparecchio

«  numero di matricola dell’apparecchio, vedere targhetta

« numero di posizione e descrizione del pezzo di ricambio,
vedere la figura e I'elenco dei pezzi di ricambio all'indirizzo
www.ika.de

Riparazioni
Spedire in riparazione solo apparecchi puliti e privi di
sostanze pericolose per la salute.

Richiedere il modulo “Dichiarazione di conformita’ a IKA
oppure utilizzare a tale scopo il modulo stampato e scaricato dal
sito web di IKA www.ika.de.

In caso di riparazione, rispedire I'apparecchio nel suo imbal-
lo originale. Gli imballi da magazzino non sono sufficienti per la
spedizione del reso. Inoltre utilizzare un imballaggio da trasporto
adatto.



Messaggi di errore

Se si verifica un errore, esso viene visualizzato sul display (B) tramite un codice, per es. Errore 4.

In caso di errore, procedere come segue:

«  spegnere |'apparecchio tramite I'interruttore,

+  adottare le misure correttive,
+  riaccendere |'apparecchio.

Errore Causa Motivo Misura
Errore 3 Surriscaldamento (overheat) | La pompa non funziona Spegnere la pompa, scollegarla
dall’alimentazione di rete, lasciarla raffreddare.
Errore 4 Motore bloccato/Sovraccarico | La pompa non funziona Spegnere la pompa, scollegarla
(motor blocked/overload) dall'alimentazione di rete
Lasciare raffreddare la pompa.
Ventilare il sistema per vuoto alla pressione
normale.
Errore 8 Sensore Hall difettoso La pompa non funziona Assistenza
Errore 9 Autotest BLP/Errore EEPROM | La pompa non funziona Assistenza
Nessuna Membrana della pompa Non vengono raggiunte la pressione | Assistenza
visualizzazione | difettosa minima e la potenza di aspirazione | Richiedere il kit per la manutenzione
Nessuna Valvola a membrana difettosa | Non vengono raggiunte la pressione | Assistenza
visualizzazione minima e la potenza di aspirazione Richiedere il kit per la manutenzione
Nessuna Presenza di liquido nelle Non vengono raggiunte la pressione | Lasciare funzionare la pompa a secco
visualizzazione | camere della pompa minima e la potenza di aspirazione (funzionamento a vuoto)

Se non si riesce a eliminare |'errore con le misure descritte o compare un altro codice di errore:

- rivolgersi al reparto di assistenza,

«  spedire |'apparecchio con una breve descrizione dell’errore.

«  Controller del vuoto IKAVC 10

+  Valvole di regolazione del vuoto IKAVCV 1 e VCV 2 .

«  Valvola di ritegno IKAVC 10.300
«  Tubo flessibile del vuoto IKAVH.SI.8
«  Cavo PC 1.1 (RS 232)

Accessori

«  Kit per la manutenzione

Condensatore di emissioni di sicurezza per vuoto VSE 1

+  Bottiglia di Woulff/Set di valvole dell’acqua VSW1

Per altri accessori vedere www.ika.de

Parti a contatto con il prodotto

Denominazione Materiale |
Bocchettone PPS
Raccordo PPS
Distributore PPS
Elemento di testa PPS
Valvola a membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE

Morsetto PPS




Dati tecnici

Unita Valore
Portata max m3/h 1,32
Portata max I/min 22
Pressione mbar 2
Stadi di aspirazione 4
Cilindro 4
Diametro attacco lato aspirazione mm 8
Diametro attacco lato pressione mm 8
Zavorratore no
Pressione d’'ingresso min mbar 2
Pressione d’ingresso max mbar 1030
Riconoscimento del punto di ebollizione no
Biblioteca solventi no
Regolazione a due punti si
Regolazione analogica del vuoto in base alla velocita Si
Possibilita di regolazione velocita Pulsante/manopola
Velocita min rpm 285
Velocita max rpm 1200
Display LED
Sensore del vuoto no
Valvola di sfiato no
Separatore di condensa no
Condensatore di emissioni no
Materiale a contatto con il prodotto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Materiale alloggiamento Ghisa di alluminio rivestita
Idonea a camera bianca no
Protezione contro I'esplosione no
Larghezza mm 150
Profondita mm 370
Altezza mm 375
Peso kg 11,5
Temperatura ambiente min consentita °C 5
Temperatura ambiente max consentita °C 40
Umidita relativa max % 80
Classe di protezione secondo DIN EN 60529 IP 20
Interfaccia RS 232 si
Interfaccia USB si
Uscita analogica no
Tensione \") 100-240
Frequenza Hz 50/60
Potenza assorbita apparecchio w 130
Potenza assorbita apparecchio standby w 1,5
Tensione continua VvDC 24




Unita Valore
Classe di protezione I
Categoria di sovratensione I
Grado di sporco 1
Quota di impiego s.I.m. max m 2000

Aggiornamento firmware

Valori medi.
Con riserva di modifiche tecniche!
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(KpaiiHe) onacHas cuTyaLws, B KOTOPOW HeCObMIOfEHNe [NAaHHOTO yKkasaHua Mo TexHuke 6e30MacHOCTU MOXET

O ACHO npmeecT K CMepTn nnn TAXKENomn TpaBme.

OnacHas cuTyauus, B KOTOPOW HecobiofeHVe JAaHHOTO YKa3aHWsA No TexHuke 6e30MacHOCTV MOXET NpUBeCTH
K CMepTW U TAXeENO TpaBme.

OnacHas nTyaumAa, B KOTOpOl7I HeCO6J'IIO£l,eHVIe HAaHHOTO yKa3aHnA no TexHuke 6e30MacHOCTN MOXET npmeectn

A OCTOPOXXHO K Nerkoit Tpasme.

YKa3blBaeT, Hanpymep, Ha LeNCTBIA, KOTOPbIe MOTYT MPUBECTY K MaTepuanbHOMy yLiepOy.

/\ NPUMEYAHME

B COOTBETCTBWM C YCNIOBMAMM MPOAAKM U NOCTaBKM KomnaHum IKA  TapaHTWA He pacnpoCTPaHAETCA Ha W3HalUMBAlOLLMeCs AeTanu W
rapaHTUNHBIV CPOK COCTaBnAeT 24 MecAua. NMpu HAaCTYNAEHNM ra-  UCKIIIOYaeT YCTPaHeHWe HeUCNPaBHOCTEN, BO3HUKLUMX BCIeACTBUE
paHTUHOro cyyas obpallaritecs K Aunepy. MoxHO Takxke OTNpaBuTb  HeHag/exallero obpalleHus C n3genvem, HedoCTaTOYHOro
npubop C MPUIOXEHVEM MNATEXHbIX AOKYMEHTOB W yKa3aHWeM  0BCNY>XMBaHUA 1 yXO[a 3a HUM, a Takke HeCOBMIOEHNA HaCTOALLEro
NPUYMHBI pekamaLyn HenoCpeACcTBEHHO Ha Hall 3aBof. Pacxofbl N0 PyKOBOACTBA MO 3KCMyaTaLyn.

nepeBo3ke bepeT Ha ceba nokynaTesns.




YKa3aHuA no TexHuke 6e3onacHoOCTU

L Bawed 3awumsi

lMepen BBOAOM B 3KCrlyaTauuio

A nPMME"IAHME NOJIHOCTbIO npquTaﬁTe pyKoBOACTBO

no 3Kcrulyatauum U cobniopainTe
yKa3aHuA No TexHuKe 6e3onacHocTu.

XpaHwTe PyKOBOLCTBO NO 3KCMNyaTaLyWmW B JOCTYMHOM AN1S BCeX MecTe.
Cneaue 3a TeM, 4T0ObI C NPUMOOPOM paboTan TONbKO 0By4eHHbI
nepcoHarn.

CobntofaiiTe ykazaHua no TexHuke 6e30nacHOCTY, ANPEKTBbI,
NpeanucaHnsa No oxpaHe TPyAa U NPeAOTBPALLEHMIO HECHACTHbIX
cnydaes.

3anpeLuaeTcs 1Cnonb3oBaTb NPUOOp U BCe YacT npubopa Ha
TOAAX MU KNBOTHBIX.

Ucnonb3yiiTe cpeacTtBa WHAMBUAY-
ONACHO aNnbHOW 3aWMUTbl B COOTBETCTBUU C
KJIacCcOM onacHocTu obGpabaTbiBae-

MoV cpefibl, B MPOTUBHOM CJlyyae cy-
LecTByeT ONAcCHOCTb BCIeACTBUE
pasopbi3ruBaHus KMAKOCTENn,
BbICBOOOXXAEHNA TOKCUYHBIX U TO-
ptoumnx rasos!

He noasepranTte Yactv Tena toaen Uv XXMBOTHbIX BO3LENCTBUIO
BaKyyma.
He paboTaiiTe ¢ npubopoM Nof BOAOK UK MOL, 3eMIIEN.

KoHcmpykuus npubopa

BakyymHbIi Hacoc IKA Vacstar digital
OINACHO He npepHasHayeH [UIA YCTaHOBKM BO
B3PbIBOOMACHbIX 30HaX.

YcTaHoBWTe MpvbOp B COOTBETCTBUM C YKa3aHUAMMW [/1aBbl
«YCTaHOBKa» W MOACOeAUHWTE COeAVNHUTENbHbIE LUAaHMN |
NHTepelnCbl, Kak OnNmncaHo.

YcTaHoBWTe NprBOP Ha YCTONYMBOW, POBHOM 1 He BOCMaMeHs-
foLLieICA MOBEPXHOCTY.

KaTeropunueckn 3anpellaeTca pabotaTb C HenpaBUIbHO
NOAK/IOYEHHbBIM UMW HEUCMPaBHbLIM NPYBOPOM.

YcTaHoBWTE BaKyyMHbIA HAacOC B MOAXOLAALLMX U paboTatoLLmx
BbITSKHbIX LKadhax vnm nponoxute Tyda Tpybonposod o
oTBoAa oTpaboTaBLUMX ra3oB. TpybonpoBoa Ans OTBOAa
0TpaboTaBLUVX ra30B He JoskeH nepernbatbcsa! MakcmManbHO
ZonycTvmMas gnvHa Tpybonposoga Ans OTBOLa OTpaboTasLUKMX
ra3oB COCTaBndeT 2 m!

He ponyckanTe BbIXOOA B3PbIBOOMACHbIX CMecen, npwu
HeobxooMmMocT obecneubTe Nofayy MHEPTHOro rasa ans
BEHTUNALMM W/ v pa3baBneHns.

[IpuHadnexHocmu

BesonacHas paboTta 0becneynBaeTCca TOMbKO MPU UCMOb30BaHNM
NPUHaANEXHOCTEN, ONUCaHHbIX B raBe «MprHaLNeXHOCTYY.
CTporo cobniofaiiTe ykazaHus PyKOBOACTB MO 3KCTUTyaTaLmu
LOMOJNHUTESbHBIX YCTPONCTB (HanpvMep, POTaLWOHHOMO
NCNapuUTeNs, PeryasTopa Bakyyma), C KOTOPbIM 3KCMyaTupyeTcs
BakyyMHbIi Hacoc IKA Vacstar digital.

[asneHve B natpybkax ANs BNycka W BbiNycka rasa AOKHO
cocTaBnATb Makc. 1100 mbar.

Mof BakyyMOM 31aCTUYHbIE 3/1eMEHTbI MOTYT CKMMATBCA.
Vicnonb3yiTe ToNbKO MbKMe LLAaHronpoBOab!.

MpW NCHE3HOBEHWM MUTAHWA BbINOMHWUTE MEPONPUATUA Ha CJTyYan
aBapum 1 obecneysTe nepesof nprbopa 8 6e3onacHoe cocTosHe
(cMm. tnaBy «BBof, B 3KCMUIyaTaLLMIO», PEXXMM paboTbl).

Paboma ¢ npubopom

BbiIxo4a MapoB pacTBOPUTEnsi B
OIMNMNACHO aTMocchepy MOXKHO M3GexaTb
NocpeAcTBOM  UCMOJIb30BaHUS

NOC/IEBKJIIOYEHHOIO KOHAEHcaTopa
napos.

BaKyyMHbIl HacoC He npefHa3HavyeH
Ansa paboTbl C caMOBOCIJIaMeHs o~
LMMNUCA BELLECTBaMU, BeLLeCcTBamMM,
KOTOpble BOCM/aMeHsIOTCA 6e3 no-
Aauu Bo3AyXa, WM B3pbIBYATBIMMU
BellecTBaMMu.

3anpeu.|aeTc;| 3KCnlyaTupoBaTb HacocC
B OTKPbITOM COCTOAHUMN. B NMPOTUBHOM
cjly4yae BO3HMKaeT onacHOCTb nony4e-
HUA TAXKeNbIX TpaBM BCnieAcTBmne BTA-
r’mBaHUA PyKu B ABunxxyuimeca yactu!

BabixaHue unn KOHTaKT €O CpepamMmum,

A"PMME“AHME Hanpumep AAO0BUTLIMU XXUAKOCTAMM,

rasamy, TYMaHOM, BO3HUKAIOLLUM
npu pasopbI3rMBaHUM  >KUAKOCTH,
napamu, nbinblo AW Guonoruyecku-
MU BeLecTBaMu, MOXKeT ObITb onaceH
ANA  300pPOBbA  MOJib3OBaTeNA.
Y6eauTtecb, 4TO Npy padoTe ¢ TakKumm
cpefamMu Bce COeAMHEHUs TepMEeTUYHBI
1 He UMEIoT Teuu.

BakyymHbIin Hacoc IKA Vacstar digital paspeluaetcs ncnonb3osats
TOMIbKO B OMUCAHHbIX B r1aBe «TexHnyeckme faHHbIe» YCNOBUAX.
He monyckanTe BbINycka yKa3aHHbIX Bbille BeLLeCTB B OKpyXa-
foLylo cpeny. NMpumuTe Mepbl A 3alMTbl NepcoHana u
OKpy>KatoLLien cpefbl.

YunTbiBaliTe BO3MOXHbIE 0OMEHHbIE, XMMUYECKE AW husndeckre
peakumu npu paboTe Co cpefamu C yMeHbLLEHHbIM AaBfeHViem
1 NOBbILLUEHHOW TeMMNepaTypou.

Henb3a MCKMoYUTb NOTEHLMAIBHO ONacHOrO 31eKTPOCTaTNYEeCKOro
B3aMMOLENCTBISA MeXy CPefol 1 NpMbopoM.

/13-33 oCTaBLUENCA JOAW yTeyku npubopa BO3MOXEH BbIMyCK
cpedbl B OKPY>XaloLLyto cpefy.

lMepep BBOAOM B 3KCrIyaTaLMIO MPOBEPLTE HaMYMe 1 KpenaeHue
BCeX AeTanen Kopnyca.

He nogH1mMalTe Hacoc, ecn pyyka OTKPYTUAACh, U UKCUPYIOLLWIA
BUHT pyuku (E) ocnab mam otcyTtcTayeT!

BKtovanTe HacoC TONbKO B BEPTUKASIbHOM MOMOXEHUN.
MofcoeanHUTe LWITYLEPbl A4 MOAKIOYeHMA Tpybonposoaos
(INLET-OUTLET) 1 nHTEpdenchl B COOTBETCTBUM C MapKNPOBKOW
Ha nNpvbope 1 PyKOBOLCTBOM MO 3KCMyaTaLmm.

Ybeautech, 4To TemrepaTypa BakyyMUPOBAHHOWN Cpefbl HUXe
TemnepaTypbl BOCMaMeHeHUs cpefbl. 3a CYeT mpoLecca
nepekaykn (Cxatvsa) Temnepatypa Cpedpbl AOMOMHWUTENBHO MO-
BbILLAETCA.

MToMHMTE, 4TO B HAacOC MOTYT BCaCbIBaTbCA coeprkallme
pactsopuTesb napbi!

He ncnonb3ynte Hacoc ANA CO3[aHVA AaBneHnal



CobntofaiiTe 4ONYCTUMOE AAB/EHME Ha CTOPOHE BXOAA W BbIXOAa,
CM. rnaBy «TexHU4yeckme AaHHble».

PerynuposaHve / OpoccennMpoBaHue MoToKa rasa MOXeT
OCYLLECTBAATLCA TOMbBKO B TPYOONPOBOLE Ha CTOPOHE BCacbiBaHms!

Mpyt HANMYNK HECKOJTBKMX HAarpy304HbIX YCTPONCTB UCMOSb3YITe
371eKTPOMArHUTHble UM 0bpaTHble KnanaHbl BO BCAChIBAOLLEM
Tpybonposoze.

Mpu NCNOJb30BaHMM KOHEHCAaTOPa NapoB YUNTbIBaTe CBOBOAHbI
XO[, OxaxJatoLLelt xuakocTu!

Lna 3auwumesl npubopa

VGEJJ,VITECI: B COBMECTUMOCTU UCNOJib-

A NPEAYNPEXXAEHUE| 3yembix c npu6opom BelecTs ¢ MaTe-

puanamMmu, U3 KOTOPbIX U3roTOBJIEHbI
KOHTaKTUpyloLMe C MPoAyKTOM 4a-
cTu npubopa; cMm. rnaBy «[eTtanu,
KOHTaKTUpYIOLLMe C MPOAYKTOMY.

CeTeBoOe Hanpa>xeHue AOoJI>KHO

AOCTOPO)KHO COOTBETCTBOBATb 3HAYEHWIO Hanps-

>KEHUA, yKasaHHOMY Ha TUMOBOM
Tabnuuke.

OTK/toueHre Nprbopa OT CETU BbIMOHAETCS TOMBKO NyTeM
n3Brie4eHnA LTeKepa 13 rdesga NTaHnAa Uanm n3 pPO3eTku.
Po3eTka, K KOTOPOW NOACOEANHAETCS CeTeBO kabenb, AoKHa
HaXO4MUTbCA B AOCTYMHOM MeCTe.

KpbIlKX vnn OeTanu, KOTopble MOXHO CHATb C npubopa 6e3
BCMOMOraTeNbHbIX CPEACTB, HYXHO YCTaHOBWUTb Ha MeCTO /1A
obecneyeHns BesonacHor paboTbl, e B 3TOM MecTe He
TpebyeTcs nogktodeHne Apyrnx yCTponcTs. OHW NpensTCTeyioT
NonagaHuio MOCTOPOHHUX YaCTWL, XUOKOCTEN U T. A.
YaaneHue HexenaTteNibHO 3aHeCeHHbIX KWUOKOCTER B pexuime
XOfIOCTOTO X043 MOXET 0becrneuviBaThCs 3a CYET BCACbIBaHUS
BO3LyXa.

He pomyckaiTe TONYKOB 1 yAapOB Mo npubopy.

OTkpbIBaTb MpMOOP pa3pellaeTcs TOMbKO CreumanucTam
(ynofHOMO4YeHHOMY nepcoHany).

Mpubop 3anpellaeTcs MoaMUUMPOBaTL 6e3 pa3pelueHua
KomnaHuu 1KA.

[na obecneyeHns [OCTaTOYHOTO OXJIAaXKAEHWUA BaKyyMHOro
Hacoca IKA Vacstar digital 3anpeluyaetcs 3akpbiBaTb BEHTUNS-
LIMOHHble OTBEPCTUA Nprbopa.

Mcnonb3yiTe AN TeKyLLero pemMoHTa TOSIbKO OpWriHasbHble
3anyacTu, YTobbl 0becneynTb HagexHy paboTy nprbopa.
CrnepuTe 3a KOHAEHCALMEN BOLbl BHYTPU 1 CHapy>Xwu npubopa.
[avite npnbopy CHavana HarpeTbCsA, eCn OH MpUHeceH un3
XOJIOAHOIO NOMeLLEHMs.

KaTeropvyecku 3amnpeLaeTcs 3akpennsaTb BakyyMHbIA HAacoC Haz
HarpeBaTesibHOV GaHeln.

Crnepute 3a TeM, YTOBbI BCIEACTBYIE MOLLHOCTY OTKauYK1 Hacoca
TBepLble BEU|eCTBA W/WW XMAKOCTU He nonann 8 MeMOpaHry
BakyyMHoro Hacoca IKA Vacstar digital. 310 nopexpaeTt
MeMbpaHy 1 Apyrvie BHyTpeHHWe AeTanu Hacoca. MpounssBoau-
TENbHOCTb CHUXKAETCH, U KOHeYHOe AaBfieHne He AOCTUraeTcs.
BHYTpW MOryT 06pa30BbIBaTLCA OTNIOKEHWSA, KOTOPbIE COKpALLAoT
CPOK CNy>kBbl U NPYBOAAT K yTeUKam!

PacnakoBka

PacnakoBKa

OCTOPOXHO pacnakyiTe nprdop.
Mpy HaNV4MK NOBPEXAEHNI HEMEEHHO COCTaBbTe

COOTBETCTBYIOLLMIA aKT (C NpeAcTaBUTENEM MOYTLI, XeNe3How
[0pOry Unn UpMbI-NepeBo34nKa).

KomnnekT noctaBku

MeMbpaHHbI BakyyMHbI Hacoc IKA Vacstar digital

CeTeBoW1 kabesb
ONA NOAKIOYeHNA K
noptatnsHomy MK

&

LLlymornywmrenb 7

CoeguHUTeNbHbIN
Kabesb
MVP 10.100

Kabens USB A - USB B

H———lEE]

PyKOBO}J,CTBO Mo 3KCrlyaTaumm

[apaHTUHBIN TanoH

BakyymHbIn WwnaHr, 1 m




Ncnonb3oBaHMe NO Ha3HA4YeHuto

MpumeHeHne
3anpeLaerca ucnonb3oBath NpuGop
AHPEJJ,YHPE)KAEHME ana:
- BaKyyMVIpOBaHVIﬂ JKUNbIX nOMGu.l.EHMﬁ;
- BaKyyMI/IpOBaHVIﬂ B3prBHaTbIX,

KOPPO3MOHHBIX U Np. ra3os;
- pacxopa/Mcnonb3oBaHUsA XXMAKOCTEN!

Mpu6op He NpegHa3Ha4YeH Ans:
- HaKauMBaHUA NPegMeToB;

- NepeKauynBaHUA XXNAKOCTEN;

- B3PbIBOOMACHbIX 30H;

- UCNOJIb30BaHMUA NopJ, BOAOM;

- UCNOJIb30BAHMUA NopJ, 3eMJIen.

NabopaTopHblii MembpaHHbIN BakyyMHbIn Hacoc IKA Vacstar digital
NCNOSb3YeTCA ANs COo34aHWs Bakyyma B KOMOMHaLMK C ApYrUmMu
nabopaTopHbIMK Nprbopamu.

[lna 3alaHHOro perynnpoBaHuns Bakyyma TpedyeTcsa AONOAHUTENbHbIA
perynatop Bakyyma IKA VC 10 nnn poTtaumoHHbin ncnaputens 1KA
RV 10 auto.

ABTOHOMHbIV PEXMM PabOTh

BakyyMHbI HacOC MOXET 3KCMyaTupoBaTbCA 6e3 perynsropa.
MoCcpeACTBOM PEryNNpPOBKM HaCTOTbl BPALLEHNS MOXHO PeryiMpoBaTh
NPOU3BOANTENBHOCTb. Kak MpaBumo, YemM MeHblle BakKyyMUpyemblii
06beM, TEM MeHbLLE JOMKHO ObiTh YCTAHOBNEHHOE 3HaYEHNE YaCTOTbI
BpallieHnA. KoHeYHoe [aBneHne He perynpyeTcs.

JkcnayaTauma ¢ NPUHaONEXHOCTAMM

BmecTe ¢ pekomeHaoBaHHbIMN KOMAaHven IKA nprHagnexHocTamum
BakyyMHbIn Hacoc IKA Vacstar digital npegHasHayeH ans perynvpyemoro
BakyyMUpPOBaHWA [0 OOCTUXEHWUA 3aaHHOrO KOHeYHOro AaBfeHus,
Hanpumep ansa paboTbl poTaumroHHoro ncnaputens IKA,

a Takke ONA KNAacCMyeckmx labopaTopHbIX MPOLECCoB cenapaumm,
PUABTPALMN AN CYLLKN.

BmecTe ¢ nogxogALlMm perynatopom Bakyyma (Hanpumep, VC 10)
WA POTALMOHHBIM MCnapuTenem (Hanpumep, RV 10 auto) Hacoc
Vacstar digital moxeT pabotaTb aBTOMaTW4ecky, Tak, Hanpvmep,
MO>XHO BbIMNOMHATb aBTOMAaTU4eCKOe pacrno3HaBaHWe TOYKM KUMeHus,
3a[laHHble KpuBble 3aBUCKMOCTU AABJIEHUA OT BPEMEHU Wn
nporpammsbl 13 BrUbAMOTEKN pacTBOpUTENEN.

HasHaueHme: HaCcToNbHbIN Nprbop.

06nacTb NPUMeHEHUSA (TONbKO B MOMeLLeHUAX)

Mpubop NPUrofeH Ana SKCrlyaTaumMy B XXUAbIX WU 0ObIX OpyrvX
NOMeLLEeHVAX.

3alUmMTa NoNb30BaTeNA He rapaHTUpyeTCa:

« B Clyyae aKcrayatauum nprubopa ¢ NprHaanexHoCTAMK, KOTo-
pble He OblIM NPefoCTaBeHbl NPOU3BOAMTENIEM Npubopa 1n
peKOMeHA0BaHbI VM;

+ B Clyyae moandukaumy npubopa UM ero Yactei TpeTbUMU
nuamy;

+ B Ulydae KCrulyaTaumy npubopa He B COOTBETCTBUM C yKasaHW-
AMM N0 TexHVKe 6e30MacHOCTH.

Mone3Has nHgopmauus

Buixoja MapoB pacTBOpuTens B
OIMNACHO aTmMocdiepy MOXHO u3BexaThb
NOCPeACTBOM  WCMOJIb30BaHUA

NOC/IEBKJIIOYEHHOTO  KOHJEHcaTopa
napos.

0OCo0YI0 0CTOPOXKHOCTb PEKOMEHAYETCA
cobniopath Npu paboTe ¢ ra3oBbIMU
cMecAMM, KoTopble copep>kar
KOHAEeHCUpYloLMecs rasbl (Hanpumep,
pacTBOpUTENb). Ucnonb3oBaHue
MeMOpaHHbIX HacoCcoB C TakuMu
rasamu BefeT K UX KOHAeHcauuu B
BO3JYLUHOM MOTOKe Hacoca. B pe-
3ynbTaTe 3TOro JaBieHne B BaKyyMHOM
Kamepe pacTeT, YTo OnATb XKe BAusaeT
Ha MPOU3BOAUTENIBHOCTD U CPOK
cny><6bl MemMOpaH 1 KnanaHoB.

/I\ OCTOPOXKHO

MpyM nonapgaHuM >KUOKOCTU WU
KOHAEeHCaTa B BaKyyMHble Kamepbl
yKaszaHHOe MVHUManbHoe pabouee
naenieHve 6osblue He JoCTUraeTcs.

[na 3almTbl BHYTPEHHUX KJlanaHoB
M MeMGpaH OT XXUAKOCTU UCMONb3YNTe
npeaBK/IIOYEHHbI KOHEeHcaTooTae-
nutenb ( Hanpumep, CKNAHKY Bynbda).

Kak npaBwno, B KOHUe npoLecca
pekomMeHpayeTcAa paTtb Hacocy nopa-
GoTaTb Ha XONIoCTOM Xomy (peXxum
XonocTtoro xopa, npum. 3, Mmakc. 5
MUHYT), YTOGObl BbITECHUTb BO3MOXKHbIE
OCTaTKN B Hacoce.

/\ OCTOPOXHO

[Ona >Toro npu HeobGXoAMMOCTU
npoBeTpuTe CGOPHUK.

[lnA 31010 B py4YHOM pexkume ypanute
BCacblBaloLWmi TPyGoONpoBosa,.

CobGniopaiite ykasaHWA PYKOBOACTB
no 3KCnyaTauun COOTBETCTBYIOLLMX
npuGopos.

/\\ MPUMEYAHME

MemObpaHHble BakyyMHble HacoChbl ABMSIOTCA BO3BPATHO-MOCTyNa-
TeNbHBbIMU HacocaMn. MemOpaHbl CO3LAl0T 3a CYET YBESIMYEHUs
obbema B BakyyMHOV kamepe Bakyym, KOTOPbIA BbI3biBAET
NOCTyM/IeHWe BO3[yXa B Kamepy. 3a CYeT NocsIeytoLLEero CkaTus BO3-
[lyX BbIAABNMBAETCA U3 BaKYyMHOW KamMepbl. NepeksitoyeHnemM Mexay
BXOLOM V1 BbIXOAOM YNPaBAsioT MeMOpaHHble KanaHbl.
Dur3nyeckre eanHULBI U3MepeHns AasneHns — 1 nackanb [Mal.

B 6bITy 4aCTO Takxke UCMOSb3YITCA eAVHULEI U3MEPeHUa MUnInbap
[mbar].

1 mbar =100 MNa

1 Bap =10°Ma
1Ma =10" 6ap
1Ma =0,01 mbar



B BakyyMHOW TeXHMKE Pa3vyatoT pasHble 30HbI.

Husknn Bakyym: or 10° go 102 Ma (ot 1000 o 1 mbar)
CpefHuWii Bakyym: or 102 go 10"Ma (ot 1 o 103  mbar)
BbICOKWI BaKyyM: o7 10" go 10°Ma (ot 102 go 107 mbar)
YNbTPaBbICOKUN BaKyyM: <10°Ma ( < 107 mbar)

Meproppyeckne OBMXEHVA MembpaH CO3M4atoT BakKyymM Ha BXode
Hacoca. MembpaHHble BakyyMHble HacoChl paboTaloT B HW3KOM
Bakyyme o 10? Ma. [JocTnxeHne Bonee H1M3KOro AaBneHua ¢ sTumm
HaCcoOCaMM HEBO3MOXHO.

[na co3paHna cpegHero, BbICOKOrO W YNAbTPaBbICOKOrO BakyyMa
HeoOXOAMMO MCMOMb30BaTh, HanpuUMep, BakyyMHble, BUHTOBbIE,
ONPY3MoHHbIe 1AM TypOOMONeKyNspHble HAcochbl C MacasHbIM
ynnoTHeHviem. Mpu 3ToM MembpaHHble BakyyMHble HacoCbl 4acTo
MCNOMb3YIOTCA B Ka4eCTBe HAaCOCOB C NpeABapUTENbHOM CTYMeHbIO.
Mpn oKaTvn 1 paclUMpPeHn BO3ayXa BO3HMKaET WyM. YeM mMeHblue
BO3/lyXa TPAHCMOPTUPYETCS, TEM THLLIE paboTaeT HaCcoC. ITO NPUBOAMT

K TOMY, YTO pabounii LyM B HOPMaJIbHOM pexkrmMe YMeHbLLIAeTCs npu
CHVXXEHWUN AaBneHns.

CMOHTMPOBAHHbIN LWNaHM 418 0TBOAa OTPaboTaHHOro BO3dyXa C
LUYMOFAYLIMTENEM TakKXKe CIYXXUT A1 yMeHbLUEHUS LWyMa.

B aBTOMAaTM4eCckoM pexuMe C perymMpoBaHMeM YacToTbl BpaLLeHus
HACoOC yMeHbLLAeT CBOK YacToTy BpaLLEHUs Npv OOCTUXKEHNN
3aaHHOTrO 3HaueHus. Mpn COOTBETCTBYIOLLIEN HU3KOW NHTEHCUBHOCTY
Teun BCEM CUCTeMbl YacTOTa BPALLEHWA [aXe YCTaHaBIMBAETCS Ha
Hyb.

B kombuHaumwu ¢ perynsatopom Bakyyma VC 10 unu poTaumoHHbIM
ncnaputesieM CO BCTPOEHHbIM PeryiaTopoM Bakyyma RV 10 auto
HacoC MOXHO WCMOJb30BaTh Kak Ad [ABYXMO3MLMOHHOTO perysuv-
pOBaHMA (C KNanaHHbIM pacnpefeneHmem), Tak 1 414 aHanaorosoro
perysmpoBaHna Bakyyma MoCpencTBoM PeryivpoBaHus 4acToTbl
BpaLLeHNA.

OBYyXMNo3ULMOHHOE perynmpoBaHue

Mpy BOCTUXKEHWM 3aAaHHOTO 3HaYeHUS BCACbIBAIOLLMI TPyOONPOBOL,
nepekpbIBaeTCS. M3-3a MYHMMANbHONM PasHULbl BO BpeMeHY 0bHapy-
XEHVA 3HaYeHUS [aBNeHUs, CPaBHEHMA C 33[aHHbIM 3Ha4eHVeM A4
BKJIIOYEHNA BaKyyMHOIO KjlanaHa, a Takxke MOLLHOCTU OTKa4ku
CUCTeMbl FeHepaLun Bakyyma JIerko MpoUCXOAWT OnycKaHue Huxe
YCTaHOBNIEHHOTO 3aaHHOro 3HayeHns. ECnu faeneHvie B cucTeMe
CHOBa MOBbILLIAETCA BCJIEACTBME €CTeCTBEHHOW yTeykw, KranaH
OTKPbIBAET BCACHIBAIOLLAI TPyOOMPOBOL,

CxeMa OBYXNO3MLUMOHHOIO PEryinpoBaHna Bakyyma

AHanoroBoe perynMpoBaHue MOCPefCTBOM pPerysiMpoBaHUs
4acToTbl BpaLeHus

Mpu NCNONBb30BaHMK 3TOrO TWMa PeryavpoBaHUsA YacToTa BpaLLleHus
Hacoca W, COOTBETCTBEHHO, €r0 CKOPOCTb OTKAYKM YMEHbLIAIOTCS MO
Mepe NPUONNXKEHVS U3MEPEHHOTO 3HAYEHWSA AABEHNS K 3aJaHHOMY
3HaueHuto. ECnn 3aaHHOe 3HaueHue AOCTUrHYTO, Hacoc pabotaet
TOJSIBKO B COOTBETCTBUW C MHTEHCUBHOCTBIO TeYM CUCTeMbI. ITO obe-
crneymBaeT Tuxylo paboTy, TOUHOE peryvMpoBaHue Bakyyma 1 JOAruii
CPOK CIy>KObl MOABUXKHBIX YacTel Hacoca. Mpu NCMob30BaHMM 3TOTO
TWNa PEryaMpOBaHNS BO3MOXHO TOYHOE aBTOMATUYECKOe Pacno3Ha-
BaHWVe TOUKM KWUMEHWS, T. €. CUCTEMA WLLIET 1 COXpaHsEeT B aBTOMaTu-
YeCKOM pexyvMe TOUKY KUMeHWs pacTBOPUTENS.

CxeMa perynvpoBaHmna BakyyMa NOCPeaCTBOM PEryIMpOBaHNA 4acTo-
Tbl BpallleHnAa
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Cobniopante OCHOBHOE yKa3aHue, [10ACOeAMHEHs BbINOHEHbI B BUE LUTYLEPOB. Mpu HeobxoamMocTu
& MPUMEYAHUE | kacatowseecs coepmuenns c6opHuka  3aduKCupyiiTe LWNAHTU LUMAHTOBBIMI 3aXUMaMi.

(cocyna nop Harpyskou / BakyyMHOro
cocypa / oxnagutens pns crekna) C
BcacblBalOWMM TpyGonpoBogom B
€ro camMo# BbICLUEN TOYKE. ITO CHU-
3UT PUCK MOMAJAHUA >KUOKOCTU B
BaKyyMHbIi Hacoc.

JKupkocTb B KaMepax Hacoca yxya-
LLIAeT XapaKTepuUCTMKN Hacoca.

MopcoeavHuTe WITyuepbl AnA noj-
KJloueHusa Tpy6onposofos (INLET/
OUTLET) u nHTepdencbl B COOTBET-
CTBMM C MapKMPOBKOW Ha Hacoce u
PYKOBOACTBOM MO dKCIUTyaTaLuu.

MpONOXWMTE LLNAHMY Tak, YTOObI KOHAEHCAT He MOT MonacTb B HACOC.
Bo3ayx pomkeH HecnpenAaTCcTBEHHO MOCTYNaTb B BEHTUALWMOHHbIE
oTBepcTua (H).

YCTaHOBWTe BO BCacblBalOLLMIA TPyOONpPOBOA, Nepes BCaCbIBAOLLMM
naTpybkoM Hacoca KOHAEHCAToOTAeNMTeNb (HanpuMep, CKIAHKY
Bynbha) Ana 3aLLUMTbl OT NONafaHWA XULKOCTU.
Mpv BCacblBaHWW MapoB PACcTBOPUTENA MOLK/IOYEHHbIA K Hacocy
KOHZEeHcaTop NapoB (MPVHaANeXHOCTb) MOMOraeT KOHAEHCMPOBaTb
napbl ¥ NPENATCTBYET WX BbIXOAY B aTMocdepy.




MopxnioyeHne nHrepdcpeicos

Cm. cooTBeTCTBylOLLME
(cm. Fig. 1).

pasbembl

/\ MPUMEYAHUE

O: WtyLep s NoaKAYeHna winaHra d= 8 mm (OUTLET)

CoegnHuTe 3TOT LTyLep € BakyyMHbIM LWNaHIOM /14 KOHAeHCaTOpa
MapoB WM yCTaHOBWTE Ha KOHLE LW1aHra WyMOornyLwmnTesb.

/I\ MPUMEYAHUE

MponoXxuTe KOHEL, LUNAHTa B BbITAXKHOW
wkadp!

ObecneybTe CBOOOAHLIN BbIXOA, CO
CTOpPOHbI HarHeTaHus!

3anpewyaeTtcsa ncnonb3oBaTb
ApoccenibHble KJlanaHbl CO CTOPOHbI
HarHeTaHuUs W 3aKkpbiBaTb BbIXoA!
MopkniounTe TPYGONpPOBOA, ANA OTBOAA
oTpaboTaBLUMNX ra30B K 3TOMY pa3bemy.

K: pasbem ans noakaoyeHus perynstopa Bakyyma VC 10 (Mini DIN)
BakyymHbIn Hacoc 1 perynatop Bakyyma VC 10 nam poTauMoHHbIN
ncnaputenis RV 10 auto MOXHO CO@ANHWTL ApYr ¢ APYroM Npw MOMOLLM
aHaNoroBoro coeduHuTenbHoro kabend MVP 10.100 ons TouHoro
perynnmpoBaHna Bakyyma MOCPeLACTBOM peryivpoBaHmA 4acToTbl
BpaLLleHnA.

Perynatop BakyymMa pacno3HaeT HacoC 1 MepeksIto4aeTca Ha pexum
perynnmpoBaHnA Bakyyma MOCPELACTBOM peryivpoBaHuA 4acToTbl
BpaLLleHnA. [1ByXno3nuoHHOe peryanpoBaHe AeakTUBMPOBaHO.

L: USB-nopt

CoepnuHuTe BakyymHbIn Hacoc IKA Vacstar digital ¢ MK npy nomotum
kabens USB A - USB B. C nomolpto MHCTpyMeHTanbHoro MO 1KA
FUT MOXHO 3arpyXaTb MmetoLlmneca 0BHOBNEHWA MPOrpaMMHOro
obecneyeHns npmbopa.

M: nHTepdenc RS 232

BakyymHbii Hacoc IKA Vacstar digital moxHo coeamHuTs ¢ MK ¢
MOMOLLbIO MHTepdencHoro kabensa RS 232. C nomolLbio nabopatop-
Horo mporpammHoro obecneverus labworldsoft® Hacoc moxeT pa-
60TaTb B KOMOMHALMK C APYrMUM YCTPONCTBaMU. bonee noapobHyo
MHMOPMaLMIO CM. B raBe «/HTepdencsl 1 BbIXOdb!».

N: pasbem A1a NOAKI0YEHNA BOAAHOIO KanaHa

CoeguHWTe OMUMOHANbHbIN BOAAHOW APOCCENbHbIA KnanaH RV
10.5001 ¢ MemMbBpaHHbIM BakKyyMHbIM HacoOCOM. BoaaHOM knanaH
perynupyeT nofayy BoApl B KOHAeHcaTop NapoB. KnanaH oTkpbiBaeTcs,
€C/IN HaCoC BKITIOYEH.

I: WTylep Ons noakat4YeHWs BcachiBatollero Tpybonposoda d= 8
mm (INLET)

MoAKMOYMTe BCACbIBAOLLMIA TPYOONPOBOL K 3TOMY Pa3beMy.
CoepnHUTE 3TOT LWTYLEP C BakyyMHbIM LUNAHTOM Afs COOpHYKa
(oxn1agnTenb POTaLWOHHOrO MCnapuTens, 1abopaTopHbI peakTop
T. M.

P: pa3bem [/1s NoAKIHYEHNA CETEBOrO Kabens

Ybeautecb, YTO AaHHble HAMPSXKEHWs Ha NacrnopTHOM Tabnuyke
COOTBETCTBYIOT MapaMeTpaM CETEBOro HanpsxeHus. ToakmoyunTe
ceTeBOW Kabenb K MCTOUHMKY MUTaHWA.

KoHdurypauus

CobGniopaiiTe ykasaHus pyKOBOACTB
no dKcryaTaumm npubopos.

/\ MPUMEYAHUE

[1ByXNO3uLMOHHOE perynmpoBaHue:
IKA Vacstar digital B aBTOHOMHOM pexume paboTbl

Co3faHve Bakyyma 6e3 perynatopa nocpeacTBOM NpocToro 0Tcoca,
perympoBaHue 3afaHHoro 3HadeHmns BakyyMa HeBO3MOXHO.

CKOPOCTb HACOCa MOXHO U3MEHSTb MOCPEACTBOM PYYHOW PEryMPOBKN
4aCTOTbl BPALLEHMA C MOMOLLBIO MOBOPOTHO-HaXXMMHOMN KHonkwu (C)
BakKyyMHOro Hacoca. PyyHoe BKJIOYEHME BaKyyMHOro KnamnaHa win

LLIApOBOro KpaHa.
Moyboe peryavpoBaHme Bakyyma BO3MOXHO, Hanpumep, C MOMOLLbIO
KnanaHos-perynatopos Bakyyma VCV 1 n VCV 2 nocpeacTtsom
nobaBneHnA Hapy>XHOro BO3ayxa.

5

1 COopHUK (Harpyska, Hanpumep,
POTaLMOHHbIN UCNapUTesb,
peakTop)

2 BakyymHbI cenapaTop (Hanpu-
Mep, CknAHka Bynbdha)

5 BakyyMHbII knanaH / LLapoBow
KpaH

7 KoHpeHcaTop napos
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IKA Vacstar digital ¢ perynatopom Bakyyma VC 10

JKkcnnyaTauua €  OMNuMOHasIbHbIM
BOAAHbIM KnanaHom RV 10.5001 B
KoM6uHauum ¢ VC 2.4 HeBO3MOYKHa.

CoGntopariTe MHCTPYKLMIO MO SKCMy-
aTauum perynaropa Bakyyma VC 10!

/I\ MPUMEYAHME

Mpn OOCTVXEHUW 33a4aHHOro 3HavYeHus BCTPoeHHbIn B VC 10
BaKyyMHbIA K/anaH nepekpblBaeT BCacCbIBaOLWLMIA TPyOONPOBOL.
CKOPOCTb Hacoca MOXHO U3MEHATb MOCPeACTBOM PYYHOW PeryaMpoBKM
4aCTOTbl BPaLLEeHNA.

Mpn MCNoNb30BaHNN OMUMOHANIBHOW CUCTEMbI OTKIIIOYEHUA Hacoca
VC 2.4 (no3. 6) HAaCOC OTK/IIOYAETCA NPY OOCTUXKEHUWN 33[aHHOMO
3HaYeHus (pexum paboTbl B).

Takas KoHUrypaumsa npvbopa BO3MOXHA Aaxe 6e3 cuctemsl
oTktoYeHns Hacoca VC 2.4. BbINonHAeTCAa NporoH Hacoca. Ans obe-
crneyeHns ONTUMasIbHOTO PEryMpPOBaHNS HacoC [OMMKEH paboTaTh C
Masion 4aCTOTOMN BpaLLEHA.

VC 10

vent |

24\/D(4|

[HS

1 COopHUK (Harpy3ka, Hanpumep,
POTaLMOHHbI 1CNapyTenb, peakTop)

2 BakyymHbI cenapatop (Hanpumep,
cknAHKa Bynbda)

3 KnanaH a1 BeHTuAAunm

4 JatymK OaBneHua

5 BaKyyMHbIV KNlanaH / LWapoBoOn KpaH

6 CncreMa oTKIIIOYeHMA Hacoca VC 2.4

7 KoHZeHcaTop napos

Signal / POWET e emmmm— c—

pump

vc|2.4 (,\ \\
‘ 2 | 7 se
| | b) AKe
| ‘ e g} 2
! | 3 -
i | | BER]E
| 1 -
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1 [ ouTl 2

B | N .@
vacuum; se—

L

115/230 VAC

PerynMpOBaHMe Y4acToTbl BpalleHuna

IKA Vacstar digital ¢ perynatopom sakyyma VC 10 nan poTaLMOHHbIM
ncnaputenem RV 10 auto

CoGniopaiite yka3aHUA PyKOBOACTB
no 3KcrlyaTauum npubopos.

/\ MPUMEYAHME

ABTOMaTU4eCKas HacTpolika pexuma paboTbl «PerynnposaHue
4aCTOTbl BPALLEHWA», eI aHaNoroBbIl COeAVHUTENbHBIN Kabenb
MVP 10.100 (nos. 8) coednHAET HAacoOC C PerynaTopoM Bakyyma nam
POTALMOHHBIM MCnapuTeneM.

Mpu OOCTVXEHWM 3aAaHHOTO 3HaYeHUs YacToTa BpaLLeHWs Hacoca
aBTOMAaTMYeCKM YMEHbLIAETCA [0 MUHWUManbHOW «0 06/MUHY. Ecin
3aAiaHHOe 3HayeHVie JOCTUIHYTO, HaCcOC BCACbIBAET B COOTBETCTBUN C
MHTEHCUBHOCTBIO TeYM BaKyyMHOM CUCTEMBI.

BO3MOXHO aBTOMATMYECKOE Pacrno3HaBaHME TOUKM KUMEHVS.

—

24 VDC
1

vent 15/230 B

1 COopHMK (Harpy3ka, Hanpumep,
POTALMOHHbI 1CMapuTesb, peakTop)

2 BakyymHbIi cenapatop (Hanpvmep,
cknAHKa Bynbda)

7 KoHAeHcaTop napos

8 AHaI0roBbIVi CoeauHNTeNbHbIN Kabenb
MVP 10.100

— VACUUM

= = Signal / power

load pump IN
VC 10/ RV10 control auto B
T
MVP10 digital \
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BBop, B 3kcniyaTauuio

CoGniopaiite yKkasaHuA PyKOBOACTB
no 3KcnyaTaummu npubopos.

/I\ MPUMEYAHME

Y6E£I,I/ITECb B TOM, 4TO HanpAXeHne, yKasaHHOe Ha TUNOBOW Tabnnuke,
COOTBETCTBYET CbaKTI/IHeCKOMy HaNpPAXXeHUIO B CETW 3NIEKTPONUTAHNA.
ﬂpl/l BbIMOTHEHUWN 3TUX yCJ'IOBI/II;I nocne BCTaBkKW LUTEKepa 610ka
MNTaHUA B PO3ETKY I'Ipl/l60p rOTOB K 3KCnyaTaunm.

Po3eTka CeT1 31eKTPONMUTaHNA JOMKHa
@ - % VIMETb 3a3eMNAIOLLIMIA KOHTAKT.

B npotuBHOM Cnyyae Ge3onacHaa pabota He rapaHTUpyeTcs, U
nprbop MOXET ObiTb NMOBPEXAEH.

YCI0BUS OKPYXKatoLLEen cpefibl AOMKHbI COOTBETCTBOBATL TPEOOBAHNSAM,
N3N10XKEHHBIM B rNaBe «TexHUYeckre daHHbIey.

BkJitoueHne

1. BkJitoumTte Nprbop ¢ NOMOLLbIO raBHOro Bbiktoyatens (D).
[ina obecneyeHvs BU3yasbHOWM NPoBepkM 0TobpakaloTca Bce
CerMeHTbl gucnnes.

8.8.8.6.

2. VHOuKaums HoMepa Bepcuy NporpamMMHoro obecreyeHus
(Hanpwmep, Bepc. 1.00).

1 10
L

3. VHOMKauma yCTaHOBMEHHOrO pexrma paboTsl (A; B)
(3aBofCKanA HacTporika: pexxnmM paboTsl A).

Pexxvm pa6OTbI MOXXHO N3MEHATb NPY BKIIIOYEHNIN.

Pexxum pabotbl A

B 3TOM pexurme paboTbl MpU 3aBepLUeHMI TeKyLLero npolecca
VIAIN NPV BBIKIIOYEHWW NPprBOopa YCTaHOBNEHHOE 33laHHOe 3HaueH e
He coxpaHseTcs.

Mocne NCYe3HOBEHMA HaMpsAXeHWs CeTU aBTOMaTU4eckui
repesarnyck He BbIMOoSIHAETCA.

Pexxm paboTbl B

B 3TOM pexurme paboTbl NpU 3aBepLUeHnI TeKyLLero npolecca
VAN NPV BBIKJTIOYEHUM Nprbopa yCTaHOBNEHHOE 33AaHHOe 3HaueH/e
COXPaHAETCA, U ero MOXHO U3MEHUTb.

Pexxm paboTbl B TpebyeTca Ana paboTbl B KOMOMHALMMN C CUCTEMOV
oTKJIIo4eHns Hacoca VC 2.4,

Mocne ncue3HOBEHUA HaNPAXEeHUSA CETU BbINOHAETCA aBTOMATW-
Yeckunii nepesanyck.

W3meHeHue pexuma pabomsi

1. TloCpPeACTBOM OAHOBPEMEHHOIrO HaXaTWs MOBOPOTHO-Ha-
KMMHOW KHOMKK (C) 1 BKtOYeHUA Nprbopa C NOMOLLBIO
rnaBHoro BblkioyaTens (D) MOXHO mepeksoyaTb Mexmy
LBYMs pexxMamut paboTbl.

B aBTOHOMHOM pexuvme paboTbl UK B Pexmnme [ABYXMO3NLMOHHOTO
perynMpoBaHusa B KOMOUHaUUW C perynatopom Bakyyma VC 10 3a-
JAHHYI0 4acToTy BpaLLeHMs MOXHO YyCTaHaBVBaTb MOCPEOCTBOM
NoBOPOTa MNOBOPOTHO-HaXUMHOW KHomnku (C). Mpy HaxaTum KHOMKK
HaCoC 3aMyCcKkaeTcs, NPy NOBTOPHOM HaXaTuW KHOMKM OH CHOBa OCTa-
HaBIMBAETCA. PeX M perynmpoBaHmns (Nprubop paboTaeT) oTobpaxaeTcs
Ha gucrinee (B) MUratoLLen TOUKOW.

BksiloueHmne ¢ HeCKONbKUMU uHTepdericamu

EC/IM HacocC NoCpeACcTBOM aHAIOroBOro COeAnHUTENbHOO Kabens MVP
10.100 coenmHeH ¢ perynatopom Bakyyma VC 10 nav poTauyoHHbIM
ncnaputenem RV 10 auto, Ha ancnnee (B) otobpakaetcs «VC 10».

| ™
_

Ecnv perynatop Bakyyma coefyteH ¢ MK, Ha gucnnee (B) otobpaxaetcs
«PC».

=
_

BbiksiloueHue
BbiktoumTe Nprbop C MOMOLLbIO FaBHOro BbiktoyaTtens (D).

BbiTalllTe CeTeBOW LUTEKEp U3
@ »% PO3€eTKM, YT0Bbl OTCOEAMHUTL NpUbop

oT ceTu!




NHTepdencobl u Bbixoabl

CobGniopanite TpeGoBaHUA K cucTeme,
a TaKkoKe yKa3aHUA PyKOBOACTBa MO
3KcnayaTauum U cnpaBku nporpaMmmviHoro
obecneyeHus.

/\ MPUMEYAHUE

MprBOPOM MOXHO YNpaBAATb ANCTAHUMOHHO Yepe3 pasbem RS 232
nar USB-nopT ¢ nomoLublo 1abopaTopHOro MporpamMmmMHOro
obecneyenus labworldsoft®. UHTepderc RS 232 (M) Ha 3amHen
CTOopoHe nprbopa, OCHAaLLEHHbI 9-KOHTaKTHbIM pa3bemom SUB-D,
MOXXHO nofcoeanHATb K MK, KoHTakTam HazHa4eHbl nocieioBaTtesibHble
CUrHansl.

USB-nopTt

YHvBepcasbHaa nocniefoBaTenbHasa WuHa (USB) nmpencrasnser
coboit NHTepeNc, ncnonsayemblii ANs CBA3N NPUoopa C KOMMbIOTEPOM.
YctponcrtBa ¢ USB-NopToM MOXHO COeaMHATL MexXzay Cobon BO
Bpems paboTbl («ropsyee MoAKIYEHNEY), NPUYEM NOLKIIIOYAEMbIE
YCTPOWVICTBA M 1X CBOWCTBA PacMo3HatOTCA aBTOMAaTUYeCKM.

USB-nopT B coyeTanun ¢ MO labworldsoft® cnyxut gns pabotbl B
pexume Remote (AMCTaHUMOHHBIN) 1 AN OOHOBMAEHNS MPOLUMBKM C
nomoupto Firmware Update Tool.

YcraHOBKa

Mepen nogktoyeHnem npubopa K MK ¢ noMoLLpto Kabens AaHHbIX
USB Heobxoammo ycTaHoBUTbL Aparisep USB.

Hparsep USB MOXHO CKkayaTb Ha cante no agpecy:

MocnepoBaTtenbHbIn nHTepdenc RS 232 (V 24)

KoHdburypauws:

. DyHKUMER KaHanoB WHTepdelica ABNAETCA nepegada Mexay
YCTPONCTBOM 1 CUCTEMOW aBTOMAaTM3auMm OnpefeneHHbIX
CUrHanoB, cneundguKaumna KoTopbIX NPUBOOMTCA B CTaHOapTe
EIA RS 232 B cootBeTcTBUYM CO cTaHaapTom DIN 66020, yacTb 1.

. Ha snekTpuyeckne CBOWCTBA KaHafoB MHTepdelca v pacnpe-
[OeNeHne COCTOAHMN CUMHANOoB PacnpoCTpaHAeTCa CTaHaapT
RS 232 B cootBeTCTBMM CO cTaHAapTom DIN 66259, yacTb 1.

. Cnocob nepefayn: acMHXPOHHaA Nepefada CUrHaNoB B pexxmme
«CTapT-CTOM».

«  Tvn nepepayv: NONHbIN Oynnekc.

. @opmaT CMMBONOB: MNpefcTaB/ieHMe CMMBOJIOB  COMIacHO
chopmaty AaHHbIX, yCTaHOBAeHHOMY cCTaHgaptom DIN 66022
ONA pexrma «CTapT-cTon». 1 cTapToBbIvi OUT; 7 BUT CUMBOJIOB;
1 BUT YeTHOCTM (Y4eTHbI = Even); 1 CTONOBbIV OUT.

. CkopocTb nepefdayn: 9600 but/c.

*  YnpaBneHune NoTOKOM OaHHbIX: HeT

. Mpoueaypa [oCTyna: nepefada AaHHbIX C Nprbopa Ha KoMMbioTep
OCYLLIeCTBJIAGTCA TOSIbKO MPY OTMPaBKe 3anpoca ¢ KOMMboTepa.

CUHTaKCUC u hopmaTt KOMaHA,

OCHOBHbIe CBefleHVst 0 Habope KOMaHL!

+  KomaHgpl BCerga oTnpaBnstoTca C KOMMbloTepa (Kak rnaBHOro
YCTPOICTBA) Ha NprHOpP (Kak NOAYMHEHHOE YCTPOWICTBO).

- [lepepaya [aHHbIX C NMpubOpPa MPOUCXOAUT TOMBKO MNpu
NOCTYNIEHMN 3anpoca C KoMmbtoTepa. CroHTaHHas nepedava
coobLeHnn 06 owmnbkax ¢ Nprubopa Ha KoMMboTep (B pamMkax
paboTbl CUCTEMbI aBTOMATM3aLMM) TakKe HEBO3MOXHA.

«  KomaHzpl nepefatoTcs 3arnasHbiMy OykBamu.

+  KomaHzpl v napaMeTpsbl, a Takxe NocsiefoBaTelbHOCTU Napame-
TPOB Pa3feNsoTCA Kak MUHUMYM OfHVMM npobenom (kom: hex
0x20).

- Kaxpas otmenbHas KomaHda (B TOM Yucie mapameTpbl v
[laHHbIE) 1 KaX[Lbli OTBET 3aBepLLAtOTCA NMOCe0BaTENIbHOCTBIO
CRLF (kom: hex 0x20 hex 0x0d hex Ox0A). MakcrmanbHas
nanHa — 50 cumBOSOB.

«  [ecATvyHbIM pasgennTenieM B Yuciie C niasatoLLei 3anaTom
ABnseTca Todka (kog: hex 0x2E).

YNOMAHYTbIE BbilLe MOAENN NMOMHOCTLIO COOTBETCTBYIOT PEKOMEHAA-
umam Kommcenm no CTaHAapTU3aLmy KOHTPOJSIbHO-U3MEPUTESIbHOW
TEXHUKMN B XMmyeckor npombituneHHocT (NAMUR) (pekomMeHaaLmm

NAMUR no 13roToBAeHWIo 3N1eKTPUYeCKMX Pa3beMHbIX COeLNHEHNN
014 Nepefayy aHaoroBbIX ¥ LMAPOBbLIX CUMHAN0B Ha OTAeNbHble
nabopaTopHble KOHTPOIbHO-M3MepHTeNbHble Nprbopsl, ped. 1.1).

Komargel NAMUR v gononHutenbHble KOMaHAbl, cneuunduyeckme
ona 1KA, Mcnosib3ytoTcA TOMbKO Kak KOMaHZbl HU3KOTO YPOBHA OJ14
obMeHa AaHHbIMK Mexzy npubopom 1 MK. Mpu Hanuymm cooTBeT-
CTBYIOLLIETrO TEPMMHAA M NPOrpaMMbl 0OMeHa AaHHbIMM 3TV KOMaHL
MOryT NepefaBaTbCa HanpPAMYIo Ha Nprbop.

Komanpgbt NAMUR  ®yHKUMA

IN_NAME YTeHne MmeHN yCTponCTBa

IN_PV_4 CunTbiBaHME TekyLLer YacTOoTbl BpaLLeHWA

IN_SP_4 CynTbiBaHME  HOMMUHANIBHOW  YacTOThl
BpaLLeHnA

OUT_SP_4 Hactpouika HOMWHANbHOW  4acTOThl
BpaLLeHna

START_4 3anycKk BaKyyMVpOBaHwA

STOP_4 OCTaHOB BaKyyMUPOBaHWA

RESET epekntoyeHrie Ha HOPMasbHbI PEXUM

OUT_NAME YCTaHOBKa MMEHW YCTPONCTBa

OUT_SP_42@n YCTaHOBKa NpefebHON YacToTbl BpaLLeHWs
Ha Clyy4an cpabaTbiBaHUA KOHTPOSBHOIO
anroputMa (WD) ¢ LoybnupoBaHueMm YycCTa-
HOBJIEHHOTO 3HaYeHA

OUT_WD1@m PexxrmM KoHTpONbHOrO anroputma 1

OUT_WD2@m PeXXrM KOHTPONBbHOTO anroputma 2

(DyHKLWIﬂ KOHTPOJIbHOIo ajsiroputma, KOHTpOJib nocsenoBa-
TeJIbHOIo NOTOKa AaHHbIX

Ecm nocne akTmBaumm atolt dyHKUmMK (cM. komaHasl NAMUR) 8
npefenax 3aflaHHOro BpeMeHu OXUAAHNSA JaHHas KOMaHa He byneTt
nepefiaHa ¢ MK MOBTOPHO, TO, B 3aBUCKMOCTM OT PEXUMa KOHTPO-
119, PYHKUMS BaKyyMUPOBAHVA BbIKJIOYAETCA UM BO3BPALLAETCs K
NpeaBapuTebHO YCTaHOBNEHHbIM 33aHHBIM 3Ha4YeHMAM. [pepbiBaHne
nepeaayn AaHHbIX BO3MOXKHO, HanpumMep, npu cbosx onepauyoHHON
cncTeMbl, nepebosx NTaHKs MK 1o OTKIIIOUYEHWAX COEAMHUTENBHOTO
kabens, BedyLero k npubopy.

PeXVM KOHTPOABHOro anroputMa 1

Mpu BO3HUKHOBEHUM COBbITUS WD1 hyHKUMA BakyyMUpPOBaHUSA
BbIK/TIOYAETCA, M Ha Aucnnee otobpaxaeTcsa Haanuch ER 2. YcTaHoBKa
BpeMeHn oxmnmaHuma Ha m (20—1500) cekyHA C AybnmpoBaHveMm
BpeMeHN OXMaaHus. 3Ta KomaHAa 3anyckaeT (yHKUMIO KOHTPOMb-
HOro anropuT™Ma 1 06A3aTeNbHO JOMKHA OTNPaBAATLCA B Npeaenax
33JaHHOTO BPEMEHWN OXMAAHNA.

PeXum KOHTPOIBHOro aaroputmMma 2

Ecin 0bMeH AaHHbIMU MpepbiBaeTcs (OTCYTCTBYET B TeYeHWe BpeMEHM,
NpeBbILIAIOLLErO 3aflaHHOe Bpema OXWAaHWs), TO ANs 3afaHHOM
4acTOTbl BPaLLEHWs YCTaHaBAMBAIOTCA MNpefeNbHble 3Ha4yeHusa Ha
ClyYaln cpabaTbiBaHUA KOHTPOSIbHOrO anroputMa. OTobpaxkaeTcs
npepynpexgeHne PC 2. Cobbitne WD2 MOXHO COpPOCUTL C MOMOLLBIO
komaHabl OUT_WD2@O. Mpu 3ToM Takxe OyAeT OCTaHOBMEeHa
(hyHKUMA KOHTPONBHOTO anropuTMa.

YcTaHoBKa BpemMeHn oxuaaHna Ha m (20—1500) cekyHa ¢ oybnu-
pOBaHVEM BpemeHW OXMAAHWA. 3Ta KOMaH4a 3anyckaeT dyHKUMO
KOHTPOSIbHOrO anropuTtMa 1 06A3aTeNlbHO A0MKHa OTNPaBAATbCA B
npenenax 3afaHHoro BpeMeHu oXnaaHus.




NpuHagnexxHocTu: kabenb PC 1.1 (ot ycrporicrBa K MK)
TpebyeTca ans coeanHeHns 9-KOHTaKkTHOro pasbema c MK.

6 ; 9
7 3 8
8 1 7
9 5 6
10 o 1
RxD 2 2RxD
Tng pe iTxD
6 O 6
RT: .
i so1s Fig. 10
90 o 9
Ka6enb USB A - USB B
Tpebyetca ans coeanHeruna USB-nopra (L) ¢ NK.
- |,D, —_
USB B USB A
Fig. 11

CoepuHUTeNbHbIN Kabenb MVP 10.100

Tpebyetca ona coeamHenns VC 10 n RV 10 auto ¢ membBpaHHbIM BakyyMHbIM Hacocom IKA Vacstar digital (pexum paboTbl ¢

peryMpoBaH/eM HacTOTbl BPaLLEeHWs).

e e

——————— -

Fig. 12

TexHnyeckoe OGCHY)KI/IBaHI/Ie N O4YUCTKa

Mpubop He TpebyeT TexobCMyXmBaHUA. BO3MOXHbI TONbKO ecTe-
CTBEHHOE CTapeHuWe feTane 1 UX BbIXOL U3 CTPOS CO CTaTUCTUYECKN
3aKOHOMEPHOW 4acTOTOM.

Q> @

[nsa ounctkn nprbopa IKA 1cnonb3yinTe ToNbKO paspeLleHHble KOM-
nanuen IKA ynctalme cpeacTsa.

Mepepn YNCTKOW MN3BNEKUTE CeTeBOW LUTe-
Kep v3 po3eTku.

| 3arpAsHeHue Yucrawee cpeacrso

Kpacntenn 3onponaHon

CTpouTenibHble MaTepuasbl | Boga ¢ MAB, nsonponaHon

KocmeTtnyeckme cpencrsa Bopa ¢ MAB, n3onponaHon

MpoaykTbl NUTaHKA Boga c MAB

Tonnmneo Bopa ¢ MNMAB

Mpoune MaTepunansl KOoHCynbTaLmio MOXHO

noay4nTb B KoMnaHuu 1IKA

«  Mpu ounctke npmbopa Nonb3yiTech 3aLUUTHBIMU NepyaTKamu.

«  TorpyxaTb 3nekTponpubopsl ANA O4UCTKM B YUCTALLEe Cpef-
CTBO 3ampeLLieHo.

«  Tpun o4ncTke He JonyckanTe NonagaHWsa XuMakocTv B npubop.

«  Tpu NprYMeHeHUK CNOCOBOB YMCTKM 1 0be33apaxmnBaHns, OT-
JIMYHBIX OT PEKOMEHAYeMbIX, MPOKOHCYNETUPYINTECH C KOMMaHW-
en IKA.

3aka3 3an4yacTem

Mpu 3akase 3an4acTen ykasbiBanTe CeaytoLlme faHHbIe:

«  TMN npubopa;

«  CepuiiHbIi HoMep npubopa (yKasaH Ha TUNoBOW Tabanyke);

+  HOMep no3uumu 1 0603HaYeHVe 3an4acTi, CM. PUCYHKW W Cint-
COK 3anyacTeit Ha cante www.ika.de.

PemoHT

anIGOpr NMPUHUMAKOTCA B PEMOHT TOJIbKO Nocjieé OYUCTKU n
yAanieHUA onacHbIX BeLllecTB.

[nsa 31oro 3anpocvte dopmynap «CBMAETENbCTBO O Ge3onacHo-
ctny» B kKoMnaHuv IKA vnu ckavawte ero ¢ cavta IKA www.ika.de
1 pacneyatawTe.

OTnpasnanTe Nprbop Ha PEMOHT B OPUIMHaNbHOW ynakoske. Cknag-
CKOW yNakoBKM 18 0BpaTHOM OTMPaBKM HeAoCTaTouHo. [onoHu-
TeNlbHO UCMOMb3yWTe NOAXOAALLYIO TPAHCMOPTMPOBOYHYIO YNaKOBKY.



Coo0OLeHua o6 ownbKax

Bo3HuiKatoLye owmbku oTobpaxatotcs Ha aucnnee (B) C NOMOLLbIO COOTBETCTBYIOLLVMX KOLOB, Hanpumep Error 4.
B 3TOM C/lydae BbINOMHWTE CiefytoLye AeicTBUA:

+  Bblk/tounTe NPrbOP C MOMOLLIbIO BbIK/IHOYATENS.

«  TlpUMWTe Mepbl MO YCTPAHEHWIO HENCMPABHOCTY.

+  CHoBa BKJtO4MTE NPUOOP.

OwmnbKa MpuunHa O6ocHoBaHue Cnoco6 ycTpaHeHus
Error 3 Meperpes (overheat) Hacoc He paboTaeT BbikntounTe Hacoc, OTCoeaNHUTE ero OT CeTU 1
[Jante emy OCTbITb.
Error 4 Bnokvposka / neperpyska Hacoc He paboTtaet BbIkntoynTe Hacoc, oTCoeanHUTe ero OT CeTu.
nsuratens [awTe Hacocy OCTbITb.
(motor blocked/overload) MpoBeTpuTE BaKyyMHYIO CUCTEMY IO LOCTUXEHNS
HOPMasbHOrO JaBNeHNA.
Error 8 [aTtymk Xonna HemcnpaseH Hacoc He pabotaet ObpaTnTeCh B CEPBUCHYIO CITYXOY.
Error 9 CamopuarHocTuka BLP / owmbka | Hacoc He paboTtaeT ObpaTnTech B CEPBUCHYIO CITyXOY.
>cnnsy
VHOvkaums | MembpaHa Hacoca HencnpasHa | MyHUManbHOe AasfieHne U MOLHOCTb | OBpaTuTech B CEPBUCHYIO CIyXOy.
OTCyTCTBYET OTKa4Ky He JOCTUraloTcA 3anpocnTe PEMOHTHbIN KOMIJIEKT.
VHavkauma | MeMbpaHHbIN knanaH HeucnpaseH | MyHUManbHOe AasfieHne 1 MOLHOCTb | OBpaTuTech B CEPBUCHYIO CIyXby.
OTCyTCTBYET OTKa4Ku He JOCTUraloTcA 3anpocnTe PEMOHTHbIN KOMMJIEKT.
WNHankauma KWAKOCTb B Kamepax Hacoca MVHMUManbHOE AaBeHNe U MOLLHOCTb | [JaiTe Hacocy nopaboTaTb BCyxyl (pexum
OTCyTCTBYeT OTKa4Ku He JOCTUraloTcaA XONIOCTOrO XOLa).

Ec/IM HeMCNpPaBHOCTb He YCTPaHAeTCA ONMCaHHbIMU MepamMu 1n 0TobpakaeTca Apyrov Kog OLwmOKM:
«  0obpaTuTech B CEPBUCHYIO CNyKOy;
«  OTnpaebTe NpUBOP NPOV3BOAUTENIO C KPATKUM OMMUCaHNEM HEMCMPaBHOCTY.

MpuHapgne>xHoctun
«  Perynatop sakyyma IKAVC 10 «  PeMOHTHbIV KOMMeKT
«  KnanaHbl-perynatopsl Bakyyma IKA VCV 1 n VCV 2 «  BakyymHbI NpefoxpaHnUTesibHbIN KOHAeHcaTop napos VSE 1
+  O6patHbii knanaH IKAVC 10.300 «  CknaHka Bynbga / KoMnnekT BoAAHbIX knanaHos VSW 1
«  Bakyymubin wnaHr IKAVH.SI.8
«  Kabenb PC 1.1 (RS 232) [pyrve NprHapgnexxHoCTV CM. Ha caitTe www.ika.de.

Oetann, KOHTaKTUpyoLwiue C npoayKkTom

HaunwmeHoBaHune MaTtepuan |
CoeayHWTENbHbBIA NaTPYOOK Monundernncynbdung,
CoefIHNTENbHBIV 31eMEHT Monuernncynbng,

Pacnpepenutens MNonundennncynsdng,

fonoska Nonuderuncynbhug,
MeMbpaHHbI kKnanaH MepdToprpPOBaHHbIA Kayyyk
MembpaHa HuTpunbHbIA Kaydyk / TS

BENLY MonuderHnncynsdng,




TexHuyeckue gaHHble

EauHnLbI 3HauyeHune
nM3MepeHus
[pon3BOANTENIBHOCTL, MaKC. m3/h 1,32
Mpon3BoaNTENBHOCTL, MaKC. I/min 22
KoHeuHoe faBneHue mbar 2
CTyneHb BCacbiBaHUA 4
Unnnuaop 4
MpVcoeNHUTENbBHBIN AMaMeTP Ha CTOPOHE BCaCbiBaHWA mm 8
MpVCoeaNHUTENbBHBIN AMaMeTP Ha HanMOPHOW CTOPOHe mm 8
la3006annacTHbI BEHTUb Het
MWH. BXOA4HOEe OaBneHne mbar 2
Makc. BxogHoe fasrieHne mbar 1030
Pacno3sHaBaHMe TOUKM KMMeHNs Het
BrbnvoTeka pacteopuTenei HeT
[1ByXNO3MLMOHHOE peryampoBaHue Ja
AHaN0roBoe perynnmposaHue BakyymMa nocpeacTsoM pery- Ha
NIMPOBaHMA YacTOTbl BpaLLleHuA
HacTpoiika 4acToTbl BpaLLeHns MOBOPOTHO-HAXMMHasA KHOMKa
YacToTa BpalleHus, MUH. rpm 285
YacTtoTa BpaLleHua, Makc. rpm 1200
Oucnnen CBeToanoaHbIn
[atyuk Bakyyma Het
KnanaH gns sBeHTUAALMN Het
KoHpeHcaTtooTgenutenb Het
KoHpeHcaTop napos Het
ConpuKacatoLLMACa C NPOAYKTOM MaTepuan MT®3, nepdTOPMPOBaHHbI KaydyK, NOANDEHNACY b
Pra, HATPUIBHBIA KayyyK
MaTepuran kopryca ASIIOMUHNEBOE NNTbE C MOKPbITUEM
Moaxofsllee YnNCTOe NOMeLLIeHMe HeTt
B3pbiBO3aLLmTa Het
WwrpwvHa mm 150
y6uHa mm 370
BbicoTa mm 375
Bec kg 11,5
MWH. gonyctMasa TeMnepaTypa OKpy>KatoLLen cpeabl °C 5
Makc. gonyctmasa TemnepaTtypa oOKpy>KatoLLen cpefbl °C 40
[onyctmasa oTHoCUTeNbHAA BNAXXHOCTb % 80
Knacc 3awmtsl cornacHo DIN EN 60529 IP 20
MHTepdenc RS 232 Ha
USB-nopt Ha
AHaIOroBbIN BbIXOA Het
HanpsaxeHne \" 100—240
YacTota Hz 50/60
MoTpebngeman MOLLHOCTb Nprbopa w 130
MoTpebnsemas MOLWHOCTb NPMBOPa B pexrmMe oxmaaHna W 1,5
[ocToAHHOE HanpsAxeHve VDC 24




EavHuubl nsme-

3HauyeHue

peHusa
Knacc 3awmthbl |
Karteropus nepeHanpsxeHus |
CTeneHb 3arpAsHeHna 1
BbicoTa ycTaHOBKM Npubopa Haj ypoBHEM MOPA, MakC. m 2000
OB6HOBNEHNE NPOLLMBKN Oa

CpedHue 3HayeHus.
[paBo Ha mexHu4eckue usMeHeHUs CoxpaHsemcs!
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Declaramos, sob nossa exclusiva responsabilidade, que este produto corresponde as disposicdes constantes nas diretrizes 2014/35/CE,
2006/42/CE, 2014/30/CE e 2011/65/CE e estd de acordo com as seguintes normas e documentos normativos: EN 61010-1, EN 60529,
EN 61326-1 e EN ISO 12100.

/\ CUIDADO

/I\ OBSERVACAO

Situacdo (extremamente) perigosa, na qual a ndo observancia da indicacdo de seguranga pode causar a
morte ou ferimentos graves.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicacdo de seguranca pode causar a morte ou ferimentos
graves.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicagdo de seguranca pode causar ferimentos leves.

Aponta, p.ex. para acdes que podem causar danos materiais.

Em conformidade com as Condi¢des de venda e fornecimento A prestacdo da garantia ndo se aplica a pecas de desgaste e ndo é
IKA, o prazo de garantia é de 24 meses. Em caso de prestagdo  valida para falhas que possam ser atribuidas ao manuseio incorre-
de garantia, entre em contato com o revendedor especializado.  to, cuidados e manutencdo insuficientes, contrarios as instrucoes
Vocé também pode encaminhar o aparelho diretamente paranossa ~ constantes neste manual de instrugoes.

fabrica, acompanhado da nota de entrega e uma descricdo dos

motivos da reclamacdo. Os custos do frete correm por sua conta.



Indicacoes de seguranca

Para a sua protecdo

Leia o manual de instrucoes na

AOBSERVACAO integra antes da colocacdo em

funcionamento e observe as
indicacoes de seguranca.

Guarde o manual de instru¢des em local acessivel para todos.
Certifique-se de que somente pessoal treinado trabalhe com
o aparelho.

Observe as indicagdes de seguranca, diretrizes, normas de
protecao no trabalho e de prevencao de acidentes.

O aparelho e todos os seus componentes ndao devem ser
usados em pessoas ou animais.

Use seu equipamento de protecao
individual, de acordo com a classe
de perigo do meio a ser processado,

caso contrario ha perigo devido a
salpicos de liquidos e liberacdo de
gases toxicos ou inflamaveis!

Ndo exponha partes de corpos humanos ou animais ao
vacuo.

Nao trabalhe com o aparelho debaixo dagua ou de dia ou
em trabalhos subterraneos.

Estrutura do aparelho

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital
nao é indicada para instalacao em
areas sujeitas a explosao.

Instale o aparelho de acordo com as instrugdes no capitulo
“Montagem” e conecte as linhas de alimentacdo e interfaces
conforme descrito.

Instale o aparelho sobre uma superficie estavel, plana e ndo
inflamavel.

Nunca trabalhe com o aparelho defeituoso ou mal conectado.
Instale a bomba de vacuo num exaustor de laboratorio
adequado e operacional, ou instale um duto de exaustao de
gases de escape. Nesse caso, observe que o duto de exaustao
nao pode apresentar dobras! O comprimento maximo
admissivel do duto de exaustao é 2 m!

Evite o surgimento de misturas explosivas, eventualmente
conectar gas inerte para ventilagao e/ou diluicao.

Acessorios

A operacao segura somente estad garantida com acessorios
conforme estao descritos no capitulo “Acessorios”.

Observe atentamente o manual de instrucdes dos aparelhos
acessorios (p. ex. evaporador rotativo, controlador de vacuo),
com os quais a bomba de vacuo IKA Vacstar digital € operada.
A pressao na entrada e saida de gas nao pode ultrapassar
1100 mbar, no maximo.

Elementos elasticos podem ser comprimidos quando expostos
a0 vacuo.

Use apenas cabos flexiveis.

Observe suas medidas de emergéncia em caso de queda de
energia e certifique-se de que o aparelho seja operado em
condicdes seguras (veja o capitulo Colocacdo em funcionamento,
Modo de operacao).

Trabalhar com o aparelho

A emissao de vapores de solvente
para a atmosfera pode ser evitada

através de um condensador de
emissoes conectado a jusante.

A bomba de vacuo nao é indicada
para a operacao com matérias
sujeitas a inflamacao espontanea,
matérias inflamaveis sem a alimen-
tacao de ar ou a matérias explosivas.

Nao opere a bomba em estado
aberto. Operada em estado aberto,
a bomba representa um risco de
graves ferimentos por prensamento
da mao por pecas em movimento!

/\ AvIsO

A inalacao e/ou contato com meios,
tais como liquidos, gases, névoas,

vapores ou pos toxicos ou materiais
biolégicos pode ser prejudiciais
para a saude do usuario. Certifique-
-se de que todas as conexodes
sejam estanques livres de vazamentos
ao trabalhar com esse tipo de
meios.

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital somente deve ser
operada nas condices descritas no capitulo “Dados técnicos”.
Evite a liberacdo dos materiais acima citados. Providencie as
medidas de protecdao para o pessoal e 0 meio ambiente.
Observe eventuais interacdes ou possiveis reacdes quimicas
ou fisicas ao trabalhar com os meios com a pressao reduzida
e a temperatura aumentada.

Cargas eletrostaticas podem ocorrer entre o meio e o aparelho,
resultando em perigo direto.

Devido a taxa de fugas residuais do aparelho, é possivel ocorrer
a liberacdo dos meios.

Antes da colocacao em funcionamento, verifique se todos os
componentes do aparelho estdo presentes e fixados.

Nao levante a bomba se a alga estiver solta e o parafuso de
trava da alca (E) estiver solto ou ausente!

Ligue a bomba somente quando a mesma estiver na posicao
vertical.

Ligue as conexdes da mangueira (INLET-OUTLET) e as interfaces
de acordo com as inscricdes no aparelho e no manual de
instrucoes.

Certifique-se de que a temperatura do meio evacuado esteja
abaixo da temperatura de ignicao do mesmo. A temperatura
do meio aumenta ainda mais devido ao processo de bombe-
amento (condensacao).

Observe, que vapores com solvente podem ser sugados pela
bombal



N&o use a bomba para a geracao de pressao!

Observe a pressao admissivel do lado de suc¢do e descarga,
veja o capitulo “Dados técnicos”.

A regulagem/reducdo do fluxo de gas somente pode ocorrer
na linha de succao!

Instale valvulas solenoide ou valvulas de retencao na linha de
sucgao, caso houver varios dispositivos de carga.

Em caso de utilizacdo de um condensador de emissoes,
certifique-se da livre circulacdo do fluido refrigerante!

Para a protecdo do aparelho

Certifique-se da compatibilidade das
A AVISO substancias utilizadas no aparelho

com os materiais das pecas do
aparelho que entram em contanto
com o produto, veja o capitulo
“Pecas em contato com o produto”.

A indicacdo de tensao constante na

A CUIDADO | placa de identificacio deve estar de

acordo com a tensao de rede.

O isolamento do aparelho da rede de alimentacdo elétrica
somente é garantido mediante retirada da tomada ou do
plugue do aparelho.

A tomada para o cabo de rede deve ser de facil acesso.
Coberturas e/ou pecas que podem ser removidas do aparelho
sem ferramentas auxiliares, devem ser recolocadas no aparelho
para garantir a operacdo segura, contanto que nenhuma
conexao seja feita nesse local. Desta forma, evita-se a
penetracao de corpos estranhos, liquidos, etc.

Fluidos alimentados involuntariamente podem ser eliminados
mediante aspiracao de ar em marcha em vazio.

Evite golpes e impactos no aparelho.

O aparelho somente pode ser aberto por um profissional
especializado (pessoal autorizado).

O aparelho ndo pode ser modificado sem a autorizacao da
IKA.

Para garantir a refrigeracdo adequada da bomba de vacuo
IKA Vacstar digital, as aberturas de ventilagdo no aparelho
nao devem ser obstruidas.

Utilize apenas pecas de reposicao originais para a manutencao,
para garantir o estado operacional confidvel do aparelho.
Observar a formacdo de condensacéo dentro e fora do
aparelho. Caso o aparelho seja proveniente de um ambiente
frio, deve ser aquecido primeiro.

Nunca instale a bomba de vacuo acima de um banho ter-
mostatico.

Certifique-se de que nenhum material sélido ou liquido seja
introduzido na membrana da bomba de vacuo IKA Vacstar
digital através da linha de suc¢do da bomba. Isto causa danos
a membrana bem como a outras pecas internas da bomba.
A vazdo da bomba é reduzida e a presséo final ja nao é
alcancada. Podem ocorrer sedimentacdes no interior do
aparelho, que reduzem sua vida Util e causam vazamentos!

Desembalar

Desembalar

«  Desembale o aparelho cuidadosamente.
«  Em caso de danos, registre as ocorréncias imediatamente
(correio, transporte ferroviario, empresa transportadora).

Escopo de fornecimento

Bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital

Cabo de rede para
laptop

.

Silenciador /

Cabo de conexao
MVP 10.100

Cabo USB A - USB B ,

Manual de instrucoes

Cartao de garantia

Mangueira de vacuo 1 m @




Uso adequado

Utilizacao

/\ AvISO

O aparelho nao pode ser utilizado

para:

- Evacuacao de ambientes biologicos,

- Evacuacao de gases explosivos,
corrosivos ou semelhantes,

- Passagem/processamento de
liquidos!

O aparelho nao é adequado para:
- inflar objetos

- bombear liquidos

- areas sujeitas a explosao

- aplicacao debaixo d’'agua

- aplicacao subterranea

A bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital é usada para
geracao de vacuo em combinacdo com outros aparelhos de
laboratorio.

Para uma regulagem definida de vacuo, é necessario instalar um
regulador de vacuo adicional IKA VC 10 ou IKA evaporador
rotativo RV 10 auto.

Operacao individual

A bomba de vacuo pode ser operado sem controlador.

A vazdo pode ser regulada através da velocidade ajustavel.
De modo geral, aplica-se a premissa: quanto menor o volume a
ser evacuado, menor deve ser a velocidade ajustada. A pressao
final ndo é regulada.

Operagao com acessorios

Em conjunto com os acessorios recomendados pela IKA, a bomba
de vacuo IKA Vacstar digital ¢ adequada para a evacuacao regulada
para uma pressao final definida, por exemplo para operacao de
um evaporador rotativo IKA.

Além disso, é adequado para tarefas classicas de separacao, filtra-
gem ou secagem no laboratdrio.

Em conjunto com um controlador de vacuo apropriado (p.ex.
VC 10) ou com um evaporador rotativo (p.ex. RV 10 auto), a bomba
Vacstar digital também pode ser operada de forma automatizada.
Desta forma, é possivel, por exemplo, executar uma deteccao
automatica do ponto de ebulicdo, curvas programadas de pressao-
-tempo ou programas da biblioteca de solventes.

Finalidade de utilizacao: Aparelho de mesa

Area de utilizacio (somente em éreas internas)

O aparelho ¢ indicado para uso em areas residenciais e todas as
demais areas.

A seguranca do operador nao estara garantida:
+  seoaparelho for operado com acessorios que nao sejam for-
necidos ou recomendados pelo fabricante!

« se o0 aparelho ou pecas do mesmo forem submetidos a
modificacdes por parte de terceiros!

+  se o0 aparelho for operado em desacordo com as indicagoes
de seguranca!

Informacoes

A emissao de vapores de solvente
m para a atmosfera pode ser evitada

através de um condensador de

emissoes conectado a jusante.

Trabalhos com misturas de gas
que contenha gases condensaveis
(p-ex. solventes), devem ser reali-
zados com cuidado especial. A
utilizacao de bombas de membrana
com tais gases causa a condensacao
dos mesmos no fluxo de ar da
bomba. Com isso, a pressao gerada
dentro da camara de vacuo influi
na eficiéncia e na vida util das
membranas e das valvulas.

/\ CUIDADO

Ao entrar liquido ou condensado
nas camaras de vacuo, a pressao
de trabalho minima especificada ja
nao é alcancada.

Para proteger as valvulas e
membranas internas do liquido,
utilize um separador de conden-
sados instalado a montante, p.ex.
frasco tipo Woulff.

De modo geral, é recomendavel
operar a bomba em marcha vazia
no final de um processo (operacao
em vazio, aproximadamente 3 a
5 minutos), para eliminar eventuais
residuos na bomba.

/\ CUIDADO

Para tanto, ventile eventualmente
o recipiente.

Remova, para isso, a linha de succao
em operacao manual.

Observe as instrucoes de operacao
dos respectivos aparelhos.

/I\ OBSERVACAO

Bombas de vacuo de membrana sdao bombas de deslocamento
positivo oscilantes. Atraves da expansao do volume na camara de
vacuo, as membranas geram um vacuo que ocasiona a succao do
ar para dentro da camara. Com a compressao subsequente, o ar
é pressionado para fora da cdmara de vacuo. A comutacdo entre
a entrada e a saida é controlada através de valvulas de diafragma.
A unidade fisica para a pressao é 1 Pascal [Pal.

Informalmente, a unidade milibar [mbar] ainda € muito usada.

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 107° bar

1 Pa =0,01 mbar



A tecnologia de vacuo estabelece diferencas entre as diversas
regides.

Vacuo baixo: 10° até 10% Pa (1000 até 1 mbar)

Vacuo médio: 102 até 10" Pa ( 1até 102 mbar)

Vacuo alto: 107" até 10 Pa (103 até 107 mbar)
(

Vacuo ultra-alto < 10° Pa < 107 mbar)

Os movimentos periodicos da membrana geram um vacuo na
entrada da bomba. Bombas de vacuo de membrana trabalham
com vacuo baixo até 10?Pa. Pressbes menores nao podem ser
realizadas com estas bombas.

Para a geracao de vacuo medio, alto e ultra-alto € necessario
utilizar, por exemplo, bombas de vacuo vedadas a 6leo, bombas
de parafuso de Arquimedes, bombas de difusdo ou bombas tur-
bomoleculares. Nesses casos, bombas de vacuo de membrana
muitas vezes sao utilizadas como bombas preliminares.

A compressao e descompressao do ar produz um ruido. Quanto
menos ar é transportado, mais silencioso é o funcionamento da
bomba. Em consequéncia disso, o ruido operacional diminui na
medida da reducao da pressao em operagao normal.

A instalacao de uma mangueira de descarga com silenciador
também serve para diminuir o ruido.

Em operacao automatica e regulada por velocidade, a bomba
reduz sua velocidade ao alcancar o valor nominal. Com indice de
vazamento consequentemente menor do sistema geral, a velocidade
¢ até regulada para “zero”.

Na combinacdo com o controlador de vacuo VC 10 ou o evaporador
rotativo com controlador de vacuo RV 10 auto integrado, a bom-
ba pode ser utilizada tanto para a “Regulagem de dois pontos”
(controlada por valvula) ou “Regulagem de velocidade analdgica”
do vacuo.

Regulagem de dois pontos

Ao atingir o valor nominal, a linha de succdo é interrompida.
Devido a diferenca temporal minima do momento a partir da
deteccdo do valor de pressao, da compensacdo do valor tedrico
para ativagao de uma valvula de vacuo, bem como da capacidade
de succ¢do do sistema gerador de vacuo, o valor fica ligeiramente
abaixo do valor nominal ajustado. Se a pressao no sistema aumenta
novamente em fungao da taxa normal de vazamento, a valvula
abre a linha de succao.

llustracdo esquematica de uma regulagem de dois pontos de vacuo

Regulagem de velocidade analdgica

Neste tipo de regulagem, a velocidade da bomba e, com isso, sua
capacidade de succdo, sao reduzidas conforme a pressdo medida
se aproxima do valor nominal. Quando o valor nominal é alcancado,
a bomba funciona apenas em fun¢ao da taxa de vazamento do
sistema. Com isso, é possivel realizar uma operagao silenciosa,
regulagem precisa do vacuo e elevada vida Util das pegas moveis
da bomba. Com este tipo de regulagem, é possivel realizar uma
deteccao automatica do ponto de ebulicdo, ou seja, o sistema em
modo automatico procura e para no ponto de ebulicdo da solucao.

llustracdo esquematica de uma regulagem de vacuo em funcéo da

velocidade

mbar mbar
V' S
t t
Montagem
= Observe a recomendacdo geral, As conexdes sao executadas em forma de adaptadores de
AOBSERVACAO indicando que o recipiente (carga/  mangueira. Se for necessario, fixe as mangueiras com abracadeiras.

recipiente de vacuo/resfriador de
vidro) sempre deve ser conectado
com a linha de succdo em seu ponto
mais elevado. Desta forma, o risco
de penetracao de liquidos na
bomba de vacuo é reduzido.

Liquido nas camaras da bomba
compromete as propriedades da
bomba.

Ligue as conexdes da mangueira
(INLET-OUTLET) e as interfaces de
acordo com as inscricoes na bomba
e no manual de instrucoes.

Assente as mangueiras de forma a evitar que o condensado possa
fluir para dentro da bomba.

Certifique-se de que o ar possa entrar liviemente nas aberturas de
ventilacdo (H).

Instale um separador de condensados na linha de succao, antes do
bocal de succao da bomba (p.ex. frasco tipo Woulff), para protecao
contra a penetracao de liquidos.

Em caso de vapores de solventes aspirados, um condensador de
emissoes instalado a jusante (acessorio) ajuda a condensar os mesmos,
evitando a liberagao para atmosfera.




Conexao das interfaces

Observe as respectivas conexoes
(veja Fig. 1).

/I\ OBSERVACAO

O: Conexao da mangueira d= 8 mm OQUTLET

Ligue esta conexao através de uma mangueira de vacuo com o
condensador de emissdes, ou instale um silenciador na extremidade
da mangueira.

/I\ OBSERVACAO

Assente a extremidade da man-
gueira no exaustor de laboratoério!

Observe a saida desimpedida do
lado da descarga!

N&o use um estrangulador do lado
da descarga e nao feche a saida!
Ligue a linha de gases de escape
nesta conexado.

K: Conexao para controlador de vacuo VC 10 (Mini DIN)

A bomba de vacuo e o controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto podem ser ligados com o cabo de conexao
analégico MVP 10.100, para obter uma regulagem precisa do
vacuo em funcao da velocidade.

O controlador de vacuo detecta a bomba e muda para 0 modo de
regulagem do vacuo em fun¢ao da velocidade. A regulagem de
dois pontos esta desativada.

L: Interface USB

Ligue a bomba de vacuo IKA Vacstar digital através do cabo USB
A - USB B com um PC. Atualizacbes de software do aparelho,
eventualmente disponiveis, podem ser carregados através da
ferramenta de software FUT da IKA.

M: Interface RS 232

A bomba de vacuo IKA Vacstar digital pode ser ligada a um PC
através de um cabo de interface RS 232. Com o software de
aparelhos de laboratoériosoft®, a bomba pode ser operada com
outros aparelhos. Outras informagdes podem ser encontradas no
capitulo “Interfaces e saidas”.

N: Conexao para valvula de dgua

Ligue a valvula de estrangulamento de agua RV 10.5001 opcional
a bomba de vacuo de membrana. A entrada de agua para o
condensador de emissdes é controlada através da valvula de dgua.
A valvula é aberta, assim que a bomba é ligada.

l: Conexao para linha de suc¢ao d= 8 mm INLET

Ligue a linha de sucgao nesta conexao.

Ligue esta conexao através de uma mangueira de vacuo com o
recipiente (refrigerador do evaporador rotativo, reator de labora-
torio, etc.).

P: Conexao para cabo de rede

Verifique se a especificacdo da tensdo na placa de caracteristicas
esta de acordo com a tensao de rede disponivel. Ligue o cabo de
rede na alimentacdo de tensdo.

Configuracao

/I\ OBSERVACAO

Observe os manuais de instrucoes
dos aparelhos.

Regulagem de dois pontos:
IKA Vacstar digital em operacao individual

Geracao de vacuo sem controlador, através de simples sucgao,
sem possibilidade de regulagem do valor nominal de vacuo.
Alteracao da velocidade da bomba mediante regulagem manu-
al da velocidade no botao giratério/de pressao (C) da bomba
de vacuo. Acionamento manual da vélvula de vacuo ou valvula
esférica.

Uma regulagem aproximada do vacuo é possivel, por exemplo,
com as valvulas de regulagem de vacuo VCV 1 e VCV 2, mediante
adicdo de ar externo.

5

1 Recipiente (carga, p.ex.
evaporador rotacional,
reator)

2 Separador de vacuo (p.ex.
frasco tipo Woulff)

5 Vélvula de vacuo/valvula
esférica

7 Condensador de emissoes
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IKA Vacstar digital com controlador de vacuo VC 10

Operacao com valvula de agua
opcional RV 10.5001 em combina-
¢ao com VC 2.4 nao é possivel.

Observe o manual de instrucoes do
controlador de vacuo VC 10!

/\\ OBSERVACAO

Ao alcancar o valor nominal, a linha de succéo é fechada através
da valvula de vacuo integrada no VC 10. A alteracao da velocidade

da bomba mediante regulagem manual da velocidade é possivel.

Ao utilizar o desligamento da bomba VC 2.4 (item 6), disponivel
como opcional, a bomba é desligada ao alcangar o valor nominal
(modo de operagao B).

Esta configuracdo do aparelho também é possivel sem o desligamento
da bomba BC 2.4. A bomba funciona continuamente. Para uma
boa regulagem, a bomba deve ser operada em velocidade baixa.

VC 10

vent |

24\/D(4|

pump

[HS

1 Recipiente (carga, p.ex. evapora-
dor rotacional, reator)
Separador de vacuo (p.ex. frasco
tipo Woulff)

Valvula de ventilacao

Sensor de pressao

Valvula de vacuo/valvula esférica
Desligamento da bomba VC 2.4
Condensador de emissdes
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Regulagem da velocidade

IKA Vacstar digital com controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto

Observe o manual de instrucoes
dos aparelhos.
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Ajuste automatico do modo de operacao “Regulagem da velocidade”
assim que o cabo de conexao analdgico MVP 10.100 (item 8) liga a
bomba com o controlador de vacuo ou evaporador rotativo.

Ao atingir o valor nominal, a velocidade da bomba a reduzida
automaticamente até o minimo “0 rpm”. Quando o valor nominal
¢ alcancado, a bomba aspira em funcdo da taxa de vazamento do
sistema.

Deteccao automatica do ponto de ebulicao é possivel.

4 VDC
15/230 vV

-——]

vent

1 Recipiente (carga, p.ex. evapora-
dor rotacional, reator)

2 Separador de vacuo (p.ex. frasco

tipo Woulff)

Condensador de emissdes

Cabo de conexao analégico MVP
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o

— VACUUM

= = Signal / power

load pump IN
VC 10/ RV10 control auto
Hl
o
MVP10 digital \
I . .
2 | &8 7/ |, g .
- | [ )
1 L @
———EER
QUT > o ¢
-
3

————————
|

(57230 V7



Colocacao em operacao

Observe os manuais de instrucoes
dos aparelhos.

/\\ OBSERVACAO

Verifique se a tensao especificada na placa de caracteristicas esta
de acordo com a tensao de rede disponivel. Quando estas
condigdes forem cumpridas, o aparelho esta pronto para operacao,
depois de ligar o conector na tomada de rede.

A tomada utilizada deve estar ligada
@ - :DK @ a terra (contato de protecao).

Caso contrario, uma operacao segura nao pode ser garantida e o
aparelho pode ser danificado.

Observe as condicbes ambientais especificadas nos “Dados
técnicos”.

Ligacao do aparelho

1. Ligue o aparelho no interruptor principal (D). Para poder
realizar uma verificacdo visual, todos os segmentos do display
sao exibidos.

0.8.8.8.

2. Exibicdo do numero de versao do software (p.ex. Vers 1.00).

M
U

3. Exibicdo do modo de operacao ajustado (A; B).
(A definicdo de fabrica é o modo de operacdo A)

H

O modo de operacao pode ser alterado ao ligar o aparelho.

Modo de operacao A:

Neste modo de operacao, o valor nominal ajustado do aparelho
nao é armazenado ao final do procedimento em curso ou ao
desligar o aparelho.

Sem reinicio automatico apds interrupcao da alimentacao
elétrica.

Modo de operacéo B:

Neste modo de operagao, o valor nominal ajustado do aparelho
¢ armazenado ao final do procedimento em curso ou ao
desligar o aparelho, o valor pode ser alterado.

O modo de operagcao B é necessario especialmente em
combinagdo com o desligamento da bomba VC 2.4.

Reinicio automatico apds interrupcao da alimentacao elétrica.

Alterar o modo de operacdo:

1. Para alternar entre os dois modos de operacao, pressionar
simultaneamente o botdao giratério/de pressao (C) e o
interruptor principal (D) do aparelho.

H
b

Na operacao individual e/ou na operacao de dois pontos em
combinacdo com o controlador de vacuo VC 10, a velocidade
nominal pode ser ajustada girando o botao giratério/de pressao
(Q). Ao pressionar o botao, a bomba é iniciada, pressionando no-
vamente, a bomba é parada. A operacdo de regulacao (aparelho
em funcionamento) é mostrada através de um ponto intermitente
no display (B).

Ligacao do aparelho com varias interfaces

Se a bomba for operada através do cabo de conexdo analdgico
MVP 10.100 com o controlador de vacuo VC 10 ou evaporador
rotativo RV 10 auto, o display (B) exibe “VC 10".

UL 10

Se o controlador de vacuo estiver conectado a um PC, o display
(B) exibe “PC".

- L

Desligar o aparelho
Desligue o aparelho no interruptor principal (D).

Retire o conector da tomada para
@ *:DK isolar o aparelho da redel!




Interfaces e Saidas

Para isso, observe os pré-requisitos
do sistema, assim como ao manual
de instrucoes e a ajuda do software.

/I\ OBSERVACAO

O aparelho pode ser operado no modo “Remoto” através de RS
232 ouinterface USB com o software de laboratério labworldsoft®.
A interface RS 232 (M) na parte traseira do aparelho, equipada
com uma tomada SUB-D de 9 polos, pode ser conectada a um
computador. Os pinos sao ocupados com sinais seriais.

Interface USB

O Universal Serial Bus (USB) € um sistema Bus em série para ligar
o aparelho ao computador. Aparelhos equipados com USB podem
ser interligados durante o funcionamento em curso (hot-plugging),
permitindo que os aparelhos conectados e suas propriedades
sejam reconhecidas automaticamente.

A interface USB, em conjunto com o labworldsoft®, destina-se a
operacao “remota” e a atualizacdo do firmware, com auxilio da
ferramenta “Firmware Update Tools".

Instalacao

Antes de conectar o aparelho com o PC através do cabo de dados
USB, é preciso instalar o driver USB.

O driver USB pode ser baixado da pagina da web:

Interface serial RS 232 (V 24)

Configuracao:

« A funcdo dos cabos de interface entre o aparelho e o sis-
tema de automacgao é uma selecdo dos sinais especificados
na norma EIA RS 232, em conformidade com a norma DIN
66020 Parte 1.

«  Para as propriedades elétricas dos cabos de interface e a
atribuicao dos estados de sinais, aplica-se a norma RS 232,
em conformidade com a norma DIN 66259 Parte 1.

«  Processo de transferéncia: Transferéncia assincrona de
caracteres em operacao Start-Stop.

«  Tipo de transferéncia: Duplex pleno.

+  Formato de caracteres: Representacdo de caracteres conforme
formato de dados na norma DIN 66022 para operagao
Start-Stop. 1 bit de inicio; 7 bits de caracteres; 1 bit de paridade
(par = even); 1 bit de parada.

+  Velocidade de transferéncia: 9600 Bit/s.

«  Controle de fluxo de dados: nenhum

»  Procedimento de acesso: A transferéncia de dados do
aparelho para o computador somente é realizada por
solicitagdo do computador.

Sintaxe de comando e formato

Para o registro de comando aplica-se o seguinte:

«  Normalmente, os comandos sdo enviados do computador
(master) para o aparelho (escravo).

O aparelho envia exclusivamente por solicitacdo do
computador. Nem mesmo mensagens de erro podem ser
enviadas espontaneamente do aparelho para o computador
(sistema de automacao).

«  Os comandos sao transmitidos em letras maiusculas.

+  Comandos e parametros, bem como parametros sucessivos
sao separados por um espago, no minimo (codigo: hex 0x20).

«  (Cada comando individual (incl. parametros e dados) e cada
resposta sao terminados com CRLF (cddigo hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A) e tém um comprimento maximo de 50
caracteres.

+ O separador decimal em um numero de ponto flutuante é o
ponto (codigo: hex 0x2E).

As explicacdes acima correspondem, tanto quanto possivel, as
recomendacdes do Grupo de Trabalho NAMUR (Recomendagdes
NAMUR para execugao de conexdes elétricas para a transmissao
analogica e digital de sinais para aparelhos individuais MSR de
laboratorio. Rev.1.1).

Os comandos NAMUR e os comandos adicionais especificos IKA
servem apenas como comandos Low Level (nivel baixo) para a
comunicacdo entre o aparelho e o PC. Com auxilio de um terminal
e/ou um programa de comunicagao apropriado, é possivel transmitir
estes comandos diretamente ao aparelho.

Comandos NAMUR Funcao

IN_NAME Ler o nome do aparelho

IN_PV_4 Ler valor da velocidade atual

IN_SP_4 Ler valor da velocidade nominal

OUT_SP_4 Ajustar valor da velocidade nominal

START_4 Iniciar evacuacao

STOP_4 Parar evacuacao

RESET Alterar para operagao normal

OUT_NAME Ajustar o nome do aparelho

OUT_SP_42@n Definicao da rotacao de seguranca
WD com eco do valor definido

OUT_WD1@m Modo Watchdog 1

ouT_WD2@m Modo Watchdog 2

Funcao “Watchdog”, monitoramento do fluxo serial de
dados

Se, depois de ativar esta funcao (veja comandos Namur), nao
ocorrer nenhuma nova transmissao do comando para o PC dentro
do tempo de monitoramento (“Watchdog”) definido, a fungao
evacuacao € desligada de acordo com o modo “Watchdog”
ajustado, ou entdo € realizada a regulagem para os valores nominais
anteriormente definidos. A interrupcdo da transmissao pode ser
causada, p. ex., por falha do sistema operacional, queda de energia
no PC ou interrupcao do cabo de conexao para o aparelho.

Modo “Watchdog” 1

Se ocorrer o0 evento WD1, a fungdo de evacuacao é desligada e ER
2 é exibido. Definicdo do tempo de Watchdog para m (20...1500)
segundos, com eco do tempo de Watchdog. Este comando inicia
a funcao Watchdog e deve ser enviado sempre dentro do tempo
de Watchdog definido.

Modo “Watchdog” 2

Se ocorrer uma interrupcdo da comunicacao de dados (mais
demorada que o tempo de Watchdog ajustado), o valor nominal
da velocidade é definido para a velocidade nominal de seguranca
WD. O aviso PC 2 é exibido. O evento WD2 pode ser restaurado
com OUT_WD2@0 - com isso, a funcdo Watchdog também &
parada.

Definicdo do tempo de Watchdog para m (20...1500) segundos,
com eco do tempo de Watchdog. Este comando inicia a fungao
Watchdog e deve ser enviado sempre dentro do tempo de
Watchdog definido.




Acessorios: Cabo de computador 1.1 (Device to PC)

Necessario para ligagao do conector de 9 polos com um PC.
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Cabo USB A - USB B
Necessario para ligagao da interface USB com um PC.
USB B USB A
Fig. 11

Cabo de conexao MVP 10.100

Necessario para a ligacdo de VC 10 e RV 10 auto com a bomba de vacuo de membrana IKA Vacstar digital (modo de velocidade).
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Fig. 12

Manutencao e limpeza

O aparelho é isento de manutencao. Ele apenas esta sujeito ao
envelhecimento natural dos componentes e a respectiva taxa

estatistica de falhas.

A+~ @

Retire 0 conector da tomada antes da
limpeza.

Limpe o aparelho IKA somente com os seguintes agentes de

limpeza aprovados pela IKA:

Contaminacao

Produto de limpeza

Corantes

Isopropanol

Materiais de construcao

Agua tensoativa, isopropanol

Cosmeéticos

Agua tensoativa, isopropanol

Produtos alimenticios

Agua tensoativa

Materiais combustiveis

Agua tensoativa

Substancias ndo
especificadas

Favor consultar junto a IKA

«  Para a limpeza do aparelho, use luvas de protecao.
+  Aparelhos elétricos ndo devem ser submersos em produtos

de limpeza.

+  Durante a limpeza, nenhuma umidade deve penetrar no aparelho.
«  Se forem usados métodos de limpeza ou descontaminacao
diferentes dos recomendados, consulte a IKA.

Encomenda de pecas de reposicao

Em caso de encomendas de pecas de reposicao, informe o seguinte:
Tipo de aparelho

« Numero de fabricacdo do aparelho, veja a placa de caracte-
risticas

«  Numero de item e designacao da peca, veja a ilustragao e
lista de pecas de reposicao na pagina www.ika.de

Reparo
Solicitamos encaminhar para reparo somente aparelhos
que estejam limpos e livres de substancias toxicas.

Para essa finalidade, solicite o formulario “Declaracao de desim-
pedimento” junto a IKA, ou utilize o formulario disponivel para
impressao na pagina da IKA www.ika.de

Em caso de conserto, encaminhe o aparelho dentro de sua
embalagem original. Embalagens de armazenagem néo sao
suficientes para o envio de retorno. Utilize adicionalmente uma
embalagem para transporte adequada.



Mensagens de erro

Se ocorrer um erro, 0 mesmo € indicado através de um cédigo de erro no display (B), p.ex. Error 4.
Nesse caso, proceda da seguinte maneira:

«  Desligar o aparelho no interruptor do aparelho,

«  Tomar as medidas corretivas,

+  Ligar o aparelho novamente.

Erro Causa Explicacao Providéncia
Error 3 Sobreaquecimento (overheat) A bomba nao funciona Desligar a bomba, separar da rede elétrica,
deixar arrefecer.
Error 4 Motor bloqueado/sobrecarga A bomba nao funciona Desligar a bomba, separar da rede elétrica
(motor blocked/overload) Deixar a bomba arrefecer.
Ventilar o sistema de vacuo para pressao normal.
Error 8 Sensor Hall com defeito A bomba nao funciona Assisténcia técnica
Error 9 Autotestes BLP/Erro de EEPROM | A bomba ndo funciona Assisténcia técnica
Sem display Membrana da bomba com Pressao e capacidade de sucgao | Assisténcia técnica
defeito minimas nao sdo alcancadas Solicitara kit de manutencao
Sem display Valvula da membrana com Pressao e capacidade de sucgao | Assisténcia técnica
defeito minimas nao sdo alcancadas Solicitara kit de manutencao
Sem display Liquido nas camaras da bomba | Pressdo e capacidade de succdo | Deixar a bomba funcionar a seco (marcha em
minimas nao sdo alcancadas vazio)

Caso nao for possivel eliminar a falha através das medidas descritas ou se for exibido outro cédigo de erro:
«  Entre em contato com o departamento de assisténcia técnica,
«  Encaminhe o aparelho, acompanhado de breve descricao da falha.

Acessorios
+  Controlador de vacuo IKAVC 10 +  Kit de manutencao
«  Valvula de regulagem de vacuo IKA VCV 1 e VCV 2 +  Condensador de emissdes de seguranca para vacuo VSE 1
«  Valvula de retencao IKAVC 10.300 +  Frasco tipo Woulffvalvula de dgua Conjunto VSW1
«  Mangueira de vacuo IKAVH.SI.8
+  (Cabo de computador 1.1 (RS 232) Para outros acessorios, consulte www.ika.de

Pecas em contato com o produto

Denominacao Material |
Bocal de conexao PPS
Peca de uniao PPS
Distribuidor PPS
Ponteira PPS
Valvula de membrana FFPM

Membrana NBR/PTFE

Abracadeira PPS




Dados técnicos

Unidade Valor
Vazao max. m3/h 1,32
Vazao max. I/min 22
Pressdo final mbar 2
Estagios de sucgao 4
Cilindros 4
Diametro de conexao lado de succao mm 8
Diametro de conexao lado de descarga mm 8
Valvula de lastro de gas nao
Pressao de entrada min. mbar 2
Pressao de entrada max. mbar 1030
Deteccao do ponto de ebulicao nao
Biblioteca de solventes nao
Regulagem de dois pontos sim
Regulagem de vacuo de velocidade analogica sim
Opcao de ajuste velocidade Botdo giratdrio/de pressao
Velocidade min. rpm 285
Velocidade max. rpm 1200
Visualizacdo LED
Sensor de vacuo nao
Valvula de ventilacdo nao
Separador de condensado nao
Condensador de emissdes nao
Material em contato com o produto PTFE, FFPM, PPS, NBR
Material da carcaca Aluminio fundido, revestido
Sala limpa adequada nao
Protecdo contra explosao nao
Largura mm 150
Profundidade mm 370
Altura mm 375
Peso kg 11,5
Temperatura ambiente admissivel min. °C 5
Temperatura ambiente admissivel max. °C 40
Umidade relativa admissivel % 80
Protecdo cfe. DIN EN 60529 IP 20
Interface RS 232 sim
Interface USB sim
Saida analogica nao
Tensao \") 100-240
Frequéncia Hz 50/60
Consumo de poténcia do aparelho w 130
Consumo de poténcia do aparelho em standby w 1,5
Corrente continua VvDC 24




Unidade Valor
Classe de protecao I
Categoria de sobretensao I
Grau de contaminacao 1
Utilizacdo acima do nivel do mar max. m 2000
sim

Atualizacdo firmware

Valores ponderados.
Reservado o direito de alteracbes técnicas!
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Ttumaczenie

Strona

KONSTIUKCIA UTZAAZENIA ...ttt 2/3
DKIATACIE ZGOANOSC ... 103
ODJASNIENIE SYMDON ... 103
GIWATANCJA 1t 103
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WVYPDOSAZENIE ..o 113
CZ@5CH StYKAJACe SIE Z PIrOTUKLEM ... .ottt ettt 113
DANE TECNNICZNE ...t h et h ettt ettt 114

Niniejszym deklarujemy na wiasna, wytaczna odpowiedzialno$¢, ze ten produkt spetnia wymogi dyrektyw 2014/35/EU, 2006/42/WE,
2014/30/EU i 2011/65/EU i jest zgodny z nastepujacymi normami oraz dokumentami normatywnymi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
i EN ISO 12100.

) (Skrajnie) niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazowki bezpieczehstwa moze
Wza 3@ Bl doprowadzi¢ do $mierci lub powaznych urazéw.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazdwki bezpieczenstwa moze doprowadzi¢
do $mierci lub powaznych urazow.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrzeganie wskazdwki bezpieczenstwa moze doprowadzic

A OSTROZNIE do lekkich urazdw.

Wskazuje np. czynnosci, ktére moga prowadzi¢ do powstania szkdd materialnych.

/I\ WSKAZOWKA

Zgodnie z warunkami sprzedazy i dostaw IKA okres gwarancji ~ Gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajacych sie ani btedow,
wynosi 24 miesigce. W przypadku gwarancyjnym nalezy zwroci¢  ktére wynikaja z nieprawidtowego uzytkowania oraz niedostatecznej
sie do dostawcy. Urzadzenie mozna tez przesta¢ bezposrednio do  pielegnacji i konserwacji, niezgodnej ze wskazowkami w instrukdji
naszego zakfadu, dotaczajac fakture otrzymang podczas dostawy  eksploatacji.
i podajac powody reklamacji. Koszty transportu w takim przypadku

pokrywa uzytkownik.

103



Zasady bezpieczenstwa

Dla Twojej ochrony

Przeczytac catg instrukcje eksploatacji
przed uruchomieniem; przestrzegac
wskazowek bezpieczenstwa.

/I\ WSKAZOWKA

« Instrukcje eksploatacji nalezy przechowywac tak, aby byta
ogolnodostepna.

«  Pamietac o tym, ze praca przy urzadzeniu dozwolona jest
wytacznie dla przeszkolonego personelu.

»  Przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa, dyrektyw, BHP
i przepiséw o zapobieganiu wypadkom przy pracy.

«  Urzadzenia ani zadnej jego czesci nie wolno uzywac u ludzi
lub zwierzat.

J Stosowac srodki ochrony indywi-
dualnej, odpowiednie do klasy
zagrozenia przypisanej uzywanemu
medium. W przeciwnym razie istnieje
niebezpieczenstwo rozpryskujacych
cieczy, uwalniania toksycznych lub
tatwopalnych gazow!

«  Nie wystawiac czesci ciata cztowieka lub zwierzat na dziatanie
prozni.
«  Nie wykorzystywac urzgdzenia pod wodg lub pod ziemia.

Konstrukcja urzqgdzenia

) Pompa prozniowa IKA Vacstar digital
V12174l 3€28 Y nie jest przeznaczona do ustawiania

w obszarach zagrozonych wybuchem.

»  Ustawic¢ urzadzenie zgodnie z rozdziatem ,Ustawianie”
i podtaczyc¢ przewody podigczeniowe i ztacza zgodnie z opisem.

«  Urzadzenie ustawi¢ na stabilnej, réwnej i niepalnej po-
wierzchni.

«  Nigdy nie uzywac urzadzenia niepoprawnie podfgczonego
lub uszkodzonego.

- Pompe prézniowg ustawi¢ w odpowiednich i sprawnych
systemach odciggowych lub rozmiesci¢ tam przewod
spalinowy. Zwrdcic przy tym uwage, aby przewdd spalinowy
nie zostat zagiety! Maksymalnie dopuszczalna diugos¢ przewodu
spalinowego wynosi 2 m!

«  Zapobiec powstawaniu mieszanin wybuchowych. W razie
potrzeby dodac gaz obojetny w celu wentylacji i/lub rozcien-
czenia.

Wyposazenie

+  Bezpieczna praca jest zagwarantowana tylko przy uzyciu
akcesoriow opisanych w rozdziale , Wyposazenie”.

+  Stosowac sie starannie do instrukcji obstugi urzadzen dodat-
kowych (np. wyparki rotacyjnej, regulatora prézniowego),
z ktorymi jest eksploatowana pompa prozniowa IKA Vacstar
digital.

+  Cisnienie gazu na wlocie i wylocie moze wynosi¢ maksymalnie
1100 mbar.

«  Elastyczne elementy moga ulec skompresowaniu w prozni.

«  Uzywac tylko elastycznych przewodow rurowych.

+  Stosowac sie do obowigzujacych srodkdw awaryjnych w razie
awarii zasilania i zapewni¢, aby urzadzenie zostato doprowa-
dzone do bezpiecznego stanu (patrz rozdziat Uruchomienie,
Tryb pracy).

Praca z urzqdzeniem

] Uchodzeniu oparéw rozpuszczalnika
\[3:174412@4 NN do atmosfery mozna zapobiec
przez podiaczenie kondensatora

emisji.

Pompa prézniowa nie jest prze-
znaczona do eksploatacji z sub-
stancjami samozapalnymi lub
substancjami tatwopalnymi bez
doptywu powietrza badz materiatami
wybuchowymi.

Nie eksploatowa¢ pompy w stanie
otwartym. W przeciwnym razie
istnieje niebezpieczenstwo po-
waznych obrazen na skutek wcia-
gniecia reki miedzy poruszajace sie
czesci!

Wdychanie lub kontakt z mediami,
takimi jak toksyczne ciecze, gazy,
rozpylona mgta, opary, pyly lub
materiaty biologiczne moga by¢
niebezpieczne dla zdrowia uzyt-
kownika. Upewnic¢ sie, ze wszyst-
kie przytacza sg szczelne i nie wy-
kazuja wyciekow podczas pracy
z takimi mediami.

/I\ OSTRZEZENIE

+  Pompe prozniowa IKA Vacstar digital mozna eksploatowac
tylko w warunkach opisanych w rozdziale ,,Dane techniczne”.

«  Zapobiec uwalnianiu sie wymienionych wyzej substancji.
Podjac¢ s$rodki ochronne na rzecz ochrony pracownikow
i srodowiska.

+  Uwzgledni¢ ewentualne interakcje lub mozliwe reakcje
chemiczne lub fizyczne podczas prac z mediami pod zmniej-
szonym cisnieniem i w podwyzszonej temperaturze.

+  Miedzy medium i urzadzeniem moga przebiegac procesy
elektrostatyczne i doprowadzi¢ do bezposredniego zagrozenia.

«  Ze wzgledu na pozostata szybkos¢ wycieku urzadzenia moze
dojs¢ do uwalniania sie medium.

+  Przed uruchomienie sprawdzi¢, czy w urzadzeniu sg wszystkie
elementy obudowy i czy s3 one zamocowane.

«  Nie podnosi¢ pompy, gdy uchwyt jest poluzowany, a $ruba
zabezpieczajaca uchwyt (E) jest luzna lub gdy jej brakuje!

« Wiaczy¢ pompe tylko wowczas, gdy pompa jest w pozycji
pionowe;j.

«  Podfaczy¢ przytacza wezy (INLET/OUTLET) i zfacza zgodnie
z opisem na urzadzeniu oraz w instrukgji eksploatadji.

«  Upewnic sie, ze temperatura uchodzacego medium jest niz-
sza od jego temperatury zaptonu. Przez proces zachodzacy
w pompie (zageszczanie) dodatkowo wzrasta temperatura
medium.

«  Nalezy uwzgledni¢, ze zawierajace rozpuszczalniki opary
moga zostac zassane przez pompe!



Nie uzywac pompy w celu wytworzenia cisnienial

Zachowac dopuszczang warto$¢ cisnienia po stronie wejsciowej
i wyjsciowej, patrz rozdziat ,Dane techniczne”.
Regulacja/dfawienie strumienia gazu jest dopuszczalna tylko
w przewodzie po stronie ssawnej!

+  Zastosowac zawory elektromagnetyczne lub przeciwzwrotne

w przewodzie ssawnym, jezeli jest kilka urzadzen obciazajacych.

«  Przy stosowaniu kondensatora emisji zwroci¢ uwage na swo-

bodny przeptyw chtodziwal!

W celu ochrony urzqdzenia

Sprawdzi¢ zgodnos¢ substangji

AOSTRZEiENlE stosowanych z urzadzeniem

z materiatami, z ktérych wykonane
sg czesci urzadzenia stykajace sie
z produktem, patrz rozdziat , Czesci
stykajace sie z produktem”.

Dane napiecia podane na tabliczce

AOSTROZNlE znamionowej musza byé¢ zgodne

Z napieciem sieciowym.

Urzadzenie mozna odtaczy¢ od sieci elektrycznej tylko po-
przez wyjecie wtyczki z gniazda lub wtyku z urzadzenia.
Gniazdo przewodu zasilajacego musi byc¢ tatwo dostepne.
Pokrywy badz czesci, ktére mozna zdja¢ bez koniecznosci
stosowania dodatkowych przyrzadéw pomocniczych, nalezy,
w celu zapewnienia bezpiecznej pracy, ponownie zatozy¢,
jesli nie jest przewidziane inne przytacze w tym miejscu.
Zapobiegnie to przedostawaniu sie ciat obcych, cieczy itp.
Niepozadane ciecze, ktore sie przedostaty, mozna usunac
w trybie jatowym przez zassanie powietrza.

Unika¢ uderzen w urzadzenie.

Urzadzenie moze otwierac tylko wykwalifikowany (autoryzowany)
personel.

+  Modyfikacja urzadzenia bez pozwolenia firmy IKA jest

niedozwolone.

«  Aby zapewnic¢ wystarczajace chtodzenie pompy prozniowej

IKA Vacstar digital, nie wolno zakrywac szczelin wentylacyjnych
W urzadzeniu.

Do konserwacji uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych,
aby zapewnic niezawodng prace urzadzenia.

. Zwrdci¢ uwage na skraplanie sie wody wewnatrz i na

zewnatrz urzadzenia. Urzadzenie pozostawi¢ do ogrzania,
jesli zostato przyniesione z otoczenia, w ktorym panuja niskie
temperatury.

+  Nie wolno nigdy mocowac pompy prézniowej nad taznia do

ogrzewania.

«  Zwroci¢ uwage, aby w wyniku zasysania przez przewod

ssawny pompy do membrany pompy prozniowej IKA
Vacstar digital nie dostaty sie ciata obce i/lub ciecze. Powoduje
to bowiem uszkodzenie membrany oraz innych czesci we-
whnetrznych pompy. Zmniejsza sie wydajnos¢ pompy, a takze
nie zostaje osiggniete cisnienie koncowe. Wewnatrz moga
powstawac osady skracajace zywotno$¢ oraz powodujace
powstawanie przeciekow!

Rozpakowanie

Rozpakowanie

Ostroznie wypakowac urzadzenie.
W razie stwierdzenia uszkodzen nalezy natychmiast
zarejestrowac stan faktyczny (poczta, kolej lub spedycja).

Zakres dostawy

Membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital

Kabel sieciowy laptopa %

Thumik /

Kabel potaczeniowy
MVP 10.100

USB A — kabel USB B 7

Instrukcja eksploatacji

Karta gwarancyjna

Waz prozniowy 1 m &
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Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Przeznaczenie

Urzadzenia nie wolno uzywac do:

- wytwarzania prozni w biotopie
biologicznym,

- wytwarzania prozni w skupiskach
gazow wybuchowych, korozyjnych
itp.

- przepuszczania/zastosowania cieczy!

/\ OSTRZEZENIE

Urzadzenie nie jest przystosowane do:

- nadmuchiwania przedmiotow

- pompowania cieczy

- stosowania w obszarach zagro-
zonych wybuchem

- stosowania pod woda

- stosowania pod ziemia

Laboratoryjna membranowa pompa proézniowa IKA Vacstar digital
jest przeznaczona do wytwarzania prézni w pofaczeniu z innymi
urzadzeniami laboratoryjnymi.

Do okres$lonej regulacji prozni wymagany jest dodatkowy regulator
prézniowy IKA VC 10 lub wyparka rotacyjna IKA RV 10 auto.

Tryb pojedynczy
Pompe prézniowa mozna eksploatowac bez regulatora.

Wydajno$¢ pompy mozna ustawi¢ poprzez regulacje predkosci
obrotowej. Obowiazuje zasada, ze im mniejsza oprézniana pojem-
nos¢, tym mniejsza powinna by¢ ustawiona predkos¢ obrotowa.
Cisnienie koncowe nie jest regulowane.

Praca z wyposazeniem

W potaczeniu z wyposazeniem zalecanym przez firme IKA pompa
prézniowa IKA Vacstar digital jest przeznaczona do regulowanego
wytwarzania prozni do okreslonego cisnienia koncowego, np.
w celu eksploatacji wyparki obrotowej IKA.

Ponadto — do klasycznych zadan laboratoryjnych zwiazanych
z oddzielaniem lub filtrowaniem badZ suszeniem.

Z odpowiednim regulatorem prézniowym (np. VC 10) lub wypar-
ka obrotowa (np. RV 10 auto) pompe prézniowa Vacstar digital
mozna zautomatyzowac, umozliwiajac na przyktad automatyczne
rozpoznawanie temperatury wrzenia, uruchamianie zaprogramo-
wanych krzywych cisnienia i czasu lub programow z biblioteki
rozpuszczalnikow.

Przeznaczenie: Urzadzenie nablatowe

Obszary zastosowania (tylko w pomieszczeniach)

Urzadzenie mozna stosowac w obszarze mieszkalnym oraz
wszystkich innych obszarach.

Bezpieczenstwo uzytkownika nie jest zapewnione:
«  jezeli urzadzenie stosowane jest z wyposazeniem niedostar-
czonym lub niezalecanym przez producental

«  jezeli osoby trzecie dokonajg zmian w obrebie urzadzenia lub
elementow urzadzenia,

«  jezeli urzadzenie jest uzytkowane niezgodnie ze wskazowkami
bezpieczenstwal

Wazne informacje

) Uchodzeniu oparow rozpuszczalni-
\112:74212@44 1Y ka do atmosfery mozna zapobiec
przez poditaczenie kondensatora

emisji.

Nalezy zachowac szczegodlna ostroz-
nos¢ podczas pracy z mieszaninami
gazow zawierajacymi gazy ulegaja-
ce kondensacji (np. rozpuszczalniki).
Zastosowanie pomp membrano-
wych z takimi gazami prowadzi do
ich kondensacji w strumieniu powie-
trza pompy. W wyniku tego w ko-
morze prézniowej wytwarza sie ci-
snienie, ktore z kolei ma wplyw na
wydajnos¢ oraz zywotnos¢ mem-
bran i zaworow.

/I OSTROZNIE

Jezeli ciecz lub kondensat dostana
sie do komor prézniowych, podane
minimalne cisnienie robocze nie
zostanie juz osiagniete.

W celu ochrony zaworéw we-
wnetrznych oraz membran przed
cieczami nalezy zastosowac se-
parator kondensatu umieszczony
przed nimi, np.: butle Woulffa.

Zasadniczo zaleca sie eksploato-
wanie pompy na koncu procesu
w trybie jalowym (tryb jatowy, ok.
3 do maks. 5 minut) w celu wy-
pchniecia ewentualnych pozosta-
tosci w pompie.

/I\\ OSTROZNIE

W tym celu w razie potrzeby napo-
wietrzy¢ odbiornik.

W trybie recznym usunac przewod
ssawny.

Stosowac sie do instrukcji eksploatacji

/I\\ WSKAZOWKA| odpowiednich urzadzen.

Membranowe pompy prozniowe to oscylacyjne pompy wyporowe.
Membrana pod wptywem powigkszania objetosci komory proz-
niowej wytwarza podcisnienie, ktére powoduje, ze powietrze
zostaje zassane do komory. W wyniku pozniejszego sprezania po-
wietrze zostaje wypchniete z komory prézniowej. Przefaczaniem
z wejscia na wyjscie i odwrotnie steruja zawory membranowe.
Jednostka fizyczna cisnienia jest 1 paskal [Pal.

Potocznie czesto uzywana jednostka jest jeszcze milibar [mbar].

1 mbar =100 Pa

1 bar = 10° Pa

1 Pa = 107° bar

1 Pa =0,01 mbar



W technice prozniowej rozroznia sie rézne zakresy.

Préznia niska: 10°do 10?Pa (1000 do 1 mbar)
Proznia Srednia: 102 do 10" Pa (1 do 102 mbar)
Proznia wysoka: 10" do 10°Pa (102 do 107 mbar)
Proznia ultrawysoka: < 107® Pa (< 107 mbar)

Okresowe ruchy membrany wytwarzaja proznie na wejsciu pompy.
Membranowe pompy prozniowe pracujg w warunkach prozni
wysokiej do 10% Pa. Mniejszych cisniert nie mozna wytworzy¢ za
pomoca tych pomp.

W celu wytworzenia prozni sredniej, wysokiej lub ultrawysokiej
nalezy zastosowac na przyktad uszczelniane olejem pompy
prézniowe, pompy srubowe, pompy dyfuzyjne lub pompy
turbomolekularne. Membranowe pompy prozniowe sg tutaj
czesto stosowane jako pompy wstepne.

Sprezanie i rozprezanie powietrza generuje odgtosy. Pompa pracuje
tym ciszej, im mniej powietrza transportuje. Skutkuje to tym, ze
odgtosy pracy w trybie normalnym sg redukowane przez spadek
cisnienia.

Zamontowany waz powietrza wylotowego z tlumikiem stuzy
rowniez do redukcji odgtosow.

W automatycznym trybie regulowanym predkoscig obrotowa
pompa redukuje swoja predkos¢ po uzyskaniu wartosci zadanej.
Przy odpowiednio niskim natezeniu wycieku catego systemu
predkosc¢ obrotowa jest nawet wyregulowana do ,zera”.

W kombinacji z regulatorem prozniowym VC 10 lub wyparka
obrotowa ze zintegrowanym regulatorem prézniowym RV 10 auto
pompa moze by¢ stosowana zarowno do regulacji prozni metoda

Jregulacji dwupunktowej” (sterowanej zaworami) lub ,analogowej
regulacji za pomoca predkosci obrotowej”.

Regulacja dwupunktowa

Po osiagnieciu wartosci zadanej nastapi przerwanie przewodu
ssawnego. Ze wzgledu na minimalng réznice w czasie od wykrycia
wartosci cisnienia, kompensacji wartosci zadanej do zafaczenia
zaworu prézniowego, a takze osiggnigcia wydajnosci ssania ukfa-
du wytwarzajacego préznig, ustawiona wartos¢ zadana jest nieco
nizsza od minimalnej. Jezeli cisnienie w ukfadzie rosnie ponownie
ze wzgledu na naturalne natezenie wycieku, zawor otwiera prze-
waod ssawny.

Schematyczne przedstawienie dwupunktowej requlacji prézni

Analogowa regulacja za pomoca predkosci obrotowej

W przypadku tej regulacji predkosc¢ obrotowa pompy, a tym
samym wydajnos$¢ pompy, ulega tym wiekszej redukdji, im blizej
zmierzonej wartosci cisnienia do wartosci zadanej. Po osiagnieciu
wartosci zadanej pompa pracuje jeszcze tylko odpowiednio do
natezenia wycieku w systemie. Cicha praca, precyzyjna regulacja
prézni oraz dtuga zywotnos¢ ruchomych czesci pompy sa dzieki
temu mozliwe. Przy tego rodzaju regulacji doktadne automatyczne
wykrywanie temperatury wrzenia jest mozliwe, tzn. w trybie
automatycznym system wyszukuje i utrzymuje temperature wrzenia
rozpuszczalnika.

Schematyczne przedstawienie regulacji prozni za pomoca predko-

$ci obrotowej

mbar mbar
H H
t t
Ustawienie
. Uwzgledni¢ wskazéwke ogd6lna, Przytacza maja postac koncowek weza. W razie potrzeby zabezpieczyc
AWSKAZOWKA aby podiacza¢ odbiornik (obciaze-  weze za pomoca zacisku.

nie / naczynie prozniowe / chtodni-
ce szklana) zawsze w jego najwyz-
szym miejscu. W ten sposéb
zmniejsza sie ryzyko wprowadzenia
cieczy do pompy prozniowej.
Ciecz w komorach pompy pogarsza
wiasciwosci pompy.

Podtaczy¢ przytacza wezy (INLET/
OUTLET) oraz zlacza zgodnie
z opisem na pompie oraz
w instrukcji eksploatacji.

Rozprowadzi¢ weze w taki sposob, aby uniemozliwi¢ wptywanie
kondensatu do pompy.

Zwroci¢ uwage, aby powietrze mogto swobodnie przechodzi¢
przez szczeliny wentylacyjne (H).

W przewodzie ssawnym przed kroccem ssawnym pompy
zainstalowac separator kondensatu (np. butle Woulffa) w celu
ochrony przed wnikajaca ciecza.

W przypadku zassanych oparéw rozpuszczalnika w ich skondenso-
waniu pomocny jest kondensator emisji (wyposazenie) podtaczony
za pompa, ktory zapobiega takze uwalnianiu sie ich do atmosfery.
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Podiaczanie ztaczy

Zwraca¢ uwage nha nastepujace

AWSKAZOWKA przytacza (patrz rys. 1).

O: Przytacze weza d= 8 mm (OUTLET)
Podtaczy¢ waz prozniowy kondensatora emisji do tego przytacza
lub zamocowac ttumik na koncu weza.

Poprowadzi¢ koniec weza do
wyciagu laboratoryjnego!

/I\ WSKAZOWKA

Zwracac¢ uwage ha wolny wylot po
stronie cisnieniowej!

Po stronie ci$nieniowej nie stosowac
dtawika ani nie zamyka¢ wylotu!
Podtaczy¢ przewod powietrza
wylotowego do tego przytacza.

K: Przytacze regulatora prozniowego VC 10 (Mini DIN)

Mozna pofaczy¢ pompe prozniowa i regulator prézniowy VC 10
lub wyparke obrotowa RV 10 auto z analogowym kablem
potaczeniowym MVP 10.100 w celu dokfadnej regulacji prézni za
pomoca predkosci obrotowej.

Regulator prozniowy rozpoznaje pompe i przetacza sie na tryb
regulacji prozni za pomoca predkosci obrotowej. Regulacja dwu-
punktowa jest nieaktywna.

L: Ztacze USB

Podtaczy¢ pompe prozniowg IKA Vacstar digital do komputera za
pomoca kabla USB A — USB B. Dzieki oprogramowaniu FUT IKA
mozna zatadowac ewentualnie dostepne aktualizacje oprogramo-
wania urzadzenia.

M: Ztacze RS 232
Pompe prozniowa IKA Vacstar digital mozna podtaczy¢ do kom-
putera za pomoca kabla ztagcza RS 232. Pompe mozna eksploato-
wac z oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft® w pota-
czeniu z innymi urzadzeniami. Wiecej informacji, patrz rozdziat
LZtacza i wyjscia”.

N: Przytacze zaworu wody

Pofaczy¢ opcjonalny zawor dfawigcy wody RV 10.5001 z mem-
branowa pompa prézniowa. Za pomoca zaworu wody przeptyw
wody jest sterowany do kondensatora emisji. Zawor otwiera sie
po zataczeniu pompy.

. Przytacze przewodu ssawnego d= 8 mm INLET

Podtaczy¢ przewdd ssawny do tego przytacza.

Podtaczy¢ waz prézniowy odbiornika (chtodnica wyparki obrotowej,
reaktor laboratoryjny itp.) do tego przytacza.

P: Przytacze kabla sieciowego

Sprawdzi¢ dane napiecia na tabliczce mocy w poréwnaniu do
dostepnego napigcia sieciowego. Podfaczy¢ kabel sieciowy
zasilajacy w napiecie.

Konfiguracja

Postepowac zgodnie z instrukcjami

AWSKAZOWKA eksploatacji urzadzen.

Regulacja dwupunktowa:
IKA Vacstar digital w trybie pojedynczym

Wytwarzanie prézni bez regulatora przez proste zasysanie, brak
mozliwosci regulacji wartosci zadanej prozni.

Zmiana predkosci pompy poprzez reczne ustawienie predkosci
obrotowej pokrettem/przyciskiem (C) pompy prozniowej. Reczne
uruchomienie zaworu prozniowego lub zaworu kulowego.

Zgrubna regulacja prozni jest mozliwa np. za pomocg zaworow
regulacji prozni VCV 1 i VCV 2 poprzez domieszke obcego
powietrza.

ud
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1 Odbiornik (obciazenie, np.
wyparka obrotowa, reaktor)

2 Separator prézniowy (np.
butla Woulffa)

5 Zawor prozniowy/kulowy

7 Kondensator emisji
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IKA Vacstar digital z requlatorem prézniowym VC 10

Eksploatacja z opcjonalnym zaworem
wodnym RV 10.5001 w potaczeniu
z VC 2.4 jest niemozliwe.

Postepowac zgodnie z instrukcja
eksploatacji regulatora prézniowego
vcC 10!

/I\ WSKAZOWKA

Po osiggnieciu wartosci zadanej przewdd ssawny zostanie
zamkniety za pomoca zaworu prozniowego zintegrowanego
w VC 10. Zmiana predkosci pompy jest mozliwa poprzez reczne
ustawienie predkosci obrotowe;j.

W przypadku zastosowania dostepnego opcjonalnego modutu
wytaczania pompy 2.4 (poz. 6) pompa jest wytaczana po osiagnieciu
wartosci zadanej (tryb pracy B).

Ta konfiguracja urzadzenia jest mozliwa takze bez modutu wyta-
czania pompy VC 2.4. Pompa wykonuje cykl pracy. W celu dobrej
regulacji pompe nalezy eksploatowac z mata predkoscia obrotowa.

VC 10
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%Q .
load 4§<1| & pump

VC2.4 (,\\\
|
i | 2 7 bl C
| ‘ — U| S
| i/ ] =
I N @
, | | SRRz
\ 1 -
1 Odbiornik (obciazenie, np. wy- ! | D
parka obrotowa, reaktor) 1 1/ |
2 Separator prézniowy (np. butla 1 6 5 c
Woulffa) | | ul” L ey
3 Zawor napowietrzajacy ‘ | == | ]
4 Czujnik cisnienia B L .@
5 Zawor prozniowy/kulowy _
6 Modut wytaczania pompy VC 2.4 | Yacum
7 Kondensator emisji SIgNal / POWEN. e e e 1

115/230 VAC

Regulacja predkosci obrotowej

IKA Vacstar digital z requlatorem prézniowym VC 10 lub wyparka
obrotowa RV 10 auto

Postepowac zgodnie z instrukcja
eksploatacji urzadzen.

/I\ WSKAZOWKA

Automatyczne ustawienie trybu pracy ,Regulacja predkosci
obrotowej”, gdy analogiczny kabel potaczeniowy MVP 10.100
(poz. 8) faczy pompe z regulatorem prozniowym lub wyparka
obrotowa.

Po osiagnieciu wartosci zadanej predkos$¢ obrotowa pompy
zostanie automatycznie zredukowana minimalnie do ,,0 obr./min”.
Po osiggnieciu wartosci zadanej pompa zasysa odpowiednio do
natezenia wycieku.

Mozliwe jest automatyczne rozpoznawanie temperatury wrzenia.

-——]

1 Odbiornik (obcigzenie, np. wy-
parka obrotowa, reaktor)

2 Separator prozniowy (np. butla
Woulffa)
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8 Analogowy kabel potgczeniowy
MVP 10.100
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Uruchomienie

Postepowac zgodnie z instrukcjami
eksploatacji urzadzen.

/I\ WSKAZOWKA

Sprawdzi¢, czy dostepne napigcie sieciowe jest zgodne z podanym
na tabliczce znamionowe] urzadzenia. Gdy warunki te s3 spetnione,
urzadzenie po wiozeniu wtyczki do gniazda jest gotowe do pracy.

Ol«=D—

Zastosowane gniazdo musi posiadac
uziemienie  (zestyk  przewodu
ochronnego).

W przeciwnym razie bezpieczna praca nie jest zapewniona,
a urzadzenie moze ulec uszkodzeniu.

Nalezy przestrzega¢ warunkow otoczenia podanych w ,Danych
technicznych”.

Wiaczanie

1. Wigczy¢ urzadzenie za pomoca wytacznika gtownego (D).
Aby umozliwi¢ kontrole wzrokowa, pokazane s3 wszystkie
segmenty wysSwietlacza.

8.8.8.6.

2. Wskazanie numeru oprogramowania (przyktad wer. 1.00).
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3. Wskazanie ustawionego trybu pracy (A; B).
(Ustawienia fabryczne trybu pracy A)

H

Tryb pracy mozna zmieni¢ podczas wifaczania.

Tryb pracy A:

W tym trybie pracy po zakonczeniu biezacego procesu lub po
wytaczeniu urzadzenia ustawiona wartos¢ zadana nie zostanie
zapisana.

Brak automatycznego restartu po przerwaniu zasilania
sieciowego.

Tryb pracy B:

W tym trybie pracy po zakonczeniu biezacego procesu lub po
wyfaczeniu urzadzenia ustawiona warto$¢ zadana zostanie
zapisana; wartos¢ mozna zmienic.

Tryb pracy B jest wymagany w szczegdlnosci w potaczeniu
z modutem wyfgczania pompy VC 2.4.

Automatyczny restart po przerwaniu zasilania sieciowego.

Zmiana trybu pracy:

1. Jednoczesnie naciskajac pokretto/przycisk (C) i wigczajac
urzadzenie wyfacznikiem gtownym (D), mozna wybrac
jeden z dwoch trybdw pracy.

H
b

W trybie pojedynczym lub dwupunktowym w potaczeniu
z regulatorem prézniowym VC 10 zadang predkos¢ obrotowa
mozna ustawi¢, obracajac pokretto/przycisk (C). Nacisniecie
powoduje wigczenie pompy, natomiast ponowne nacisniecie —
wyfaczenie. Tryb normalny (urzadzenie pracuje) jest przedstawiany
przez migajacy punkt na wyswietlaczu (B).

Wiaczanie za pomoca kilku ztaczy

Jezeli pompa jest eksploatowana za pomoca analogowego kabla
pofaczeniowego MVP 10.100 z regulatorem prozni VC 10 lub
wyparka obrotowa RV 10 auto, na wyswietlaczu (B) pojawia sie ,VC 10"

L 10
N R

Jezeli regulator prézniowy jest pofaczony z komputerem, na
wyswietlaczu (B) pojawia sie ,PC".

P L

Wylaczanie
Wytaczyc¢ urzadzenie za pomoca wytacznika gtownego (D).

Wyciagng¢ wtyczke sieciowa, aby
@ *:DK @ odtaczy¢ urzadzenie od zasilania

sieciowego!




Ztacza i wyjscia

Nalezy przestrzega¢ wymagan
systemowych oraz instrukcji obstugi
i informacji pomocniczych opro-
gramowania.

/I\ WSKAZOWKA

W trybie ,Zdalny” urzadzenie mozna obstugiwac poprzez RS 232
lub ztgcze USB z oprogramowaniem laboratoryjnym labworldsoft®.
Ztacze RS 232 (M) z tylu urzadzenia, z 9-biegunowym
gniazdem SUB-D, mozna pofaczy¢ z komputerem. Styki maja
przyporzagdkowane sygnaty szeregowe.

Ztacze USB

Uniwersalna magistrala szeregowa (Universal Serial Bus, USB) stuzy
do faczenia urzadzen z komputerem. Urzadzenia posiadajace USB
mozna pofaczy¢ ze soba podczas pracy (hot plugging), a wtedy
potaczone urzadzenia i ich witasciwosci zostang rozpoznane
automatycznie.

Ztacze USB w pofaczeniu z labworldsoft® stuzy do trybu ,zdalnego”
i aktualizacji oprogramowania sprzetowego za pomocg , Firmware
Update Tools".

Instalacja

Sterownik USB musi by¢ zainstalowany przed potaczeniem
urzadzenia kablem danych USB z komputerem.

Sterownik USB mozna pobrac ze strony internetowe;:

Interfejs szeregowy RS 232 (V 24)

Konfiguracja:

«  Funkcja przewodow interfejsowych miedzy urzadzeniem
a systemem automatyki jest wybor sposrod sygnatow
wyszczegolnionych w normie EIA RS 232, zgodnie z DIN
66020 cze$¢ 1.

. Wiasciwosci elektryczne  przewodow interfejsowych
i przyporzadkowanie standéw sygnatow podlegaja normie RS
232, zgodnie z DIN 66259 czesc 1.

«  Proces transmisji: Asynchroniczna transmisja znakow w trybie
start-stop.

«  Rodzaj transmisji: Petny dupleks.

«  Format znakow: Wyswietlanie znakdw w formacie danych
wg DIN 66022 w trybie start-stop. 1 bit start; 7 bitow znaku;
1 bit parzystosci (parzysty = Even); 1 bit stop.

«  Predkosc transmisji: 9600 bitow/s.

«  Sterowanie przeptywem danych: brak

«  Proces dostepu: Transmisja danych z urzadzenia na komputer
nastepuje tylko na zgdanie wystane przez komputer.

Sktadnia polecen i format

Dla polecen obowigzuja nastepujace punkty:

«  Polecenia sg zasadniczo przesytane z komputera (Master) na
urzadzenie (Slave).

«  Urzadzenie przesyta dane wyfacznie wéwczas, gdy otrzyma
takie zadanie z komputera. Réwniez komunikaty o bfedach
nie moga by¢ spontanicznie przesytane z urzadzenia na
komputer (system automatyki).

+  Polecenia transmitowane sg wielkimi literami.

«  Polecenia i parametry, a takze parametry nastepujace po
sobie, oddzielane sa co najmniej jedna spacja (kod: hex 0x20).

«  Kazde pojedyncze polecenie (w tym parametry i dane) i kazda
odpowiedz konczone sa sekwencja CRLF (kod: hex 0x20 hex
0x0d hex 0x0A), za$ ich maksymalna dtugos¢ wynosi 50
znakow.

«  Separatorem dziesietnym w liczbach zmiennoprzecinkowych
jest kropka (kod: hex 0x2E).

Powyzsze szczegoly odpowiadaja w jak najwiekszym stopniu

zaleceniom grupy roboczej NAMUR (Zalecenia NAMUR dotycza-

ce projektowania elektrycznych potaczen wtykowych do przesytu

sygnatow analogowych i cyfrowych w indywidualnych laborato-
ryjnych urzadzeniach pomiarowych, sterujgcych i regulacyjnych.
Wer.1.1).

Polecenia NAMUR oraz dodatkowe specyficzne polecenia IKA stuza
jedynie jako polecenia niskiego poziomu (low level) do komunikacji
urzadzenia z komputerem. Za pomoca odpowiedniego terminala

lub programu do komunikacji polecenia te mozna przeniesc¢
bezposrednio na urzadzenie.

NAMUR Polecenia Funkcja

IN_NAME Odczyt nazwy urzadzenia

IN_PV_4 Odczyt aktualnej wartosci
predkosci obrotowe;

IN_SP 4 Odczyt wartosci znamionowej
predkosci obrotowe;

OUT_SP_4 Ustawianie wartosci znamionowej
predkosci obrotowe;

START_4 Rozpoczecie wytwarzania prozni

STOP_4 Zatrzymanie wytwarzania prozni

RESET Przetaczenie na tryb zwykly

OUT_NAME Ustawianie nazwy urzadzenia

OUT_SP_42@n | Ustawienie bezpiecznej predkosci
obrotowej WD z echem
ustawionej wartosci

OUT_WD1@m Tryb programu alarmowego 1

OUT_WD2@m Tryb programu alarmowego 2

Funkcja , Program alarmowy”, nadzér szeregowego
przeptywu danych

Jesli po aktywacji tej funkcji (patrz polecenia Namur) w trakcie
okre$lonego czasu nadzorowania (,Czas programu alarmowego”)
nie wystapi kolejne przestanie tego polecenia przez komputer,
funkcja wytwarzania prozni wytaczana jest zgodnie z ustawionym
trybem ,Program alarmowy” lub resetowana do wcze$niejszych
wartosci zadanych. Do przerwania transmisji moze dojs¢ np.
w wyniku awarii systemu operacyjnego, awarii zasilania komputera
lub przerwania kabla potgczeniowego.

Tryb sterownika ,programu alarmowego 1”

Jezeli wystapi zdarzenie WD1, funkcja wytwarzania prézni
zostanie wytaczona i wyswietli sie ER 2. Ustawic czas sterownika
programu alarmowego na M (20...1500) sekund, z echem czasu
sterownika programu alarmowego. To polecenie uruchamia ste-
rownik programu alarmowego i musi by¢ wystane w ustawionym
czasie sterownika programu alarmowego.

Tryb sterownika . programu alarmowego 2"

Jezeli wystapi przerwa w komunikacji (dtuzsza niz ustawiony czas
sterownika programu alarmowego), warto$¢ zadana predkosci
obrotowe] zostanie ustawiona na zadang bezpieczng predkosc
obrotowa WD. Pojawi sie ostrzezenie PC 2. Zdarzenie WD2 mozna
zresetowac za pomocg OUT_WD2@0 — spowoduje to takze
zatrzymanie dziafania funkgji sterownika programu alarmowego.

Ustawic czas sterownika programu alarmowego na M (20...1500)
sekund, z echem czasu sterownika programu alarmowego. To
polecenie uruchamia sterownik programu alarmowego i musi byc
wystane w ustawionym czasie sterownika programu alarmowego.




Wyposazenie: Kabel PC 1.1 (Device to PC)
Wymagany do pofaczenia 9-biegunowego gniazda z komputerem.
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gg; AL Fig. 10
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USB A — kabel USB B
Wymagany do potaczenia zfacza USB (L) z komputerem.
USB B USB A
Fig. 11

Kabel potaczeniowy MVP 10.100

Niezbedny do pofaczenia VC 10 i RV 10 auto z membranowa pompa prozniowa IKA Vacstar digital (tryb predkosci obrotowe)).
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Fig. 12

Konserwacja i czyszczenie

Urzadzenie jest bezobstugowe. Jest ono narazone jedynie na
naturalne starzenie sie elementow i ich statystyczng awaryjnosc.

O+~ @

Urzadzenie firmy IKA nalezy czysci¢ wytacznie tymi srodkami
zatwierdzonymi przez firme IKA:

Przed czyszczeniem wyciagnac wtyczke
sieciowa.

Zanieczyszczenie Srodek czyszczacy

Barwniki Izopropanol

Woda z dodatkiem $rodkow
powierzchniowo czynnych / izo-

Materiaty budowlane

propanol

Kosmetyki Woda z dodatkiem srodkow
powierzchniowo czynnych / izo-
propanol

Zywnos¢ Woda z dodatkiem $rodkow
powierzchniowo czynnych

Paliwa Woda z dodatkiem srodkow

powierzchniowo czynnych

Inne materiaty Wiecej informacji mozna uzyskac

w IKA.
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«  Podczas czyszczenia urzadzen nosic¢ rekawice ochronne.

W celu oczyszczenia urzadzen elektrycznych nie wolno ich

zanurza¢ w srodku czyszczacym.

+  Podczas czyszczenia wilgo¢ nie moze przedostac sie do wne-
trza urzadzenia.

+ W przypadku zastosowania metod czyszczenia i dekontami-
nacji innych od zalecanych skontaktowac sie z firma IKA.

Zamawianie czesci zamiennych

Zamawiajac czesci zamienne, nalezy podac nastepujace dane:

«  Typ urzadzenia

« numer fabryczny urzadzenia, patrz tabliczka znamionowa;

« numer pozycji i oznaczenie czesci zamiennej, patrz ilu-
stracja i lista czesci zamiennych na stronie internetowe;j
www.ika.de

Naprawa
Do naprawy prosimy przesyta¢ tylko urzadzenia czyste
i nie zawierajace substancji zagrazajacych zdrowiu.

W tym celu nalezy zamowic w firmie IKA formularz ,,Zaswiad-
czenie o braku zastrzezen"” lub pobrac i wydrukowac formularz
ze strony IKA www.ika.com.

W razie koniecznosci dokonania naprawy urzadzenie nalezy ode-
sta¢ w oryginalnym opakowaniu. Opakowania magazynowe s3
niewystarczajace. Nalezy zastosowac dodatkowo odpowiednie
opakowanie transportowe.



Komunikat o btedzie

Jezeli wystepuje btad, zostanie on przedstawiony na wyswietlaczu (B) w postaci kodu btedu, np. Error 4.
Nalezy wowczas postepowac w nastepujacy sposob:

«  Wylaczyc¢ urzadzenie wytacznikiem urzadzenia.

«  Podjac $rodki zaradcze.

«  Ponownie wiaczy¢ urzadzenie.

Btedy Przyczyna Uzasadnienie Czynnos¢
Error 3 Przegrzanie (overheat) Pompa nie pracuje Wyfaczy¢ pompe, odfaczyc¢ od sieci,
pozostawi¢ do ostygniecia.
Error 4 Silnik zablokowany/przegrzany Pompa nie pracuje Wyfaczy¢ pompe, odfaczyc¢ od sieci.
(motor blocked/overload) Pompe pozostawic do ostygniecia.

cisnienia normalnego.

Przewietrzy¢ ukfad prézniowy do uzyskania

Error 8 Uszkodzony czujnik Halla Pompa nie pracuje Service (Serwis)
Error 9 Autotest BLP / btagd EEPROM Pompa nie pracuje Service (Serwis)
Brak wskazania | Uszkodzona membrana pompy Nie osiggnieto minimalnego Service (Serwis)

cisnienia i wydajnosci zasysania | Zadanie zestawu konserwacyjnego

Brak wskazania | Uszkodzony zawdr membranowy | Nie osiagnieto minimalnego Service (Serwis)
cisnienia i wydajnosci zasysania | Zadanie zestawu konserwacyjnego

Brak wskazania | Ciecz w komorach pompy Nie osiagnieto minimalnego Wykona¢ cykl pracy pompy na sucho
cisnienia i wydajnosci zasysania | (jatowy tryb pracy)

Jezeli btedu nie uda sie usunac¢, wykonujac opisane czynnosci lub jesli wyswietlany jest inny kod btedu, nalezy:
+  zwroci¢ sie do naszego serwisu,
«  przestac urzadzenie wraz z krétkim opisem btedu.

Wyposazenie
«  Regulator prozniowy IKAVC 10 «  Zestaw konserwacyjny
«  Zawor regulacji prozni IKA VCV 11 VCV 2 - Kondensator emisji do zabezpieczenia prozni VSE 1
«  Zawor przeciwzwrotny IKAVC 10.300 +  Butla Woulfa / zawor wody, zestaw VSW'1
«  Waz prézniowy IKAVH.SI.8
< Kabel PC 1.1 (RS 232) Wiecej elementow wyposazenia, patrz www.ika.com
Czesci stykajace sie z produktem
Nazwa Materiat |
Krociec podtaczeniowy PPS
tacznik PPS
Rozdzielacz PPS
Gtowica PPS
Zawor membranowy FFPM
Membrana NBR/PTFE
Element zaciskowy PPS
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Dane techniczne

Jednostki Wartos¢
Maks. wydajnos¢ pompy m3/h 1,32
Maks. wydajnos¢ pompy I/min 22
Cisnienie koncowe mbar 2
Kréciec ssawny 4
Sitownik 4
Srednica przytacza po stronie ssawnej mm 8
Srednica przytacza po stronie cisnieniowej mm 8
Zawor przedmuchowy nie
Min. ci$nienie wejéciowe mbar 2
Maks. cisnienie wejsciowe mbar 1030
Rozpoznawanie temperatury wrzenia nie
Biblioteka rozpuszczalnikow nie
Regulacja dwupunktowa tak
Analogowa regulacja prozni za pomoca predkosci tak
obrotowe;j
Mozliwos¢ regulacji predkosci obrotowe; Pokretto/przycisk
Min. predkos$c obrotowa rpm 285
Maks. predkos¢ obrotowa rpm 1200
Wskazanie LED
Czujnik prozni nie
Zawor napowietrzajacy nie
Separator kondensatu nie
Kondensator emisji nie
Materiat stykajacy sie z produktem PTFE, FFPM, PPS, NBR
Tworzywo obudowy Powlekany odlew aluminiowy
Przeznaczony do pomieszczen czystych nie
Ochrona przeciwwybuchowa nie
Szerokos¢ mm 150
Gtebokos¢ mm 370
Wysokos¢ mm 375
Ciezar kg 11,5
Min. dopuszcz. temperatura otoczenia °C 5
Maks. dopuszcz. temperatura otoczenia °C 40
Dopuszczalna wilgotnosc wzgledna % 80
Stopien ochrony wg DIN EN 60529 IP 20
Ztacze RS 232 tak
Ztacze USB tak
Wyijscie analogowe nie
Napiecie \" 100-240
Czestotliwosc Hz 50/60
Poboér mocy urzadzenia w 130
Pobdr mocy urzadzenia w trybie czuwania w 1,5
Napiecie state VvDC 24




Jednostki Wartos¢
Klasa ochrony I
Kategoria przepigciowa I
Stopien zanieczyszczenia 1
Zastosowanie do wysokosci n.p.m. maks. m 2000
tak

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Wartosci usrednione.
Prawo do wprowadzania zmian technicznych zastrzezone!
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Kaynak dil: Almanca

Sayfa

CINAZ KUTUTUMU ettt ettt ettt 2/3
UYGUNTUK DEYBNT ...ttt ettt 131
UYAIT SEMDOIIETT ...ttt h ettt 131
GATAINTT et 131
GUVENTK TIIMATIATT ¢ttt 132
AMDAIGJAAN GIKAIME ...ttt ettt 133
DOGIU KUITNIM L.t h et h Lttt h bttt 134
FaYAall DIIGIET ... et 134
AWM ..t h bttt bt 135
DIEVIEYE @IMA ...t h et e oLt Lo h b oLt bbbt 138
ATQYUZIE VO GIKISIAT ..ot 139
BAKIM VO TOMUZIIK ...t h ettt 140
HATE KOGIAIT ..t et 141
JA <UL 4 PSPPSR 141
UGN TOMAS PATGAIATT ...ttt 141
TEKNIK VETIIE ..o e ettt ettt 142

Sadece bizim sorumlulugumuzda olmak Uzere bu beyanin ilgili oldugu Grintn 2014/35 / AB, 2006/42 / EC, 2014/30 / AB ve 2011/65 / AB
direktifleriyle ve sadece asagidaki standartlar veya normatif belgelerle uyumlu oldugunu beyan ederiz: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1
ve EN 1SO 12100.

Kacinilmadig takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acacak (oldukca) tehlikeli bir duruma isaret eder.

TEHLIKE

Kaginilmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir
durumun oldugunu gosterir.

Kaginilmadig takdirde yaralanmaya yol acabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gosterir.
/\ UYARI
i NOT Kaginiimadigr takdirde ekipman hasarina yol acabilecek uygulamalari gosterir.

IKA'nin satis ve teslimat Huktmleri ve Kosullarina gore bu Grlin,  Garanti, asinan parcalar, yanls kullanim, yetersiz bakim ve bakim
24 aylk bir dénemi kapsayan bir garanti kapsamindadir. Her tir ~ veya bu kullanm kilavuzundaki talimatlara uyulmamasindan
garanti talebi icin IUtfen bayinizle iletisime gegin. Dilerseniz cihazi  kaynaklanan kusurlari kapsamaz.
dogrudan fabrikamiza da gonderebilirsiniz. Garanti talebiniz icin

lttfen cihazin satis faturasini cihazla birlikte gdnderin ve nedenini

belirtin. Bu durumda nakliye ve tasima masraflarindan siz sorumlu

olacaksiniz.
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Glivenlik talimatlari

Kendi glivenlidginiz icin

/\ NOT

Cihazi kullanmaya baslamadan
once liutfen talimat kilavuzunun

tamamini okuyun ve giivenlik
talimatlarina uyun.

Kullanim talimatlarini kolaylikla erisebilecegiz bir yerde
saklayin.

Cihazi sadece egitim almis personelin kullandigindan emin olun.
isyerindeki tim givenlik talimatlar, direktifleri ve saglk, emniyet
ve kazalarin 6nlenmesi ile ilgili tim hususlara dikkat edin.
Cihaz ve cihaz parcalari insan veya hayvanlar Gzerinde
kullanilmamalidir.

2 islenecek ortamin tehlike sinifina
TEHLIKE uygun olarak her zaman Kkisisel

koruyucu ekipman kullanin; aksi
takdirde sivi piiskiirme, toksik
veya yanicl gaz salinimi tehlikeleri
mevcuttur.

insan veya hayvanlari vakuma maruz birakmayin.
Cihazi su veya yeraltinda kullanmayin.

Cihaz yapilandirmasi

) Vakum pompasi IKA Vacstar dijital
TEHLIKE potansiyel olarak patlayici ortam-
larda kullanilmak iizere tasarlan-

mamistir.

Cihazi “Kurulum” boélimune uygun olarak kurun ve baglanti
hatlarini ve arayUzleri agiklanan sekilde baglayin.

Cihazin kurulumunu dlz, dengeli ve yanici olmayan bir
zeminde yapin.

Arizali veya yanlis baglanmis bir cihazla kesinlikle calismayin.
Vakum pompalarini uygun ve islevsel aspiratérlere yerlestirin
veya bir egzoz gaz hatti kurun. Egzoz gaz hatti dirsekli
olmamalidir! Maksimum izin verilen egzoz gazi hatti uzunlugu
2 metredir.

Patlayici karisimlarin olusmasini dnleyin; gerekirse havalandirma
ve/veya inceltme icin atil gaz baglayin.

Aksesuarlar

Aksesuarlarla calisirken gtvenli kullanim, sadece “Aksesuarlar”
bolumunde aciklandigi gibi saglanabilir.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital ile birlikte kullanilan ek
cihazlarin (6rn. doner buharlastirici, vakum kontroloru) kulla-
nim talimatlarini dikkatli bir sekilde inceleyin.

Gaz girisi ve ¢ikisindaki basing 1100 mbar degerini asmamalidir.

Esnek elemanlar vakum altinda baskiya maruz kalabilir.
Sadece esnek hortum hatlari kullanin.

Elektrik kesintisi icin acil durum onlemlerini alin ve sistemin
glvenli bir yere alindigindan emin olun (bkz. bélim: Devreye
alma, Calisma modu).

Cihazla ¢calisma

) Coziicii emisyon kondenseri kulla-
TEHLIKE narak céziicii buharinin atmosfere

salinmasini 6nleyebilirsiniz.

Vakum pompasi, kendiliginden
tutusabilen malzemeler, hava kay-
nagi olmaksizin yanici olan mal-
zemeler veya patlayici maddelerle
kullaniimak icin uygun degildir.

Pompayi acik halde kullanmayin.
Aksi halde elinizi hareketli parca-
lara kaptirabilir ve dolayisiyla ciddi
sekilde yaralanabilirsiniz.

Zehirli siwvilar, gazlar, piiskiirtme
bugusu, buharlar, tozlar veya

biyolojik maddeler gibi maddelerin
solunmasi veya bu maddelere
temas edilmesi kullanicinin saghgi
icin tehlikeli olabilir. Boyle bir or-
tamda calisiyorsaniz, tiim baglan-
tilarin  sizdirmazhginin  saglanmis
ve sizintilardan arindirilmis oldu-
gundan emin olun.

Vakum pompasi IKA Vacstar dijital sadece “Teknik veriler”
bolimunde aciklanan kosullar altinda kullaniimalidir.

Yukarida listelenen maddelerin salinimini dnleyin. Personel ve
cevreyi korumak icin gerekli dnlemleri alin.

DUsuk basing ve yuksek sicakliktaki ortamlarla calisirken,
olasi etkilesimleri veya kimyasal veya fiziksel reaksiyonlari g6z
onunde bulundurun.

Ortam ile cihaz arasinda dogrudan tehlike olusturabilecek
elektrostatik strecler olabilir.

Cihazin artik sizdirma orani nedeniyle ortam serbest biraki-
labilir.

Devreye almadan Once tim muhafaza parcalarinin mevcut
oldugundan ve cihaza sabitlendiginden emin olun.

Tutamak gevsekse ve tutma yeri tespit vidasi (E) gevsek veya
eksikse pompayi kaldirmayin!

Pompayi sadece dikey sekilde durdugunda calistirin.

Hortum baglantilarini (GIRIS-CIKIS) ve arayUzleri cihazin etiketine
ve kullanim talimatlarina uygun olarak baglayin.

Bosaltilan ortamin sicakhidinin parlama sicakliginin altinda
oldugundan emin olun. Pompalama islemi (sikistirma), ortamin
sicakligini fazladan arttirir.

CozUcu iceren buharlarin pompaya emilebilecegini unutmayin.
Pompayi basing olusturmak igin kullanmayin.

Giris ve cikis tarafinda izin verilen basinca dikkat edin; bkz.
bolum “Teknik veriler”.

Gaz akisi sadece emme tarafi hattinda diizenlenmeli/kisiimalidir.
Birden fazla yUk birimi varsa, emme hattinda bir solenoid valf
veya bir ¢ek valf kullanin.

Emisyon kondenseri kullanirken sogutma sivisinin serbestce
aktigindan emin olun.
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Cihazin korunmasi

) Cihazla birlikte kullanilan madde-
A IKAZ lerin iriinle temas eden cihaz
parcalarinin malzemesiyle uyumlu
oldugundan emin olun; bkz. b6lim
“Uriin temas parcalan”.

Deger plakasinda belirtilen ayarlar
A UYARI gercek giic kaynagi ile uyumlu
olmalidir.

«  Cihazin glic kaynagiyla baglantisi sadece, gl veya cihazin fisi
disari cekilirse kesilebilir.

+  Gug¢ kaynagr kablosunun soketine kolaylikla erisiimelidir.

«  Cihazdan aletsiz sokulebilen kapak veya parcalar, bu noktada
baska bir unsur baglanmayacaksa makinenin guvenli ca-
listigindan emin olmak icin yeniden takiimalidir. Bu, yabanci
nesnelerin, sivilarin ve diger kirletici maddelerin iceri sizmasini
onler.

- Giren istenmeyen sivilar, yukstz calisma sirasinda hava
cikarilarak tahliye edilebilir.

Cihaza carpma veya darbeleri engelleyin.

Cihaz sadece egitimli ve yetkin personel tarafindan acilmalidir
(bu islemi yapmaya yetkili).

Cihaz, IKA'nin izni olmadan degistirilemez.

» Vakum pompasl! IKA Vacstar dijital'e yeterli sogutma sag-

lanabilmesi icin muhafaza Uzerindeki havalandirma delikleri
kapatilmamalidir.

Cihazin gUvenilir bir sekilde calistigindan emin olmak igin
sadece orijinal yedek parcalar kullanin.

Cihazin icinde ve disinda su yogusmasina dikkat edin. Soguk
bir ortamdan getirildiyse, cihazi calistirmadan once isitin.

«  Vakum pompasini kesinlikle 1si banyosunda baglamayin.
+  Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'in diyaframina pompanin

emme hattindan akti ve/veya sivilarin giremediginden emin
olun. Bu diyafram ve pompanin diger i¢ parcalarina hasar
verebilir. Cikis kapasitesini azaltir ve maksimum basing elde
edilemez. ic kissmda biriken tortu servis émrinl kisaltir ve
sizintlya neden olur.

Ambalajdan ¢cikarma

Ambalajdan cikarma

«  Cihazi ambalajindan 6zenle ¢ikarin.

«  Hasarlar derhal cihazi teslim eden kuruma (posta kurulusu,
demiryolu agi veya nakliye sirketi) bildiriimelidir.

Teslimat kapsami

Diyafram vakum pompasi IKA Vacstar dijital

GUg kaynagi kablosu

Laptop Euro %
GUg kaynagi kablosu

Laptop GB

GUg kaynagi kablosu &

Laptop CH

Susturucu 7

Baglanti kablosu MVP
10.100

USB A - USB B kablosu | E=IHI EE@

Kullanma talimatlari

Garanti kart

Vakum hortumu 1 m @
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Dogru kullanim

Kullanim

/\ iKAZ

Cihaz asagidakiler icin kullanilma-

malidir:

- biyolojik ortamlarin bosaltiimasi,

- patlayici, asindirici veya benzeri
gazlarin bosaltilmasi,

- sivi cikisi/kullanimi

Cihaz asagidakiler
degildir:

- nesnelerin pompalanmasi

- sivilarin pompalanmasi

- potansiyel olarak patlayici ortamlar
- su alti

- yeralti

icin uygun

Laboratuar diyaframi vakum pompasi IKA Vacstar dijital, vakum
olusturmak icin diger laboratuar cihazlariyla birlikte kullanilir.
Belirli bir vakum kontrolt icin ek vakum kontrolort IKA VC 10 veya
IKA doner buharlastirici RV 10 otomatik gereklidir.

Badimsiz calisma
Vakum pompasi kontrolér olmadan kullanilabilir.

Cikis kapasitesi hiz ayariyla ayarlanabilir. Genel olarak, tahliye
edilecek hacim ne kadar klglkse, hiz o kadar distk olmalidir.
Nihai basing kontrol edilmez.

Aksesuarlarla calistirma

IKA tarafindan tavsiye edilen aksesuarlarin yani sira vakum
pompasi IKA Vacstar dijital, rnegin bir KA doner buharlastirici
icin belirli nihai basingta kontrollG tahliye icin uygundur.

Ayrica laboratuarda klasik ayirma, filtreleme veya kurutma icin de
kullanilabilir.

Uygun bir vakum kontrolortyle (6rn. VC 10) veya bir doner
buharlastiriciyla (6rn. RV 10 otomatik) Vacstar dijital, 6rnegin, oto-
matik kaynama noktasi algilama, planli basing-zaman egrileri veya
¢ozUcl kitaphgindan programlar icin otomatik olarak calistirilabilir.

Amaclanan kullanim: MasaUstU cihazi

Kullanim alani(yalnizca kapall mekanlarda)

Cihaz konut ve diger alanlarda kullanima uygundur.

Kullanicinin guvenligi asagidaki durumlarda garanti edilemez:

«  cihaz uretici tarafindan tedarik veya tavsiye edilmemis olan
aksesuarlarla birlikte kullaniliyorsa!

+  (iclncl sahislar tarafindan cihaz veya cihaz parcalar Gzerinde
degisiklikler yapiimissa!
+  cihaz guvenlik talimatlarina uyulmadan calistirilirsa!

Faydal bilgiler

. Coziicli emisyon kondenseri kulla-
TEHLIKE narak ¢oziicii buharinin atmosfere

salinmasini 6nleyebilirsiniz.
/\ UYARI

Yogunlasabilir gazlar (6rnegin
coziiciiler) iceren gaz karisimlariyla
calisirken ozellikle dikkat edilmelidir.
Diyaframh pompalar bu tiir gazlarla
kullanilirsa, pompanin hava akisinda
yogunlasirlar. Bu, vakum haznesindeki
basincin artmasina neden olur ve
dolayisiyla diyaframlarin ve valflerin
etkinligini ve kullanim omriini
olumsuz etkiler.

Vakum haznelerine sivi veya
kondensat girerse, cihaz belirtilen
minimum c¢alisma basincina ulasamaz.

ic valfleri ve diyaframlan siviya
karsi korumak icin Woulff sisesi
gibi bir akis yukari kondensat ayirici
kullanin.
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Pompadaki varsa tortuyu gidermek
icin genellikle islemin sonunda
pompayi yiiksiiz (bosta calisma,
yaklasik 3 dakika ila en fazla 5
dakika) olarak calistirmaniz onerilir.

/\ UYARI

Mumkiinse alicayr havalandirin.
Bunun icin manuel islem sirasinda
emme hattini ¢cikarin.

ilgili cihazlarin kullanma talimatlarina

/\ NOT

uyun.

Diyafram vakum pompalari salinimli deplasmanli pompalardir.
Diyaframlar, hazneye hava emen bir distk basing Uretmek igin
vakum haznesinin hacmini genisletir. Bu durumda hava ardil basing
araciligiyla vakum haznesinden disari itilir. Giris ve cikis arasindaki
degisim diyafram valfleriyle kontrol edilir.

Basincin fiziksel birimi 1 Paskal'dir [Pa].

Ancak halk arasinda genellikle milibar [mbar] birimi kullanilmaktadir.

1 mbar =100 Pa

1 bar =10°Pa

1 Pa =10" bar

1 Pa =0,01 mbar



Vakum teknolojisinde farkli araliklar icin bir ayrim gozetilir.

Kaba vakum: 10°-10% Pa (1000 - 1 mbar)
ince vakum: 102-10"Pa (1-103 mbar)
Yiksek vakum: 10" - 10" Pa (102 - 107 mbar)
Ultra yuksek vakum <10 Pa (<107 mbar)

Diyaframlarin periyodik hareketleri pompa girisinde bir vakum
yaratir. Diyafram vakum pompalari 10? Pa degerine kadar kaba
vakumla calisir. Bu pompalarla daha dusuk basing elde edilemez.
ince, yiiksek ve ultra yUksek vakumlar olusturmak igin, érnegin yag
sizdirmaz vakum pompalari, vidali pompalar, difizyon pompalari
veya turbomolekuler pompalar kullanilmalidir. Bu baglamda di-
yafram vakum pompalari 6n asama icin genellikle pompa olarak
kullanilir.

Havayi sikistirmak ve birakmak bir gurdltuye neden olur. Ne kadar
az hava tasinirsa pompa o kadar sessiz olur. Bu, normal calisma
sirasinda basing dusttkce ¢alisma gurdltusuntn azaldigi anlamina
gelir.

Gurdltuyu azaltmak igin susturucu takilan bir egzoz hortumu da
kullanilabilir.

Kontrolll hizla otomatik calismada pompa, hedef degerine
ulastiginda hizini disurur. Sistemdeki sizintinin hizi yeterince
dustkse hiz, “sifir” olarak bile ayarlanabilir.

Vakum kontroléri VC 10 veya entegre vakum kontrolérii RV 10
otomatik ve doner buharlastirici ile birlestirilirse, pompa vakumun
“iki pozisyonlu kontrolt” (valf kontrolll) veya “analog hiz kontroli”
icin de kullanilabilir.

iki pozisyonlu kontrol

Hedef degere ulasildiktan sonra emme hatti kesintiye ugrar. Basing
degerinin algillandigi zamanlar arasindaki zaman gecikmesinden
dolayr hedef degerle karsilastirma yapildiginda, bir vakum valfi ve
vakum Ureten sistemin emme hatti kapatildiginda, belirlenen
hedef degerin altina gitmek kolaydir. Dogal sizdirma hizi nedeniyle
sistemdeki basing tekrar artarsa, valf emme hattini acar.

iki pozisyonlu vakum kontroliiniin sematik gérinimdi

mbar
oS

Analog devir kontrolii

Bu kontrolle, olcllen basing hedef degere yaklastikca pompanin
hizi ve dolayisiyla emme glcl azalir. Hedef degere ulasildiktan
sonra pompa sadece sistemin sizdirma oranina goére calisir. Bu,
hareketli pompa parcalari icin sessiz calisma, hassas vakum kontroll
ve uzun kullanim 6mrl saglar. Tam otomatik kaynama noktasi
belirleme bu tur kontrol ile mimkindir; otomatik modda sistem,
¢odzucuye ulasir ve ¢dzlclyu kaynama noktasinda tutar.

Hizli vakum kontrolinin sematik gdérintmu

mbar
'S

Ayarlama

Alicinin (yiik / vakum konteyneri /
cam kondansatérii) her zaman en
yiuksek noktadaki emme hattina
baglanmasi genel kuralina uydu-
gunuzdan emin olun. Bu, sivilarin
vakum pompasina girmesi riskini
azaltr.

/\ NOT

Pompa haznesindeki sivilar
pompanin 6zelliklerini olumsuz
etkiler.

Hortum baglantilarini (GiRiS/CIKIS)
ve araylizleri pompanin etiketine
ve kullanim talimatlarina uygun
olarak baglayin.

Baglantilar, kancali hortum konektorleridir. Hortumlarda hortum
klipsleri bulundugundan emin olun.

Hortumlari, pompaya kondensat akmayacak sekilde yerlestirin.
Havanin havalandirma araligindan (H) engellenmeden gectiginden
emin olun.

Su girmesini dnlemek icin emme hattina, pompanin giris hortu-
mundan nce bir kondensat ayiric (6rn. Woulff sisesi) takin.
Cozucl buhar emilirse, pompadan sonra yerlestirilen bir emisyon
kondenseri (aksesuar) yogunlasmaya yardimci olur ve atmosfere
salinmasini énler.
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Arayiiz baglantilan

/\ NOT

O: Hortum baglantisid = 8 mm CIKIS

Emisyon kondenserinin bu baglantisini bir vakum hortumuna
baglayin veya ucuna bir susturucu takin.

Hortumun ucunu aspiratore takin!
/\ NoT

ilgili baglantilara uyun (bkz.
Fig. 1).

Basinch tarafinda serbest bir cikis
oldugundan emin olun!

Basinch tarafta gaz kelebegi
kullanmayin ve cikisi kapatmayin!
Egzoz hattini bu baglantiya baglayin.

K: Vakum kontrolért VC 10 baglantisi (Mini DIN)

Hassas hiz kontrolli vakum kontrolU icin vakum pompasini ve
vakum kontroléri VC 10'u veya doner buharlastirici RV10 otomatigi
MVP 10.100 analog baglanti kablosuyla baglayabilirsiniz.

Vakum kontrolori pompayi algilar ve hizli vakum kontrol moduna
gecer. iki pozisyonlu kontrol devre digi birakilir.

L: USB araylzu
Vakum pompasi IKA Vacstar dijital'i USB A - USB B kablosuyla bir
bilgisayara baglayin. Her tur cihaz yazilimi gincellemesi IKA FUT
yazilim araci kullanilarak yuklenebilir.

M: RS 232 araylzu

IKA Vacstar dijital vakum pompasini RS 232 araylz kablosunu
kullanarak bir bilgisayara baglayabilirsiniz. Pompa, labworldsoft®
laboratuar cihazi yazilimi bulunan diger cihazlarla birlikte kullanila-
bilir. Daha fazla bilgi icin bkz. bolim “Arayuzler ve cikislar”.

N: Su valfi baglantisi

Opsiyonel su kisma valfi RV 10.5001'i diyafram vakum pompasina
baglayin. Emisyon kondenserine su akisi su valfi kullanilarak kontrol
edilebilir. Valf, pompa ile birlikte agilir.

| Emme hatti d hortum baglantisi = 8 mm GIRIS

Emme hattini bu baglantiya baglayin.

Bu baglantiyr aliciya (doner buharlastirici kondenseri, laboratuar
reaktorl vb.) bir vakum hortumu ile baglayin.

P: Guc kaynagi kablo baglantisi
Deger plakasindaki gerilim bilgisinin sebeke gerilimine uygun
oldugundan emin olun. Glg kaynagi kablosunu sebekeye baglayin.

Yapilandirma

/\ NOT

iki pozisyonlu kontrol:
IKA Vacstar dijital bagimsiz calisma

Cihazlarin kullanim talimatlarina
uyun.

Vakum, kontrolér olmadan basit bir emme ile olusturulur ve vakum
hedef deger kontrold mimkun degildir.

Pompa hizi, vakum pompasinin déndidrme/basma digmesi (C)
kullanilarak hizin manuel olarak ayarlanmasiyla degistirilebilir.

Vakum valfi veya bilyeli valf manuel etkinlestirme.
Kaba vakum kontrolu, érnegin VCV 1 ve VCV 2 vakum kontrol
valfleriyle disaridaki hava karistirilarak mimkandur.

5

1 Alici (yuk, yani doner buharlas-
tirci, reaktor)

2 Vakum ayiric (6rn. Woulff
sisesi)

5 Vakum valfi/bilyeli valf

7 Emisyon kondenseri

vacuum:

signal / power: e e a—
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IKA Vacstar dijital, vakum kontrolort VC 10

/\ NOT

VC 2.4 ile baglantili olarak opsiyonel
su valfi RV 10.5001 ile kullanilamaz.

Vakum kontrolorii VC 10 kullanim
talimatlarina bakin!

Hedef degere ulasildiktan sonra emme
hatti, VC 10'a entegre vakum valfi tarafindan kapatilir. Pompa hizi,
hizin manuel olarak ayarlanmasiyla degistirilebilir.

Opsiyonel pompa kesme Unitesini kullanirken

VC 2.4 (ref. 6) pompa hedef degere ulasildiginda kapatilir (calisma
modu B).

Bu cihaz yapilandirmasi ayrica pompa kesme Unitesi VC 2.4 olmadan
da mimkandur. Pompa calisir. lyi kontrol icin pompa dustk hizda
calistirilmalidir.

vent | VC 10
24VDC
}F T
load AN & pump
VC2.4 F\\
|
| ‘ 2 5 ¢
| % J '
i | / ‘Efl Y
| | | o ep
| 1
.. . . 1 M
1 Alic (yuk, yani déner buharlastirici, 1
reaktor) 1 / |
2 Vakum ayirici (6rn. Woulff sisesi) |7 | 6
3 Havalandirma valfi i | outl ° o <
4 Basing sensoru \ an
5 Vakum valfi/bilyeli valf _ _uspwowac__ —1 [
6 Pompa kesme Unitesi VC 2.4 -@
7 Emisyon kondenseri VaCUUM; s—
Signal / POWEN " e e—— I
115/230 VAC
Hiz ayan

IKA Vacstar dijital, vakum kontrolori VC 10 veya doner buharlastirici
RV 10 otomatik

/\ NOT

Analog badlanti kablosu MVP 10.100 (ref. 8) pompay! vakum
kontroloriine veya doner buharlastiriciya baglar baglamaz “Hiz
ayarl” calisma modu otomatik olarak ayarlanir.

Cihazlarin kullanim talimatlarina
uyun.

Hedef degere ulasildiginda pompa hizi otomatik olarak “0 rpm”
minimum degerine iner. Hedef degere ulasildiktan sonra pompa,
vakum sisteminin sizdirma oranina gére emme uygular. Otomatik
kaynama noktasi belirleme mumkundur.

—

24 VDC
vent 1 115/230 V
load pump IN
VC 10/ RV10 control auto i;
| [
MVP10 digital |
| I \ ol .
| 2 | 8 7/ > ¢
1 | S I %ﬂ,\ HE
| 1 , %
| | 4R
|
1 Alici (yuk, yani doner buharlastirici, ‘ =
reaktor) N 3 ¢
2 Vakum ayirici (6rn. Woulff sisesi) 1 OUT P
7 Emisyon kondenseri [ | = ]| |

8 Analog baglanti kablosu MVP

10.100

— VACUUM

== signal / power

(57230 VAC

————————
I




Devreye alma

Cihazlarin kullanim talimatlarina
uyun.

/\ NOT

Tip plakasinda yazan gerilimin mevcut sebeke gerilimine uygun
olup olmadigini kontrol edin. Bu kosullar yerine getirildiyse cihaz,
ana sebekeye takildiginda calismaya hazirdir.

Kullanilan soket topraklanmis
@ «:DK @ olmalidir (toprakli kontak).

Aksi takdirde glvenli calisma garanti edilemez veya cihaz hasar
gorebilir.
“Teknik veriler” altinda belirtilen ortam kosullarina uyun.

Cihazi agma

1. Ana salteri (D) kullanarak cihazi acin. Gorsel denetim icin tim
ekran segmentleri gosterilir.

d.8.8.8.

2. Yazilim strimU numarasi ekrani (6rn. sdr. 1.00).

11
L

3. Calisma modu ekrani (A; B). (Fabrika ayari: Calisma modu A)

H

Cihazi actiginizda ¢alisma modu degistirilebilir.
Calisma modu A:

Bu calisma modunda, gecerli calisma sona erdiginde veya
cihaz kapali oldugunda ayarlanan hedef deger kaydedilmez.
Sebeke gucu kesildikten sonra otomatik yeniden baslatma
yoktur.

Calisma modu B:

Bu calisma modunda, gecerli calisma sona erdiginde veya
cihaz kapali oldugunda ayarlanan hedef deger kaydedilir ve
deger degistirilebilir.

Calisma modu B 6zellikle pompa kesme unitesi VC 2.4 ile
birlikte gereklidir.

Sebeke gucl kesildikten sonra otomatik yeniden bagslatma vardir.

Calisma modu degistirme:

1. iki calisma modu arasinda gecis yapmak icin dondiirme/
basma dugmesine (C) basarken ayni anda cihazi ana

salterden (D) agin.

Bagimsiz calismada veya vakum kontrolért VC 10 ile iki pozisyonlu
calismada hedef hiz dondirme/basma digmesi (C) dondurilerek
ayarlanabilir. Pompayr baslatmak icin basin ve durdurmak icin
yeniden basin. Ekran Uzerinde yanip sénen bir i1sik (B) cihazin
calistigini belirtir.

Coklu arayiizle acma

Pompa, vakum kontrolori VC 10 veya doner buharlastirici RV 10
otomatik ile MVP 10.100 analog baglanti kablosu araciligiyla
calistinlliyorsa, ekranda “VC 10" gosterilir.

UL 10

Vakum kontrol6r bir bilgisayara bagliysa, ekranda (B) “Bilgisayar”
gosterilir.

P L

Cihazi kapatma

Ana salteri (D) kullanarak cihazi kapatin.

Sebeke baglantisini kesmek icin
OP—~® g

cihazin fisini sebeke soketinden
cikarin.
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Arayuzler ve cikislar

Liitfen sistem gereksinimleriyle
birlikte kullanim talimatlarina ve
yazihma dahil edilen yardim bélii-
miine uygun calisin.

/\ NOT

Cihaz, RS 232 veya USB araylzl Uzerinden labworldsoft® labora-
tuar yazihmi ile “Uzak” modunda kullanilabilir. Cihazin arkasindaki
RS 232 arayuzt (M), 9 kutuplu SUB-D jaki ile donatiimistir ve bir
bilgisayara baglanabilir. Pimlerde seri sinyaller bulunur.

USB Arayuzii

Evrensel Seri Veriyolu (USB) cihaz bilgisayara baglayan seri veri
yolu sitemidir. USB destekleyen cihazlar calisirken birbirlerine bag-
lanabilir (calisirken baglama) ve bagl cihazlar ve &zelliklerini oto-
matik olarak tanirlar.

“Uzak” modda calismak ve “Bellenim guncelleme araci” ile bel-
lenimi glincellemek icin USB araylzunU labworldsoft® ile birlikte
kullanin.

Kurulum

Cihazi USB veri kablosunu kullanarak bilgisayara baglamadan énce
USB strlictst yuklenmelidir.

USB strlictst asagidaki web sitesinden indirilebilir:

Seri arayiiz RS 232 (V 24)

Yapilandirma:

«  Cihaz ve otomasyon sistemi arasindaki araylz devresinin is-
levleri, DIN 66020 1. BolUm uyarinca RS232 EIA standardinda
belirtilen sinyallerden secilmistir.

«  DIN 66259 1. Bolime uygun RS 232 standardi, arayuz devre-
lerinin elektrik ozellikleri ve sinyal durumlarinin atanmasi igin

gegerlidir.

« lletim slreci: Baslatma-durdurma isleminde asenkron karakter
iletimi.

« lletim tara: Tam ¢ift yonla.

+  Karakter formati: Baslatma-durdurma islemi icin DIN

66022'deki veri bicimine gore karakter olusturma. 1 baslatma
biti; 7 karakter biti; 1 eslik biti (esit); 1 durdurma biti.

« lletim hizi: 9600 Bit/sn.

«  Veri akis denetimi: hicbiri

«  Erisim yontemi: Cihazdan bilgisayar veri iletimi sadece bilgisa-
yardan gelen istek sonrasi gerceklesir.

Komut s6zdizimi ve format

Komut kiimesi icin asagidaki noktalar hatirlanmalidir:

«  Komutlar genellikle bilgisayardan (ana) cihaza (bagimli) gén-
derilir.

«  Cihaz yalnizca bilgisayardan gelen isteklere yanit verir. Hata
mesajlari bile laboratuvar cihazindan bilgisayara kendiliginden
gonderilemez (otomasyon sistemi).

«  Komutlar buylk harflerle iletilir.

«  Komutlar ve parametrelerin yani sira ardisik parametreler en
az bir boslukla ayrilmalidir (kod: hex 0x20).

«  Parametreler ve veriler dahil her bir komut ve tim yanitlar
CRLF ile tamamlanir (kod: hex 0x20 hex 0x0d hex 0x0A) ve
maksimum 50 karakter uzunlugunda olabilir.

+  Nokta, kayan noktali degerlerde ondalik ayiricisi olarak kulla-
nilmaktadir (kod: hex 0x2E).

Yukarida verilen bilgiler genel olarak NAMUR tavsiyelerine uygun-
dur (Laboratuvar MSR cihazlarinda analog ve dijital sinyaller icin
elektrikli fisli konektorlerin tasarimiyla ilgili NAMUR tavsiyeleri. Rev.
1.1).

NAMUR komutlari ve ek 6zel IKA® komutlari sadece cihaz ve bil-
gisayar arasinda haberlesme icin disik seviyede komutlar olarak
kullanilir. Uygun bir terminal veya haberlesme programiyla bu ko-
mutlar dogrudan cihaza iletilebilir.

NAMUR komutlarn islev

IN_NAME Cihaz adini oku

IN_PV_4 Gecerli hiz degerini oku

IN_SP_4 Nominal hiz degerini oku

OUT_SP_4 Nominal hiz degerini ayarla

START_4 Bosaltmayi baslat

STOP_4 Bosaltmayi durdur

SIFIRLA Normal calisma moduna gegin

OUT_NAME Cihaz adini ayarla

OUT_SP_42@n Ayar degeri ekosuyla WD guvenlik
devir sinirt ayari

OUT_WD1@m Gozetim modu 1

OUT_WD2@m Gozetim modu 2

“Gozetim"” islevleri; seri veri akisinin izlenmesi

Bu islev etkinlestirildikten sonra (bkz. NAMUR komutlari), ayar-
I sure ("gbzetim suresi”) dahilinde bilgisayardan komut iletimi
olmazsa, Bosaltma islevi ayarll “gdzetim” moduna gore kapatilir
veya onceden ayarli hedef degerlere dondurular. Veri iletimi 6rne-
gin isletim sistemi ¢akildiginda, PC'de bir gl kesintisi oldugunda
veya bilgisayarla cihaz arasindaki baglanti kablosuyla ilgili bir sorun
oldugunda kesintiye ugrayabilir.

"Gbzetim” modu 1

WD1 olayl meydana gelirse, bosaltma islevi kapanir ve ER 2 gorun-
tulenir. Gozetim sUresi ekosuyla gézetim suresini m (20 - 1.500)
saniyeye ayarlayin. Bu komut gozetim islevini baslatir ve ayarl go-
zetim suresi dahilinde iletilmelidir.

"Gozetim” modu 2

Veri iletisiminde (ayarli gdzetim suresinden daha uzun) bir kesinti
olursa, hedef hiz degeri ayarli WD guvenlik hizi sinirina degistirilir.
PC 2 uyarisi goruntulenir. WD2 olayi OUT_WD2@O0 ile sifirlanabilir;
bu ayni zamanda gézetim islevini de durdurur.

Gozetim suresi ekosuyla gézetim suresini m (20 - 1.500) saniyeye
ayarlayin. Bu komut gozetim islevini baslatir ve ayarl gdzetim stre-
si dahilinde iletilmelidir.
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Aksesuarlar: Bilgisayar 1.1 kablosu (cihaz - bilgisayar)
9 pimli soketi bilgisayara baglamak icin gereklidir.
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USB arayUzlnu (L) bilgisayara baglamak icin gereklidir.
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Baglanti kablosu MVP 10.100
VC 10 ve RV 10 otomatigi diyafram vakum pompasi IKA Vacstar dijital ile baglamak icin gereklidir (hizli calisma).
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Fig. 12

Bakim ve temizlik

Cihaz bakim gerektirmez. Bununla birlikte parcalarin dogal asinma
ve yipranmalarina ve istatistiksel ariza oranlarina tabidir.

_’:D“@ Cihazi temizlemeden once sebeke

baglantisini kesin.
IKA cihazini sadece IKA tarafindan onayli temizlik malzemelerini
kullanarak temizleyin:

Kir Temizlik malzemesi

Boyalar izopropil alkol

Yap! malzemeleri Deterjan iceren su, isopropanol

Kozmetik Grlnler
Gida
Yakit

Diger malzemeler

Deterjan iceren su, isopropanol

Deterjan iceren su

Deterjan iceren su

Litfen IKA'ya danigin

«  Cihazlar temizlerken koruyucu eldiven takin.

«  Temizlik amaciyla elektrikli cihazlari temizlik malzemelerine
daldirmayin.

«  Temizlik sirasinda cihaza sivi girmesine izin vermeyin.

«  Ozellikle tavsiye edilmemis olan temizlik veya arindirma
yontemlerini kullanmadan once Iitfen IKA'ya danigin.

Yedek parca siparisi

Yedek parca siparisi verirken asagidaki bilgileri verin:

«  Cihaz tipi

«  Cihaz Uretim numarasi; bkz. deger plakasi

+  Referans numarasi ve yedek parcanin agiklamasi igin
www.ika.de adresindeki yedek parca semasi ve listeye bakin.

Tamirler

Liitfen yalnizca temizlenmis ve saghk tehlikesine yol
acabilecek malzemelerden arindirilmis cihazlari tamir icin
gonderin.

Bunun icin IKA 'dan temin edebileceginiz veya IKA'nin wwwv.ika.
de web sitesinden indirip yazdirabileceginiz “Dekontaminasyon
Sertifikas1” formunu kullanin

Tamir gerektirdigi takdirde cihazinizi orijinal ambalajinda iade edin.
Depolama ambalaji yeterli degildir. Uygun nakliye ambalaji
kullanmalisiniz.



Bir hata meydana gelirse bu, (B) ekraninda hata olarak gésterilir; érn. Hata 4.

Asagida gosterildigi sekilde devam edin:
Cihazi digmesinden kapatin,
Dlzeltici 6nlemi uygulayin,

Cihazi tekrar agin.
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Hata kodlari

Hata Kaynagi Nedeni Coziim

Hata 3 Asiri Isinma Pompa calismiyor Pompayi kapatin, sebeke baglantisini kesin, sogumaya
birakin.

Hata 4 Motor bloke/asirt 1sinma Pompa calismiyor Pompayi kapatin, sebeke baglantisini kesin
Pompayi sogumaya birakin.
Vakum sistemini normal basincla havalandirin.

Hata 8 Hall sensord arizali Pompa calismiyor Servis

Hata 9 BLP otomatik test/EEPROM Pompa calismiyor Servis

hatasl

Goruntu Pompa diyaframi arizali Minimum basing ve emme Servis

yok oranina ulasilamadi Bir bakim kiti talep edin

Goruntu Diyafram valfi arizali Minimum basing ve emme Servis

yok oranina ulasilamadi Bir bakim kiti talep edin

Goruntu Pompa haznesinde sivi var Minimum basin¢ ve emme Pompayi kuru calistirin (yukstz calistirma)

yok oranina ulagilamadi

Arizanin aciklanan 6nlemlerle giderilememesi durumunda veya baska bir hata kodu gorintuleniyorsa:

Litfen servis departmaniyla irtibata gegin,
Arizanin kisa bir agiklamasiyla birlikte cihazi génderin.

Aksesuarlar
Vakum kontrolord IKAVC 10 «  Bakim kiti
Vakum kontrol valfi IKA VCV 1 ve VCV 2 «  Vakum guvenligi emisyon kondenseri VSE 1

Cek valfi IKAVC 10.300 .
Vakum hortumu IKAVH.SI.8
Bilgisayar 1.1 kablosu (RS 232)

Woulff sisesi/su valfi seti VSW1

Diger aksesuarlar icin bkz. www.ika.de

Uriin temas parcalari

Adi Materyal |

Baglanti muslugu PPS
Baglanti parcasi PPS
Dagrtici PPS
Bas parcasi PPS
Diyafram valfi FFPM

Diyafram NBR/PTFE
Kelepce PPS




Teknik veriler

Taban iinite Deger
Teslimat kapasitesi maksimum m3/h 1,32
Teslimat kapasitesi maksimum L/min 22
Nihai basing mbar 2
Emme adimlari 4
Silindir 4
Baglanti capi emme tarafi mm 8
Baglanti capi basing tarafi mm 8
Gaz balast valfi hayir
Giris basinci minimum mbar 2
Giris basinci maksimum mbar 1030
Kaynama noktasi algilama hayir
CozUcu kitaphgr hayir
iki pozisyonlu kontrol evet
Analog hiz-vakum kontroll evet
Hiz ayar secenegi dondirme/basma digmesi
Hiz minimum rpm 285
Hiz maksimum rpm 1200
Ekran LED
Vakum sensor hayir
Havalandirma valfi hayir
Kondensat ayirici hayir
Emisyon kondenseri hayir
Uriin temas malzemesi PTFE, FFPM, PPS, NBR
Yap! malzemesi Dokme aliminyum, kaplama
Temiz oda igin uygundur hayir
Patlamaya dayanikli hayir
Genislik mm 150
Derinlik mm 370
YUkseklik mm 375
Agirlik kg 11,5
Minimum izin verilen dis ortam sicakligi °C 5
Maksimum izin verilen dig ortam sicaklig °C 40
izin verilen bagil nem % 80
DIN EN 60529'a gore koruma sinifi IP 20
RS 232 arayuzl evet
USB arayuzu evet
Analog ¢ikis hayir
Gerilim \Y 100-240
Frekans Hz 50/60
GUc tuketimi w 130
Beklemede guc tuketimi w 1,5
DC VDC 24




Taban iinite Deger
Koruma sinifi Il
Asiri gerilim kategorisi I
Kontaminasyon derecesi 1
Maksimum deniz seviyesinin Uzerinde kullanin m 2000
Urin yaziimi gtincellemesi evet

Ortalama degerler.
Teknik dedisikliklere tabidir
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